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2 CONSIGNES GENERALES DE SECURITE

2.1 Instructions de service originales

o Toute reproduction, méme partielle, est interdite
sans notre autorisation

e Sous réserve de modifications servant au progrés
technique.

e Toutes les dimensions en millimétres. Les illustra-
tions ne correspondent pas exactement aux dimen-
sions.

2.2 Application conforme

La commande 4117est destinée exclusivement a la
commande des installations de portes par des motori-
sations équipées d'un systéme avec interrupteurs de
fin de course électroniques ou mécanique.

Pour d'autres applications, la consultation a lieu avec
le fabricant.

2.3 Garantie

Une garantie concernant la fonctionnalité et la sécurité
d'utilisation entrera en vigueur uniqguement si les con-
signes et les avertissements de sécurité contenus
dans ces instructions de service ont été respectés.

La société VEKTOR ne se portera pas respon-
sable des dommages corporels ou matériels dus a un
non-respect des consignes et des avertissements de
sécurité.

Vektordécline toute responsabilité ainsi que toute ga-
rantie pour les dommages provoqués par l'utilisation
de pieces de rechange et d’accessoires non autorisés.
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2.4 Groupe cible

Seuls les électrotechniciens diment qualifiés et for-
més sont habilités a effectuer le branchement, la pro-
grammation et la maintenance de la commande.

Les électrotechniciens qualifiés et formés satisfont aux
exigences suivantes :

e Connaissance des regles générales et spécifiques
de sécurité et de prévention d'accidents,

e Connaissances des régles se rapportant a I'électro-
technique,

e Formation concernant I'utilisation et I'entretien d'un
équipement de sécurité adapté,

e Capacité de reconnaitre les dangers liés a I'électri-
cité.

DANGER!

2.5 Explication des symbole
Consigne de sécurité attirant I‘attention sur un danger
entrainant immédiatement la mort ou de graves bles-

sures.

é AVERTISSEMENT !
Consigne de sécurité attirant I‘attention sur un danger

pouvant entrainer la mort ou de graves blessures.

PRUDENCE !

Consigne de sécurité attirant I'attention sur un danger
pouvant entrainer des blessures légéres ou moyenne-
ment graves.

REMARQUE !

Consigne de sécurité attirant I'attention sur un danger
pouvant entrainer I'endommagement ou la destruction
du produit.

INFORMATION !

Attire I‘attention sur un controle a effectuer ou renvoi a
des documents spéciaux qui doivent étre observés.



3. BASES DES CONTROLES ET REGLEMENTS

Lors du branchement, de la programmation et de la
maintenance, il est impératif de respecter les regles
suivantes (liste non exhaustive).

Normes produits:

e EN 12453 (Sécurité a I'utilisation des portes moto-
risées - Prescriptions)

e EN 12445 (Sécurité a I‘utilisation des portes moto-
risées - Méthodes d'essai)

e EN 12978 (Dispositifs de sécurité pour portes mo-
torisées - Prescriptions et méthodes d'essai)

Les références a plus, outre les normes applicables
doivent étre respectées, telles que:

o EN 60204-1 (Sécurit¢ des machines - Equipe-
ment électrique des machines; Partie 1: Régles gé-
nérales)

e DIN EN 60335-1 (Appareils électrodomestiques et
analogues. Sécurité. - Partie1: Régles générales)

e Ausschuss fir Arbeitsstatten [Association Santé au
Travail (ASTA)
- ASR A1.7 (Régles techniques pour Les lieux de
travail « Portes et portails»)

4. CONSIGNES DE SECURITE
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AVERTISSEMENT !

e Ne pas laisser jouer les personnes non autorisées
(en particulier les enfants) avec les dispositifs de
commande ou de réglage.

e Maintenir les télécommandes hors de portée des
enfants.

e Assurez-vous que personne ni aucun objet dans la
zone de danger avant le mouvement de la porte.

e Testez tous les appareils de commande d'urgence

DANGER!

Danger de mort en cas de non-respect de la documen-
tation! Respectez toutes les consignes de sécurité du
présent

A

existants.
\
INFORMATION !
En présence d‘un branchement fixe, il faut utiliser un
interrupteur principal tous péles.
4 N

AVERTISSEMENT !

e Avant la premiére mise en marche du dispositif de
commande, il convient de contrdler si, aprés avoir
complété le cablage, tous les raccordements du
moteur sont bien fixés cété moteur et commande.
Toutes les entrées de la tension de commande sont
séparées galvaniquement de 'alimentation.

e |a tension du secteur doit correspondre aux indica-
tions de la plaquette signalétique.

e La tension du secteur doit correspondre a la tension
de la motorisation.

e En cas de branchement sur courant triphasé, seuls
des blocs de 3 disjoncteurs (10 A) peuvent étre
utilisés.

DANGER!
Danger de mort par choc électrique!

A

e Couper impérativement I‘alimentation électrique de la
commande avant tous travaux sur la commande ou
la porte. Veiller a ce que l'alimentation reste coupée
pendant les travaux.

e Respecter les normes locales en vigueur.

REMARQUE !

En présence de courant triphasé, il doit y avoir un
champ magnétique tournant a droite.

\ J

5. PREMIERE UTILISATION

Avant la premiére utilisation et a intervalles réguliers,
une fois par an maximum, les fenétres, les portes et
les portails actionnés électro-mécaniquement doivent
étre inspectés par un personnel qualifié (des registres
d'inspection écrits doivent étre tenus).

Aprés avoir mis le systéme en service, 'opérateur du
systéme de porte, ou les représentants de cet opéra-
teur, doivent étre informés du fonctionnement du sys-
teme.

Avant I'installation, assurez-vous que le sens de rota-
tion du moteur a engrenages est correct et que tous
les dispositifs de protection fonctionnent.



REMARQUE !

Pour éviter d’'endommager 'appareil, les points sui-

vants doivent étre vérifiés :

e Les types et les sections transverses des cables
doivent étre choisis suivant la réglementation.

e Les courants nominaux et le type de connexion doi-
vent correspondre aux informations indiquées sur la
plague signalétique du moteur.

e Le fusible du site doit respecter les spécifications.

DANGER!
Danger de mort par décharge électrique .

A\

Il est vital de débrancher le systéme de I'alimentation
électrique avant de débuter le cablage. Prenez les
mesures qui s'imposent pour vous assurer que l'ali-
mentation reste débranchée pendant toute la durée de
I’opération.

5.1 Installation électrique

REMARQUE !

e La tension de I'alimentation principale ne doit pas
dépasser de +/- 10 % celle de I'alimentation secteur
de l'unité de commande.

e Assurez-vous de ne pas surcharger le moteur a
engrenages et de respecter les données électriques
indiquées sur la plaque signalétique.

e || est indispensable de contréler la température lors-
que l'unité de commande est utilisée en dehors de la
gamme de température comprise entre -10°C et
+50°C.

e L’'unité de commande ne doit pas étre utilisée dans
les environnements présentant un risque de conden-
sation.

5.2 Programmation

La porte fonctionne toujours en mode action mainte-
nue pendant la programmation. Programmez la com-
mande avec le boitier ouvert. Vous trouverez les bou-
tons - poussoirs OPEN - CLOSE - STOP et un com-
mutateur quadripdle DIL sur le circuit imprimé (S4).

Assurez-vous que les circuits d’arrét soient installés et
gu’aucun arrét d’'urgence ou autre dispositif d’arrét ne
soit activé avant d’entrer dans le mode programma-
tion.
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1. Sélectionnez le mode de programmation

Pour entrer dans le mode de programmation : placez
le commutateur DIL 1 (S4) en position ON

Retour en mode normal : placez le commutateur DIL 1
(S4) en position OFF.

2. Navigation dans le tableau

Le bouton-poussoir STOP est utilisé pour naviguer
entre les numéros de paramétre et les valeurs des
parametres.

Les boutons-poussoirs OPEN et CLOSE permettent
de sélectionner le numéro du paramétre ou de modi-
fier la valeur d’'un paramétre.

Les chiffres actifs clignotent.

Certains des paramétres nécessitent une étape de
configuration supplémentaire aprés avoir appuyeé sur
le bouton-poussoir STOP. Par exemple, lorsque la
porte doit fonctionner en mode de programmation.
L’affichage indique « RUN ».

3. Explication du paramétre

F1onrn
Lo
L.

Valeur du parametre

Numéro du parametre



5.3 Parametres
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Paramétres Désignation Page
,' ,’ ,,,' ,, ,, Mode de fonctionnement 8
=1 2171 | Réponse : défaut au niveau du capteur photosensible 8
|| ,_ o I | ou de la butée de sécurité
,’ ,,,',' ,,,, ,, Sélection des limites 8
,’,—,," 171 ADAPTATION - LIMITE D'OUVERTURE ELECTRONIQUE 9
,’ —,,," 1 ,— Réglage de la fin de la limite électronique OPEN 9
,“—,,,', [l ADAPTATION - LIMITE DE FERMETURE ELECTRONIQUE 9
, ’ , ,’ ,, , , Réglage de la fin de la limite électronique CLOSE 10
,’,’ I ,’ ,,,, ,, Sélection de la demi-ouverture 10
1 TI.IT1IT] Fermeture automatique depuis la position de demi- 11
[ | ouverture
,—, ,,,' ,, ,, Sélection du palpeur de sécurité 1
I ,, ,,, ,,,, ,, Post-course 1
, , ,,,' ,,,, ,, Butée de sécurité supplémentaire (X20 — bornes 3-4) 1
,—, '—',,',' 1 Tension du cable 11
—, L1 Parameétres du capteur photosensible 12

R
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5.3 Parameétres

Paramétres Désignation Page

' , =1 Sélection de la fermeture automatique 12
e
=1 21 : :

Fonction lavage de la voiture 12

o R lon favag vort
_,’ ’_, ,'_,, ,’_,, Fonction Go (pas a pas) 12
': L™ Commande de la durée du mouvement 13
A
' , I ,,' ,, ,, DUREE D’INVERSION DU MOUVEMENT Butée de sécurité 13
' _, _, Il DUREE D’INVERSION DU MOUVEMENT Capteur photo- 13
_' _, _' -l sensible
,_, ,’_,’ ,’_,’ ,’_,, Réglage du compteur de maintenance 13
' ’ .71 Réponse du compteur de maintenance 13
=1 Tl -l
' | ,:' 1 Temporisation indiquant que le codeur manque 14
I=1 -1l
,'_,, ,’_,’ ,’_,’ ,’_,, Option relais K3 14




5.3 Paramétres
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Les parameétres d’usine sont indiqués en caractéres

gras.

Parameétre

Valeur

Mode de fonctionnement

oL
-1 Fi-l |

01=

02 =

03 =

04 =

Action maintenue OUVERTURE

Action maintenue FERMETURE

(ponter les bornes 23-24 de X3 s'il n’y a pas de butée de sécurité)
Impulsion OUVERTURE

Action maintenue FERMETURE

(ponter les bornes 23-24 de X3 s’il n’y a pas de butée de sécurité)
Impulsion OUVERTURE

Impulsion FERMETURE

Impulsion OUVERURE

Impulsion FERMETURE.

Inversion du mouvement de 0,5 s par arrét sur la commande

de force dans le sens de 'ouverture.

Réponse: défaut au niveau du
capteur photosensible ou de la
butée de sécurité

I Y iy |
[ R

00 = Fonctionnement par action maintenue impossible en cas de défaut au niveau du
capteur photosensible ou de la butée de sécurité.

La porte ne peut se fermer en cas d’erreur au niveau d'un capteur
photosensible ou d’une butée de sécurité. Un code spécial permet

de fermer la porte une fois en mode action maintenue. Appuyez sur

le bouton STOP et maintenez-le enfoncé tout en effectuant la sé-

quence 222111

(ou 2 = bouton-poussoir DOWN, fleche vers le bas, et 1 = bouton-poussoir UP,
fleche vers le haut).

01 = Action maintenue possible en cas d’erreur au niveau d’un capteur photo-
sensible ou d’une butée de sécurité.

Sélection des limites

[ L7
I Il

00 =
01=
02 =
03 =
04 =

06 =

Fléche = ouverture de la porte

FDC mécaniques

CODEUR MODELE 1: rotation vers la droite
CODEUR MODELE 2: rotation vers la gauche
CODEUR MODELE 3 : rotation vers la droite
CODEUR MODELE 4: rotation vers la gauche
Kostal : rotation vers la droite

Kostal : rotation vers la gauche

Apreés avoir sélectionné le codeur Kostal, il est nécessaire de redémarrer pour débuter
la communication.
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Parametre

Valeur

Réglage de la fin de la limite
électronique OPEN

| 2L
I--

11
I =l

Appuyez sur le bouton-poussoir STOP jusqu'a ce que I'écran affiche la valeur du para-
meétre.

Réglez la limite d’ouverture, avec les valeurs 6-9 correspondant a une ouverture plus
grande, et 1-4 a une ouverture plus faible. Appuyez sur le bouton-poussoir OPEN ou
CLOSE pour modifier la valeur.

Si la valeur est modifiée:
Appuyez sur le bouton-poussoir STOP (I'affichage indique « RUN »).
Testez le réglage réalisé en actionnant la porte vers le haut et vers le bas.

Appuyez sur le bouton-poussoir STOP pour enregistrer le réglage et revenir a la valeur
du paramétre. (la plage de réglage est au maximum de +/- 0,8 % de I'amplitude de
mouvement totale de la porte).

Adaption - Limite de fermeture
électronique

| 2Tz
[ |
11
I =l

Appuyez deux fois sur STOP - L’affichage indique « RUN ».

Actionnez la porte pour la placer en position fermée (en appuyant sur OPEN ou
DOWN). Normalement a 3-5 cm du sol.

Appuyez sur le bouton STOP pour confirmer la limite de fermeture.

(L’affichage présente un symbole de limite de fermeture pendant environ deux se-
condes puis revient automatiquement au numéro de parameétre actif).

Attention:

La limite de demi-ouverture ne peut étre active pendant la programmation (parameétre
16).

Le capteur photosensible situé dans le cadre de la porte (parametre 31) ne peut étre
actif pendant que les limites sont adaptées.

Si les limites font I'objet d’'une réadaptation, les paramétres 41 (commande de la force)
et 51 (durée de fonctionnement) seront réinitialisés aux réglages d’usine.

La butée de sécurité n’est pas active pendant la programmation.

Réglage de la fin de la limite élec-
tronique CLOSE

[l
I -l

Appuyez deux fois sur STOP - L’affichage indique « RUN ».

Actionnez la porte pour la placer en position fermée (en appuyant sur OPEN ou
DOWN). Normalement a 3-5 cm du sol.

Appuyez sur le bouton STOP pour confirmer la limite de fermeture.

(L’affichage présente un symbole de limite de fermeture pendant environ deux se-
condes puis revient automatiquement au numéro de parameétre actif).

Attention:

La limite de demi-ouverture ne peut étre active pendant la programmation (paramétre
16).

Le capteur photosensible situé dans le cadre de la porte (paramétre 31) ne peut étre
actif pendant que les limites sont adaptées.

Si les limites font I'objet d’'une réadaptation, les parametres 41 (commande de la force)
et 51 (durée de fonctionnement) seront réinitialisés aux réglages d’usine.

La butée de sécurité n’est pas active pendant la programmation.




VEKTOR STU4117

Parameétre

Valeur

Réglage de la fin de la limite
électronique CLOSE

| i
[ |
11
I =l

Appuyez sur le bouton-poussoir STOP jusqu'a ce que I'écran affiche la valeur du para-
meétre.

Réglez la limite d’ouverture, avec les valeurs 6-9
correspondant a une ouverture plus grande, et 1-4
a une ouverture plus faible. Appuyez sur le bouton
-poussoir OPEN ou CLOSE pour modifier la va-
leur.

Si la valeur est modifiée :
Appuyez sur le bouton-poussoir STOP (I'affichage indique « RUN »).

Testez le réglage réalisé en actionnant la porte vers le haut et vers le bas.

Appuyez sur le bouton-poussoir STOP pour enregistrer le ré-
glage et revenir a la valeur du paramétre. (la plage de réglage
est au maximum de +/- 0,8 % de I'amplitude de mouvement
totale de la porte).

Sélection de la demi-ouverture

[z .17
[

00 = Aucune demi-ouverture active.

Interrupteurs de fin de course mécaniques : (valeur 00 dans le paramétre 11)

01 = Arrét activé de la demi-ouverture.
Position commandée par un micro-interrupteur (de type NF) sur les
bornes 15 + 16. Mettez en court-circuit les bornes 15+16 reliées en pa-
rallele via I'interrupteur mécanique pour activer/désactiver cette fonction.

Limites électroniques : (Valeur > 00 sélectionnée pour le paramétre 11) ON/OFF

comandé par interrupteur sur les bornes15+16 du bornier X3

02 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 50 %.
03 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 55 %.
04 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 60 %.
05 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 65 %.
06 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 70 %.
07 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 75 %.

Commande de demi-ouverture par bouton-poussoir NO sur les bornes 15 + 16 du
bornier X3

08 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 50 %.
09 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 55 %.
10 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 60 %.
11 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 65 %.
12 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 70 %.
13 Arrét activé de la demi-ouverture. Limite électr. sur la position ouverte a 75 %.

10
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Parametre

Valeur

Fermeture automatique depuis
la position de demi-ouverture

| 7171
I -l

00 = Pas de fermeture automatique depuis la limite de demi-ouverture.
01 = Fermeture automatique depuis la limite de demi-ouverture.
Attention:

La fermeture automatique doit étre activée dans le paramétre 32.

Sélection du palpeur de sécu-

Attention:

Notez que la butée doit étre connectée mais non activée avant d’effectuer ce
paramétrage. Si le contréleur identifie une sélection de butée incorrecte, I'affi-

rité chage indique ERR. Veuillez noter que les bornes 23-24 du bornier X3 doivent
-1 1 rester libres si la valeur 03 a été choisie pour le paramétre.
,- ,:, | 1 01 = PALPEUR NCC ou commutateur DW contact AU
02 = Palpeur électrique 8k2
03 = Palpeur optique (type FRABA)
04 = Palpeur DW (contact AG)
00 = Pas d’action post-course

Post-course

=1 T
[

> (00 Action post-course active
(durée de I'action post-course 0,01 s - 0,50 s)

La surveillance de la butée de sécurité PNE/DW a commutateur de débit d’air
est automatiquement sélectionnée lorsque I'action post-course est active. Une
fois que la porte atteint l'interrupteur de fin de course de fermeture, elle conti-
nue a se fermer jusqu’a ce que le commutateur de débit d’air PNE/DW s’active
ou que la durée de 'action post-course se soit écoulée.

Remarque : cette fonction peut étre utilisée pour éviter que la porte n’inverse

son mouvement lorsqu’elle atteint le sol avant I'activation de la limite d’ouver-
ture ; par exemple, si 'ouverture de la porte est encombrée par des impuretés
ou si les cables s’allongent).

Butée de sécurité supplémen-
taire (X20 — bornes 3-4)

=1 2117
[

00 = Aucune butée de sécurité supplémentaire

01 = Butée de sécurité supplémentaire fonctionnant en paralléle avec la butée
de sécurité primaire

02 = Butée de sécurité supplémentaire arrétant la porte dans le sens de
'ouverture

03 = Arrét et courte inversion du mouvement dans le sens de la fermeture

Tension du cable

-1
[

00 = Aucune fonction de tension du cable
01 = Tension du cable 5 mS

02 = Tension du cable 10 mS

03 = Tension du cable 20 mS

04 = Tension du cable 30 mS

11
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Parameétre

Valeur

Parameétres du capteur photo-
sensible

e
Pl -1

=l

=l

Photo 1: Capteur photosensible insérable installé sur X12
Photo 2: Capteur photosensible externe monté sur le bornier X3

00 = Aucun capteur photosensible connecté correctement
01 = Capteur Photo 1 connecté

02 = Capteur Photo 2 connecté

03 = Capteurs Photo 1 et 2 connectés

Parameétre 31:04 - 31:07 (seulement possible avec les limites électro-
niques)

04 = Capteur Photo 1 connecté et installé dans le cadre de la porte

05 = Capteur Photo 2 connecté et installé dans le cadre de la porte

06 = Capteurs Photo 1 et Photo 2 connectés, et Photo 1 installé dans le cadre
de la porte ©)

07 = Capteurs Photo 1 et Photo 2 connectés, et Photo 2 installé dans le cadre
de la porte

©) Aprés avoir sélectionné la valeur de paramétre correcte, le mode de fonc-
tionnement est disponible en appuyant sur STOP. La position du capteur pho-
tosensible pourra désormais étre déterminée en actionnant la porte depuis la
position fermée vers la position ouverte. La porte s’arréte lorsque le capteur
photosensible n’est plus bloqué et que I'unité de commande revient automati-
quement au numéro de paramétre.

Sélection de la fermeture auto-
matique

=1 2L
.

Notez que I'impulsion de fermeture doit étre sélectionnée dans le paramétre 1!

00 = Pas de fermeture automatique

xx = Secondes 1 - 990 (au-dela de 99, le changement de valeur est de x10
secondes et la valeur clignote rapidement, par exemple 18 correspond a 180
secondes)

Verrouillage:

Si l'arrét ou l'arrét d'urgence est activé pendant plus de 5 s avec la porte en
position ouverte, le dispositif de fermeture automatique est verrouillé mécani-
quement pour éviter la fermeture. Réinitialisation du verrouillage mécanique
avec le bouton-poussoir CLOSE ou la fermeture « GO FUNCTION ».

Fonction lavage de la voiture

=1 2
I

(Seulement disponible si la fermeture automatique est active)

00 =
XX =

Pas de fonction lavage de la voiture
Durée d'activation du capteur photosensible par unités de 0,1 s (par
exemple 15 =1,5s) (Réglage 1 - 30 unités =0,1sa 3,0 s)

Le compte a rebours de fermeture automatique démarre uniquement si le cap-
teur photosensible a été activé pendant un temps supérieur a la « durée d'acti-
vation du capteur photosensible ». La porte doit étre completement fermée
avant de pouvoir démarrer un nouveau cycle.

Il n’est normalement possible d'utiliser la fermeture automatique qu’apres avoir
sélectionné le parameétre 31, lequel active une sécurité supplémentaire assu-
rée par les capteurs photosensibles31. Fermeture automatique sans sécurité
supplémentaire par des capteurs photosensibles : pontez les bornes 20-22 sur

12
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Parameétre

Valeur

Fonction Go (pas a pas)

iz 17
I

Fonction Impulsion utilisée pour le fonctionnement pas a pas)

00 = Fonction Go normale (fermeture possible uniquement depuis la limite
d’ouverture)
Fonction Go spéciale (commande de fermeture possible dans le sens

d’ouverture).

01=

(Ce parametre est uniquement visible si le capteur photosensible est sélection-
né dans le paramétre 31)

Commande de la durée du
mouvement

i |
R
11
I =l

00 = Pas de commande de la durée du mouvement
01 = durée du mouvement : 20 s

02 = durée du mouvement : 40 s

03 = Durée automatique du mouvement

La position « RUN » est désormais disponible en appuyant sur STOP.

Pour faire fonctionner la porte depuis la position fermée vers la position ou-
verte sans aucun arrét (maintenir OPEN enfoncé). Lorsque la durée du mouve-
ment a été apprise (par la limite d'ouverture), « RUN » cesse de clignoter et
I'affichage revient automatiquement au numéro du paramétre actif)

La durée du mouvement est égale a la durée apprise + 12,5 %. Si la durée
apprise est inférieure a 10 secondes, une durée constante de 1 s est ajoutée.

Remarque: les deux limites doivent étre définies avant de sélectionner la durée
automatique du mouvement.

DUREE D’INVERSION DU
MOUVEMENT

Butée de sécurité

= 2L
R

Durée d’inversion du mouvement sur la butée de sécurité, en 1/100
de secondes.
01= 0,01 s (Gamme : 0,00 s -0,99 s)

XX =

(Si 00 est sélectionné, la durée d’inversion du mouvement est réglée sur la
valeur minimale 0,004 s).

DUREE D’INVERSION DU
MOUVEMENT

Capteur photosensible

= 22
I

xx = Durée d'inversion du mouvement sur le capteur photosensible,
en 1/100 de secondes

30= 0.30 s (Gamme : 0,05s -0,99 s)

Cette durée d'inversion du mouvement est aussi utilisée comme durée d’inver-
sion forcée du mouvement.
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Parameétre Valeur

00 = Aucun compte a rebours de maintenance

01 = 15 cycles d’ouverture avant la maintenance (pour essais uniquement)
02 = 5.000 cycles d’ouverture avant la maintenance

03 = 10.000 cycles d’ouverture avant la maintenance

Réglage du compteur de main- 04 = 20.000 cycles d’ouverture avant la maintenance

tenance Réinitialisation pour un nouveau compte a rebours ou lors de la sélection d’une
S — valeur:
I— =
= ,_",_, | | e Appuyez sur STOP pour sélectionner la valeur du paramétre.

e Appuyez sur OPEN ou CLOSE pour sélectionner la valeur.
e Appuyez a nouveau sur STOP pendant au moins deux secondes.

e CLR s’affiche pendant deux secondes pour confirmer le nouveau compte a
rebours.

Réponse du compteur de |00 = L’affichage indique E:04

maintenance 01 = Passage a la commande a action maintenue et I'affichage indique E:04
IZ Z1.r Si 'afficheur & LED est installé, la LED « Service » s’allume lorsque le compte
R | a rebours de maintenance atteint 0.

Remarque : aucune surveillance des limites si la valeur 03 est sélectionnée

00= 1s
01= 2s
Temporisation indiquant que 02= 4s
le codeur manque (L'affichage indique E:09 aprés avoir préréglé la durée de fonctionnement sans
— — o avoir préalablement changé la position du codeur). Les défauts peuvent étre
,':,, ,':,’_,, ,’_,’ réinitialisés par des commandes a action maintenue pour trouver les deux li-

mites de fin de course ou réadapter les limites)

03= 4s
Aprés un mouvement sans changement de position du codeur, la porte s'arréte
et un code d'erreur E:09 est automatiquement envoyé.

00 = K3 actif lorsque la porte est en service

Option relais K3 01 = K3 actif lorsque la porte est fermée
R —— 02 = = K3 actif lorsque la porte est ouverte
1z r
Il ] Le relais mécanique et les bornes X17 doivent étre installées sur le circuit im-

primé a la position K3.

5.4 REINITIALISATION AUX REGLAGES D’USINE nant enfoncés les bouton-poussoir STOP et UP pen-
dant deux secondes.
Réinitialisation aux réglages d’usine en placant le
commutateur DIL 4 (S4) en position ON et en mainte- L’affichage clignote avec le message « FAC » et le
numéro de version du programme est indiqué.
—» ON

Ne pas oublier de remettre le commutateur DIL 4 en
position OFF.
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6. CODES DES LED (D15)

Utilisés lorsque les limites électroniques sont sélec-

tionnées.

VEKTOR STU4117

-9

o[ 1]
|

Clignotement de
la LED d’erreur

Description de I’erreur

Résolution de ’erreur

Aucune réponse du codeur

Vérifier les connexions.

Les fiches RS485 A et B ont peut-étre été inver-
sées.

2 Limites non adaptées Réadapter les limites.
Maintenance nécessaire. Erreur fatale. Déplacer
la porte manuellement en position intermédiaire
avec le systéme hors tension. Passer du mode
normal au mode de programmation avec le com-

3 Fonctionnement inopiné du moteur mutateur DIL n°1 pour supprimer I'erreur SER. Si
la porte avance a nouveau pendant une seconde
sans qu’aucune commande n’ait été donnée tan-
dis que le systéeme est sous tension, cela signifie
que le circuit imprimé est défectueux.
Vérifier que la valeur du paramétre 11 a été sé-
lectionnée correctement (sélection de la rotation

4 Erreur de calcul vers la gauche/droite). Erreur utilisateur pos-
sible : les deux limites sont identiques. Erreur du
codeur.

5 Non utilisé

6 Non utilisé
Réadapter les limites.

7 Codeur Kostal : sélection incorrecte de | vgrifier que la valeur du paramétre 11 a été sé-

la rotation vers la gauche/droite lectionnée correctement (sélection de la rotation

vers la gauche/droite) ou réadapter les limites.

8 Codeur Kostal : défaut de la tension de | Vérifier la connexion et la tension d’alimentation.

fonctionnement Remplacer le codeur.
9 Défaut EEPROM sur IC4 au démarrage Essayer de réinitialiser les réglages d’usine ou

remplacer le contrbleur.
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7. MODE DE FONCTIONNEMENT

Dans le mode de fonctionnement, I'affichage indique I'état des limites ainsi que quelques entrées ou codes d’er-
reur le cas échéant. La version du logiciel s’affiche brievement au démarrage.

Affichage Description Remarque
B O S | Aucune activité. || 3 porte est arrétée entre les limites et aucune erreur n’est identi-
FIrerri Symbole de 4 chaises | fiee.
= =.7 7 Limite d’ouverture | Symbole normal servant d’aide a la programmation et & la recherche
| . | active de panne.
| | | Limite de fermeture |Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
- - - I active de panne.
el ] Limite de demi- Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
| . | ouverture active | de panne.
| . | STOP actif Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
- — - I de panne.
Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
I~I.I71 Bouton-poussoir | de panne.
S OPEN actif L'activation du détecteur a boucle provoque également I'affichage
de ce symbole.
. Bouton-poussoir Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
I-I'l-I CLOSE actif de panne.
Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
I"1 I"1 de panne.
L[ :, [ Fonction Palier active | |
i | (A noter que la fonction Palier est seulement utilisable lorsque
le capteur photosensible est installé)
Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
,’— —,': ,' Capteur Photo 1 actif | d& panne.
Photo 1 est I'amplificateur photosensible interne installé en X12.
- Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
,’— —,': ,—' Capteur Photo 2 actif | d& panne.
- Photo 2 est le capteur photosensible externe installé sur le bornier.
Butée de sécurité | Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
e e e active de panne.
I~1 I~ Mouvement de la | Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
porte vers le haut | de panne.
Mouvement de la | Symbole normal servant d’aide a la programmation et a la recherche
| | -1 porte vers le bas | de panne.
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7.1 Codes d'erreur

VEKTOR STU4117

Affichage Description Remarque

IZ I"1 | |Surveillance des bu- Echec de la surveillance des butées de sécurité si cette fonction est

= Il | |tées activée. Vérifier ou régler la butée de sécurité.

'— I~ —' Durée de la course La porte a été arrétée par la commande de durée de la course.

I- I I

I~ I Le compteur de maintenance a atteint 0.

= 1 Maintenance o

| Réinitialiser le compte a rebours.

Défaut dans le circuit du capteur photosensible.

I I"1I— |Capteur

,_ Il -, photosensible (Le cycle de test réalisé apres le dernier arrét a échoué, appuyer sur
STOP pour démarrer un nouveau test)

- - Défaut dans le circuit de la butée.

= Butée de sécurité (Le cycle de test réalisé aprés le dernier arrét a échoué, appuyer sur
STOP pour démarrer un nouveau test)

La porte a entamé son mouvement mais la position ne change pas.
La porte s'est arrétée a l'issue de la temporisation et le défaut E:09

IZ Izl Codeur est indiqué pendant environ 1 s (voir le parametre 81).

Y Les deux limites doivent étre a nouveau définies par des étapes de
commande a action maintenue, ou doivent étre a nouveau adap-
tées.

- = Défaut de EEPROM au démarrage.

,_ ,_ Il EEPROM Essayer de réinitialiser les réglages d’usine ou remplacer le proces-

seur.
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8. COMPTEUR ELECTRONIQUE ET HISTORIQUE DES 10 DERNIERES ERREURS

Pour sélectionner le compteur ou consulter I'historique des erreurs, fermez la porte et placer le commutateur
DIL 2 en position ON (la porte ne peut étre déplacée lorsque I'écran affiche I'état en cours).

Compteur électronique
I |
| -y -
[ |
N |

L’affichage clignote entre les chiffres de poids fort (1.000 -
999.000) et les chiffres de poids faible (000 - 999).

Dans I'exemple présenté, I'affichage clignote entre (362 et 086) = 362.086
ouvertures de porte.

Appuyez sur STOP pour voir les 10 derniéres erreurs ou fermez I’historique en
plagant le commutateur DIL 2 en position OFF.

Historique des 10 derniéres
erreurs

Appuyez sur OPEN (haut) pour sélectionner une erreur plus récente
Appuyez sur CLOSE (bas) pour sélectionner une erreur moins récente

Si aucune erreur n’a été enregistrée, I'affichage indique:

A la fin de la liste des 10 erreurs enregistrées, I'affichage indique:

Dernier élément

Premier élément

Placez le commutateur DIL 2 en position OFF pour sortir de I'affichage du sta-
tut.

Réinitialisez les 10 dernieres erreurs en appuyant sur OPEN pendant au moins
10 s lorsque le symbole « dernier élément » est affiché.

Pour quitter I'historique, placez le commutateur DIL 2 en position OFF.
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9. CIRCUIT IMPRIME - VUE D’ENSEMBLE

VEKTOR STU4117

X5 D11
Stop D No
sillosB Q| NC
©
X3 slolr 2| COM
¥ ose xX17
Emergency 1 ] . @
STOP
2 2 % K3 S2
H 4
sToP 1.f | 3 0 offols
4 X14 Error Q
5 =P9I1° o I
OPEN } 5 304 D15
T Ol
w
CLOSE ! 16 g : & %
8 Sy %6 OFF <> ON
X12
GO 9 PROG
Functiont 10 9 7 DISPLAY
11 ; 5 6 RESET
Limit g B 4 sS4
cosr o | bz 8 5
12 &I .
Limit 13 9 f 3
OPEN 9 14 D14 S
1 ° 2
112 15 omm, Sl
open k- 16 % EHZ 1 14
X0 1 X7
Speed 17 X19 ~ 1}
Input g
+24V 18 =195
ov 19 8 ‘3‘
+24V° [ 2
Test Photo 20 ‘2 2
Photo | | 21 S !
-Cell 22 X1
8k2 /
&2 23
edge 24
% Brown 25
[}
% © Green 26 8
w )
8 White 27 £
Thermo/ -
Pooor 1] [ 28
sTOP 29
Seaich 30
witch o
Encoder 31
BN
oy 12V (D)1 w1l 2 3 4 5 ,1 2 3 4
2))2
WH
pxElData - (D)) 3
v
onElData + (D)4 o L1 L2 Ls PE PE
vE Safety Chain |@]) 5 55 | ]
Pulse In|@|)6 (?)§_|—| —
X13 ) 2 | = | . '
£ =1 \ -
[ EE— \
2 N=OPTIONAL=
LI:_?U-“ ~m e o wm w mw W
S1 Bouton STOP X1 Alimentation secteur X15 | Codeur
S2 | Bouton OPEN X2 | Moteur X17 | Relais K3
S3 | Bouton CLOSE X3 | Dispositifs de commande et de sécurité X19 | Fermeture automatique (ON/OFF)
D7 | LED de témoin X5 Pavé numérique X20 | Butée de sécurité secondaire
D10 | LED d'arrét (STOP) X6 | Antennes de réception radio K1 | Contacteur d’ouverture (OPEN)
D12 | LED de limite de fermeture X7 | Module insérable : récepteur radio K2 | Contacteur de fermeture (CLOSE)
D13 | LED bouton-poussoir ouvert X8 Module insérable : lampes de circulation routiere K3 | Relais
D14 | LED de limite d’ouverture (LIMIT OPEN) | X11 | Module insérable : détecteur de boucle RT1 | Poly-fusible
D15 | LED d’erreur (ERROR) X12 | Module insérable : Capteur RT2 | Poly-fusible
D16 | LED bouton-poussoir X14 | Module insérable : Panneau a LED TR1 | Transformateur
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10. CONNEXIONS DU BORNIER X3

10.1 Dispositifs de commande

[ liaison a six fils

EMERGENCY ;
TOP
STO 3 LED STOP/
B  EMERGENCY

STOP 4 D10 ETOP'

S B LED OPEN
OFPEN 6 013

7 B LEDCLOSE
CLOSE g D18
GO 9
Function 10

La LED s’allume lorsqu’un bouton est actionné ou
lorsque le circuit STOP est interrompu.

10.2 Dispositifs de commande
fils

/ liaison a quatre

X3
EMERGENCY 1
STOP 2
3 B LEDSTOP/
STOP 4 D10 EMERGENCY
STOP
OPEN 6 D13 LED OPEN
7 g
CLOSE | g D16 LED CLOSE
9
10

10.3 Dispositif de sécurité. Butée de sécurité élec-

trique (paramétre 21:02)

Safety edge

Brown
Green
White

23
24
25
26
27

10.4 Dispositif de sécurité. Butée de sécurité op-

tique (parameétre 21:03)

Safety edge
) Brown
. _E_ —- Green
i White

20
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10.5 Dispositif de sécurité. Butée de sécurité
pneumatique (paramétre 21:04)

+24V
Sicherheitsleiste ov
[ow ]
Brown
Green
White

10.6 Butée de sécurité supplémentaire

—— white =

2| OPT— green -
D|+24V—brown|

10.7 Capteur Photo 2 (tests nécessaires)

La tension d’alimentation du transmetteur est coupée
pour tester le capteur photosensible. Ce capteur ne
peut étre utilisé sans effectuer de tests.

21
22

+24V 18

ov 19

20

21

‘e 22
RECEIVER

+24V 18

ov 19

TRANSMITTER 20



10.8 Contact sans potentiel K3 (option)

NO

NC

COM
X17

10.9 Interrupteur de fin de course. Commutateur
mécanique (paramétre 11:00)

LED Limit

Mg

12 D12 CLOSE
138 Lepumi
14 P4 OPEN
15

16

17

Les LED D12 et D14 s’allument lorsque les capteurs
de fin de course respectifs sont enclenchés.

LIMIT CLOSE

LIMIT OPEN

1/2 OPEN

not used

SAFETY SWITCH
Thermo contact
Safety limits

Db WN =

10.10 Interrupteur de fin de course. Codeur Kostal
(paramétre 11:05, 11:06)

not used
2: +12V
WH GND
PK Data -

GN ata +
YE STOP CHAIN

' X13

Les LED D12 et D14 s’allument lorsque les capteurs
de fin de course respectifs sont enclenchés.

VEKTOR STU4117

10.11 Modules insérables

e X12: MODULE DE CAPTEUR PHOTOSENSIBLE
V.2
Module insérable pour analyser la sortie du capteur
photosensible Photo 1.

e X7 :RECEPTEUR RADIO RCM434A03
Module insérable du récepteur radio.

e« X11 DETECTEUR A BOUCLE VEK1
Module insérable du détecteur a boucle inductive.

e X8 :FEUX DE CIRCULATION ROUTIERE PCB V.1
Module insérable des feux de circulation routiére.
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11. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Dimensions du boitier:

Montage:

Alimentation via:

Puissance consommeée:

Facteur de marche:

Protection:

Propre consommation
de la commande

Tension de commande:

RS485 A et B:

Entrée barre de sécurité:

Plage de température:

Humidité:

Vibrations:

Protection:

Poids:

Sortie relais (K3):

22

293 x 190 x 100 mm, ABS

Verticalement au mur; a une hauteur min. de 1,1m

L1, L2, L3, N, PE:

400VAC £ 10% L1,L2,L3,N,PE
ou 230VAC * 10% L1,L2,L3,PE
50/ 60Hz

3 x 400VAC max. 4KW
3 x 230VAC: max. 2.3 kW

60% , période d’action max.. 120 s

10 A caractéristique K

Max 13 VA

24 V DC, max. 250 mA;

protection par fusible réarmable pour les capteurs externes

Seulement pour interrupteur fin de course électronique

Niveau de performance C

pour barres de sécurité électriques avec
résistance de terminaison 8,2 kQ

et pour systemes optiques dynamiques.

Activité: -10°C ... +45°C
Stockage: -25°C ... +70°C

a 93% non condensant

Montage peu vibrant, par ex. : @ un mur magonné

IP 65

ca. 1,8 kg

230VAC/5A

VEKTOR STU4117
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12. DECLARATION D’INSTALLATION

Nous déclarons par la présente que le produit désigné ci-apres::

STU4117

Adresse du fabricant:
E3-laan 93 9800 Deinze (Belgique)

répond aux exigences fondamentales des directives sur les machines (2006/42/CE).:

D'autre part, le produit est conforme a toutes les dispositions

° du reglement 305/2011/CE relatif aux produits de construction,
° la directive 2014/30/CE relative a la compatibilité électromagnétique
° et la directive 2014/35/CE relative a la basse tension.

Les normes suivantes ont été appliquées:
EN60439-1
EN61000-6-2
EN61000-6-3
EN12453
EN12445

L’unité logique ne doit &tre mise en service que lorsqu'il a été constaté que la machine dans laquelle I'unité lo-
gique doit étre incorporée répond aux dispositions de la directive 2006/42/CE relative aux machines.

Est autorisé a constituer le dossier technique:

/ /ﬂg;‘,i‘A“Fn‘Ldijid an den Bogaerde

- _—

23



