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1 PREAMBULE :
11 REGLES DE SECURITE :

Vous avez choisi La Barriere Automatique pour sécuriser et réguler votre ou vos acces,
nous vous en remercions vivement. Soyez certain que votre acquisition, vous donnera
pleinement satisfaction durant de nombreuses années.

Cependant avant toute installation de votre matériel nous vous recommandons de lire la
notice d’emploi et de mise en service jointe.

Nous avons voulu étre simple et clair dans nos explications, mais malgre le soin
apporté a la rédaction de cette notice, si certains points vous semblent incorrects ou
peu clairs, nous sommes a votre disposition pour tout renseignement complémentaire
ou remarque.

Avant d'installer ou de dépanner la barriére levante automatique, lire attentivement les
présentes instructions.

L’installation de la barriére levante et sa maintenance doivent étre réalisés par un
installateur professionnel, conformément aux instructions et aux réglementations en
vigueur.

L'ensemble des instructions doit &tre reSpectée afin de prévenir tout dommage aux
personnes. L’'inobservation de ces mstgu peut causer des lésions personnelles
qui, dans certains cas, peuvent étre gra‘ :

e: ohs décharge l'entreprise La Barriére
mmages causés a des personnes ou

L'inobservation des dispositions listées
Automatique de toute responsabilité p
des objets :

» En cas d'anomalie dans le fonctionn
électrique du moteur et gérer la
soit déterminée et éliminée
N'effectuer de modifications sur aucune plece du produit, si elle n'est pas prévue
dans le manuel
Les modifications ou démontagéides appareils doivent étre effectués
exclusivement par du personnel; ‘autorisé et qualifié
Ne pas effectuer de modlflcat|on“ ur les pieces du produit, si elle n'est pas
prévue dans le manuel. ;
Eviter que les piéces de Iautomatlsme soient placées prés de sources de
chaleurs ou en contact avec des substances liquides
Utiliser des cables d'alimentation adaptés.

Pour un fonctionnement idéal de I'automatisme utiliser les accessoires indiqués

par La Barriere Automatique

L'installation, le contréle et la mise en marche doivent étre effectués selon la
“norme en vigueur

Eliminer les matériaux de déchets dans le respect de la norme locale

ment couper immédiatement |'alimentation
re manuellement jusqu'a ce que la panne

vV.vy % ¥ 3% ¥V

-
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1.2 AVERTISSEMENT

Votre barriére est composée d’une mécanique et de divers composants électriques.
Toute négligence lors d’une intervention peut avoir des conséquences graves pour
votre sécurité ou celle d’autrui. La platine support amovible est équipée d’'un micro
contact de positionnement de manivelle, qui lorsque celle-ci est 6tée, empéche toute
mise en mouvement du mécanisme.

Malgré cette protection, 'équipement interne reste sous tension, par conséquent nous
vous recommandons de couper l'alimentation en positionnant le sectionneur sur OFF.
Manipulez avec beaucoup de soins les éléments internes susceptibles d’étre mis sous
tension ou en mouvement. Enlevez le capot supérieur de la barriére afin de régler
correctement la course de la lisse, position haute et basse, grace aux fin de courses.
(Préalablement préréglée en usine)

1.3 INFORMATION

L’installation d’'une barriere ou d’'un obstacle physique, vous expose a des
responsabilités en matiere de sécurité vis-a-vis des utilisateurs. Aussi nous vous prions
de prendre en compte les remarques suivantes :

» La clé permettant 'ouverture de la porte donnant 'accés au mécanisme et a la
partie électrique, doit étre utilisé par du personnel averti des risques
d’électrocution et d’écrasement qu'’il encourt en cas de manipulation négligente.
Le personnel intervenant est tenu de vérifier le bon verrouillage de la porte avant
son départ.

» La circulation des piétons doit étre interdite dans la zone de passage de
I'obstacle sauf si le mouvement de celui-ci est signalé efficacement. (avertisseur
lumineux et/ou sonore, marquage au sol, écriteau signalétique,...). L’état de
cette signalisation est de votre responsabilité.

L'instauration de la signalisation adéquate et de son respect est de votre responsabilité
seule, tenant compte du nota suivant :

Nota : dans les pays de I'Union Européenne, I'exigence 1.3.7.2 de la Directive
Machines C.E. prescrit 'apposition de part et d’autre des équipements d’'un
pictogramme d’interdiction d’accés aux piétons en zone dangereuse, ceci a moins d’un
metre en amont et en aval de la lisse en position fermée (horizontale).

Exemple de pictogramme :
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2 CONDITIONS D'UTILISATION
2.1 CONDITIONS DENVIRONNEMENT

e Température de fonctionnement : -30°c a +55°c

e Taux d’humidité maximal : 95% entre -25°c et +40°c, 50% au-dessus de 30°c

e Présence deau: code AD5 (lavage au jet d’eau projetée dans toutes les
directions, a noter que le lavage haute pression est possible si la lance est
maintenue a une distance minimale de 1 m)

e Présence de corps solides : code AE4 (protection contre les particules de taille
supérieure a 1 mm)

e Présence de substances corrosives : code AF2 plus conditions particuliéres type
brouillard salin, gaz d ‘échappement des véhicules. La tenue a la corrosion ou
aux substances polluantes est obtenue par traitement cataphorése et peinture
poudre pour les toleries, par bichromatage pour les piéces situées a l'intérieur du
fut et par [l'utilisation de l'inox pour les pieces exposées a l'extérieur de la
barriere.

e Contraintes mécaniques :

o Chocs : code AG3
o Vibrations : code AH2

Présence de flore ou de moisissure : code AK2

Présence de faune : code AL2

Influence électromagnétiques, électrostatiques ou ionisantes : code AM6

Rayonnement solaire : code AN2

Foudre : code AQ2

Tenue a des vents supérieurs a 140 km/h.

2.2 ALIMENTATION ELECTRIQUE :

La tension d’alimentation de la barriere est de 230 V +/- 10%, 50 Hz +/- 2Hz
monophasé suivant la norme NFC 15-100.

Des microcoupures d’une durée inférieure a 100 ms n auront pas d’incidence sur le
fonctionnement.

2.3CONFORMITE AUX NORMES

Les barrieres sont conformes aux normes européennes suivantes :

N° 89/106/CEE : Directive Produits de Construction

N° 98/37/CEE : Directive Machines (conception)

N° 72/23/CEE : Directive Basse Tension

N° 89/336/CEE : Directive Compatibilité Electromagnétique

NF .EN 61800-3 amendement A11, tableau 2 : immunité minimale aux harmoniques,
deuxiéme environnement

NF EN 61800-3 amendement A11, tableau 3 et 4 : immunité aux variations de tension,
déséquilibre et variations de fréquence, deuxiéme environnement

10



LBAIO V2010 - PFBAOO0OZ206 -LE16/07/2012

3 DESCRIPTIF TECHNIQUE DE LA BARRIERE
3.1 PRINCIPES DE CONCERPTION

Les barriéres présentées dans ce document ont été congues pour répondre a des
exigences de fonctionnement difficiles avec un nombre de cycles élevés a haute
cadence.

La maintenance a été facilitée par l'utilisation de sous-ensembles modulaires, qui
permettent d’atteindre des temps de réparation trés courts.

Le module de base est commun a toutes les barriéres, droite ou gauche et il peut étre
équipé de périphériques qui permettent de personnaliser la barriere.

La conception étant modulaire, les barrieres sont totalement évolutives et peuvent étre
adaptées a de nouvelles utilisations avec de nouveaux périphériques.

3.2CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Cette barriere est composée de plusieurs sous-ensembles remplacables trés
facilement : télerie, ensemble motorisation, support de lisse pour lisse en aluminium et
platine électrique.

P Tolerie : Fut avec porte en tole DKP épaisseur 30/10 mm avec traitement
cataphorése et peinture RAL 5015 et capot en téle DKP épaisseur 20/10
mm avec traitement cataphorése et peinture RAL 9010 en standard,
d’autres teintes sont possibles en option
Demi-coquilles de fixation de la lisse en acier galvanisé et peinture poudre
RAL9010
Longueur de lisse : de 3m a 10m
Type et section de lisse : fibre de verre de section tronconique @140 avec
bandes réflectorisantes
Compensateur par ressort de compression
Vitesse variable assurée par un variateur de fréquence 0,55 kW qui pilote
les rampes d’accélération et de décélération et permet de paramétrer les
vitesses d’ouverture et de fermeture
Réducteur a double roue et vis sans fin graissé a vie
Moteur 0,55 kW triphasé 230VAC avec frein pour maintenir les positions
ouvertes et fermees
Capteurs inductifs sans contact
Platine de commande multiprogramme pour la gestion de la barriere

Vv VvV VY

Vv VY

3.3 PERFORMANCES
» MTBF (Temps moyen de fonctionnement sans panne) est supérieur a 15
000 heures.
MCBF (Nombre de cycles moyens sans panne) de la barriere est
supérieur a 3 000 000 cycles ouvertures / fermetures.
Nombre de cycles quotidien : jusqu’a 10 000 manceuvres / jour
MTTR (Moyenne des temps de dépannage) est inférieur a 60 mn
Indice de Protection : IP54

vvvy Vv
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3.4PLAN DIMPLANTATION LBA 10
LBA 10 Anti-vandale lisse # 140 mm

iargeur Longueur ~ Poids ~ Beposoir ou béguille
de passage  de lisse total Pendulaire obligatoire
LBA10-00 i — | — £ 420 =

>500. S:DDm 130 ! non
>700| 700m | 7.00m | 134 i

oul

>9800 900m S,DOml 138 l oui

3.4.1 BARRIERE SENS NORMAL

,,,,, 0000 :
I Manivelle
i <«
gl =
°l
L
20 .
‘
%‘m
K
\ !
. Porte
3.4.2 BARRIERE SENS INVERSE
Manivelle '

Porte
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Y INSTALLATION :

4.1 GENIE CIVIL Gabarit

+tiges

Réalisation d’un massif béton 800x800x1000mm pour le f(it de
la barriére suivant les recommandations ci-dessous.

Il devra étre réalisé dans les régles de l'art pour que la barriére
soit correctement installée.

Le massif doit étre parfaitement horizontal et placer au
minimum au niveau du sol fini.

Les fourreaux doivent arriver au milieu de la barriére (2x
@60mm maxi)

Un gabarit de scellement peut étre fourni, il permettra de fixer
plus facilement la barriére avec les 4 tiges d’ancrage
16x250mm.

Il faut laisser dépasser les tiges d’ancrage de 60mm (voir ci-

Fourreau

Massif

Masslif 800x800x1000 :

dessous).

ﬁ‘ ”’I(“
Tige de =]
scellement M16 1

4.2 ACCES ALINTERIEUR DE LA BARRIERE :
4.2.1 OUVERTURE DE LA PORTE

Pour ouvrir la porte, il est nécessaire de disposer d’'une clé TYPE 405 (autre sur
demande)

g42.2 OUVERTURE DU CAPOT

Le capot se démonte en dévissant les 2 vis situés de chaque co6té du capot
(voir fleche sur figure suivante).

A - Couper l'alimentation de la barriére
B — Dévisser les 2 vis
C - Enlever le capot
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4.3 POSE DE LA BARRIERE :

Suite a la réalisation du génie civil, vous pouvez procéder a l'installation de la barriére
suivant la procédure ci-dessous :

4 CONTRE ECROUS M16
(OPTION]

4 ECROUS M16

4 RONDELLES PLATES M16x40

Gabarit PVC }———
4 TIGES D’ANCRAGE
& 16x250mm
FOURREAU ) - e
| CDE+ALIM Q I
e | o
.

C - Ecrous M16+rondelles
M16x40

A- Mettre en place la protection « Gabarit » \
B- Mettre en place le fut sur les ancrages en faisant attention de ne pas coincer les
fils
C- Installer les rondelles plates M16x40 puis les écrous M16 pour maintenir la
barriere. Bloquer les écrous

D- Mettre en place les contres écrous M16 pour éviter le desserrage (option).
E- Serrer fortement les écrous car se sont eux qui maintiennent 'ensemble de la
== barriére.

La barriere doit étre reliée a la terre par l'intermédiaire d'une tresse serrée sur
F'un des 4 goujons de fixation.

M
]
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4.4 RACCORDEMENT ELECTRIQUE ET COMMANDE:

La tension d’alimentation de la barriere est de 230 V +/- 10%, 50 Hz +/- 2Hz
monophasé suivant la norme NFC 15-100.

Des microcoupures d’une durée inférieure a 100 ms n’auront pas d’incidence sur le
fonctionnement.

La barriére doit étre alimentée par un cable de type 3G 1.5mm? ou 2.5mm? (suivant la
distance du céble).

Prévoir une protection électrique en téte de ligne (Disjoncteur différentiel 10A/30mA /
barriere)

Le raccordement de la barriére doit se faire hors tension

Le cable d’alimentation et la terre doivent étre raccordés sur le bornier prévu a cet effet
(voir schéma électrique)

Le cable de commande doit étre raccordé sur le bornier prévu a cet effet (voir schéma
électrique).

4. 5SPOSE DES EQUIPEMENTS :

4.5.1 MONTAGE DE LA LISSE :

Ce montage est réalisé en suivant la procédure

/A\. A - Couper l'alimentation de la barriere
L.2.3 B - Desserrer les vis des demi-coquilles (de chaque cété)
C - Engager la lisse jusqu’a ce qu’elle soit en contact avec le bord de la demi coquille
D — Insérer les 4 vis et écrous permettant de bloquer la lisse dans les demi-coquilles
E — Resserrer les fixations des demi-coquilles
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b = MONTAGE DU REPOSOIR (OPTION):

Réalisation d’'un massif béton pour le support du reposoir de la barriére de dimension
400 x 400 x600 suivant les recommandations ci-dessous.

Il devra étre réalisé dans les régles de I'art pour que la barriére soit correctement
installée.

Il faudra prévoir dans le méme temps les fourreaux nécessaires au passage de cable
pour I'alimentation électrique, commande de la barriére, sécurité, ...

T

Hauteur -

1cm
Hauteur

Joint

A- Couper I'alimentation de la barriére

B- Positionner la lisse en position horizontale a I'aide de la manivelle

C- Mesurer la longueur entre le sol béton et le bas de la lisse.

D- Reporter cette mesure — 1 cm (hauteur de 'embase) sur le reposoir pour le
couper a la bonne longueur

E- Fixer 'embase du reposoir a l'aide de 4 tiges d’encrage, puis passer le cable sile
reposoir est équipé d’une ventouse ou d’une cellule infra rouge.

~~ F- Siliconer tout autour du pied et fixer le reposoir a 'embase a l'aide de deux vis de
chaque coté.
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4.6 REGLAGE ET MISE AU POINT
4.6.1 REGLAGE DES CAPTEURS DE POSITION::

La barriére est équipée de 2 capteurs inductifs sans contact. Ces capteurs sont
accessibles aprés avoir retiré le capot.

Ces réglages doivent étre effectués par du personnel qualifié.

Ces capteurs permettent de régler la position horizontale et verticale de la lisse.
lls arrétent le moteur et enclenche le frein.

i

i

i

:
=
¢ S
e
b
i
i

o

i
i

Ecrous de

Les réglages se font sous tension, il y a des risques de blessures liés a 'absence de
capot, soyez extrémement vigilant lors de ces opérations.
e Réglage du capteur barriére ouverte :
> Régler le capteur pour qu'il soit activé (le voyant du capteur doit s’allumer)
a environ 10° avant la position verticale (90°)
» La barriere doit arriver sur la butée en vitesse lente
» Lorsque vous avez obtenu le réglage parfait serrer 'écrou a l'aide d’'une
clé de 17
e Réglage du capteur barriére fermée :
» Régler le capteur pour qu'il soit activé (le voyant du capteur doit s’allumer)
a environ 10° avant la position horizontale (0°)
» La barriere doit arriver sur la butée en vitesse lente
» Lorsque vous avez obtenu le réglage parfait serrer 'écrou a l'aide d’une
clé de 17

13
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Nota : si la barriere n’arrive pas jusqu’a la butée fermeture, vous pouvez soit régler le
capteur pour déclencher plus tard ou augmenter le temps de la petite vitesse
(paramétre 61)
Parametre 0671 tempo de ralentissement en fermeture (sec)
Valide si contact No FC fermeture raccordé entre les bornes B4 et T4 du variateur

Pour modifier la valeur d’'un paramétre, sur le variateur

Parametre o Valeur
O I Touches de
| | programmation

= Appuyer sur la touche « M » le paramétre clignote

= Appuyer sur la fleche « 1 » jusqu'au paramétre concerné

= Appuyer sur la touche « M » le parameétre passe fixe et la valeur clignote

= Appuyer sur la fleche « 7 » ou « | » pour augmenter ou diminuer la valeur
= Appuyer sur la touche « M » pour valider

Notice : Réglage du fin de course fermeture avec programme PV temporisé (Petite
vitesse temporise€) dans le variateur.

Faire couper le fin de course fermeture a environ 10cm de la position fermée
horizontale.

Le variateur passera ensuite en petite vitesse pendant un temps a programmer dans la
parametre n°61 (la position horizontale est obtenue en réglant ce temps).

Attention toujours mettre (- négatif au début du temps)

Exemple : -2,0s (la barriere descendra pendant 2 secondes en petite vitesse a partir du
moment ou elle enclenchera le fin de course fermeture et s’arrétera.
La fréquence de la petite vitesse se programme dans le parameétre 19.

ATTENTION : la modification du paramétre 19, a une implication dans le réglage des
fins de course
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4.6.2 REGLAGE DE LA BUTEE OUVERTURE SUR LA BARRIERE
LBAIO

La butée ne permet pas le réglage de la position de la lisse.
Elle sert de sécurité a 'ouverture

A — Positionner la lisse en position haute
B - Couper l'alimentation de la barriére
—== C - Enlever le capot
D - Visser la butée pour venir en appui sur le pignon

15

10
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5 LOGIQUE DE COMMANDE :

5.1 PLATINE DE COMMANDE ENPLOOIES2 +

CONVERTISSEUR DE FREQUENCE

Alimentation monophasée 230 V/ moteur triphasé de 0,18 a 0,55 kW couplé en triangle
230V

Applications:

commande et asservissement
des barriéres levantes et
barrages a chaine type : LBA 6,
LBA 8, LBA 12 etc...

alimentation monophasé 230V
pour service intensif avec
moteurs triphasés de 0.18 a
0.55 kW (230 V)
asservissements pour systémes
de coniréle d’accés spécifiques :
parking, péages, entrées
d’usines, SAS, protection des
travailleurs, déchetteries, pont
bascule, fermeture d’autoroutes,
efc...

Nomenclature :

platine support amovible en téle
électro - zinguée.

sectionneur principal
(alimentation directe)

platine logique ENPL001652 :
pour la commande du variateur
de fréquence.

variateur de fréquence LS.LK de
0,18 a2 1,5 KW.

micro-switch de sécurité et
manivelle de commande
manuelle.
détecteur(s) de présence sur
boucle magnétique type IND

- sécurité + ferm.auto (FAAP)

- sortie ou entrée libre
bornier de raccordement
réserve pour les relayages et les:
asservissements spécifiques aux
applications spéciales :

- pont de pesage

- SAS 16
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5.2 CARTE DE COMMANDE TYPPE ENPLOOIES2

Cde1- Ouverture :
Cde 2- Fermeture :
Mode Auto-Manu
Fdco - FdC Ouverture
Fdcf - FdC Fermeture
Boucl Magn. - Boucle
magnétique

=N

IMPLANTATION DES COMPOSANTS, DES

COMMANDES ET DES PROTECTIONS.

s e e

TRANSFO 50VA

'EN61558-2-6
2T036GM3

o
Ko
3
L 2

|
|
= SIGNALISATION PARLED'S:

Cel Ferm - Cellule Infra Rouge

Alarme (LED Rouge)

Cycles [LED Verte)
Tension électronique

BP Cde 1
Tempo P 1

Tempo P2
RESET

Fusible F1

Fusible F2

=

524

Allumée si contact fermé entre 3 et 4 ou télécommande radio d’Ouv. : canal 1(voie 0)

Allumée si contact fermée entre 4 et 5 ( boucle mag. d’ entrée ou sortie libre ,interrupteur horaire, etc... )
Allumée si shunt ou contact fermé entre 6 et 7

Eteinte si contact ouvert entre 8 et 9; barriere ouverte

Eteinte si contact ouvert entre 9 et 10; barriére fermée

Eteinte si contact ouvert entre 12 et 13; présence véhicule (normalement allumé)

Eteinte si contact ouvert entre 13 et 14; obstacle sur cellule (normalement allumé)
Allumée:

- si le temps de manceuvre > temporisation d’anti-patinage

- sile transformateur est en surcharge

- siune sécurité est active plus de deux minutes

- aprés un reset (pendant 3 secondes)
Allumée pendant toute la durée d’un cycle d’ouverture, pose et refermeture
Allumée si alimentation 230V et 5/ 12VDC (F1)

COMMANDES LOCALES :

Commandes locales d’ouverture : fermeture tempo ou aprés passage

SW1-4/0ON : tempo de fermeture aprés passage sur la boucle magnétique : réglable de 0 a 5 sec
SW1-4/0OFF: tempo d’anti-patinage réglable de 0 a 120 sec

Tempo de refermeture réglable de 0 a 120 sec.

Faire RESET pour valider la modification du programme sur SW1, ou des tempos sur P1 et P2

PROTECTIONS :

Fusible 1A Temporisé HPC / Protection du primaire transformateur et de la sortie Chauffage
(H.P.C : Haut Pouvoir Coupure / 1500A mini).
Fusible 2A Temporisé / Protection de la sortie 24Vdc
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S.3PROGRAMMATION

5.3.1

A CHAINE,ETC....

LOGIQUES PAR BARRIERES LEVANTES, BARRAGE

Programmation SW1

Contact Mode

1 2 3 2 5 3 7 ) Comnjdcs Contact 6-7 ouvert Contact B-7 fermé
Automatique avec FAAP (1) Manuel
+fermeture tempo
- cde 1 : Contact sec - Cde ouverture de la barriére - Cde ouverture impulsionnelle
On | On | Off - - - - - (fermeture auto. Aprés passage)
- cde 2 : Contact sec inactive - Cde fermeture impulsionnelle
- cde arrét d’'urgence : BP | - arrét de la barriére (2) - arrét de la barriére
- Sécurité : cellule IR, BM, | - arrét et réouverture - arrét et réouverture
etc
Automatique FAAP (1) « Poste de Garde »
+fermeture tempo
- cde 1 : Contact sec - Cde ouverture de la barriere - Cde ouv. Par impulsion
(fermeture auto. Aprés passage)
Off | Off | On - - - - - | -cde 2: Contact sec inactive - Cde ferm. pression maintenue
(réouvert. si relachement)
- cde arrét d’'urgence : BP | - arrét de la barriére (2) - arrét de la barriere
- Sécurité : cellule IR, BM, | - arrét et réouverture - arrét
etc
Automatique FAAP (1) “ homme mort ”’
+fermeture tempo
on | off | on R R ., R > - cde 1 : Contact sec - Cde ouverture de la barriere - Cde ouv. Pression maintenue
(fermeture auto. Aprés passage)
- cde 2 : Contact sec inactive - Cde ferm. pression maintenue
(arrét si relachement)
Automatique FAAP (1) “ homme mort ”
- cde 1 : Contact sec - Cde ouverture de la barriere - Cde ouv. Pression maintenue
on| on | on R . R . R (fermeture auto. Aprés passage)
Sans refermeture temporisée
- cde 2 : Contact sec inactive - ferm. pression maintenue
(arrét si relachement)
Manuel « Poste de Garde »
- cde 1 : Contact sec - Cde ouverture permanente - Cde ouv. par impulsion
off | on | on . R R R R - cde 2: Contact sec - Cde fermeture permanente - Cde ferm. pression maintenue
(réouvert. si relachement)
- cde arrét d’'urgence : BP | - arrét de la barriére (2)
- Sécurité : cellule IR, BM, | - arrét et réouverture - arrét
etc
Fonctions communes
- - - Off - - - - FAAP (1) Fermeture instantannée aprés passage sur BM
- - - On - - - - Retard aprés passage sur BM réglable P1 de 0 a 5 sec
- - - - Off - - - Préavis clignotant Préavis f:lig.notﬁnt de 2 sec. avant ouverture et fermeture
- - - - On - - - Sans préavis clignotant
- - - - - Off - - Sans Réouverture au bout de 5 secondes si FDC Fermeture non
atteint
- - - - - On - - REQHY Avec Réouverture au bout de 5 secondes si FDC Fermeture non
atteint J
- - - - - - Off - Mode MANUEL 1BP
=l sl - =0 [Oa] « || MOEEMEND Mode MANUEL 2BP —
- - - - - - - Off FDC Contact NC
Allumé si le fin de course correspondant est au repos
MODE FDC Eteint si le fin de course correspondant est activée
- - - - - - - On FDC Contact NO
Eteint si le fin de course correspondant est au repos
Allumé si le fin de course correspondant est activée
(1) FAAP : Fermeture auto. aprés Passage sur boucle mag. de sécurité et fermeture temporisée si non passage, réglable en P 2: 10 a 60 sec.

(2) A relancer : par ordre d’ouverture
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S ENTRETIEN ET MAINTENANCE :

Il est impératif de couper l'alimentation électrique avant de procéder a des opérations
d’entretien ou de maintenance sur la barriere.

6.1 OUVERTURE MANUELLE EN CAS DE MANQUE
TENSION

1- Ouvrir la porte de la barriére a l'aide de la clé (de base clé 405)
2- Prendre la manivelle fixée sur le c6té de la platine

A La manivelle est positionnée sur un contacteur permettant de couper
l'alimentation de la carte électronique (protection de l'utilisateur).

3- Insérer la manivelle dans le trou situé sur le cété de la barriere et appuyer sur la
tige du frein

4- Tourner dans le sens horaire pour lever la barriére ou tourner dans le sens
antihoraire pour baisser la barriére

< N\

Quverture Fermeture

N/
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7.3 VARIATEUR DE FREQUENCE

7.3.1 PROGRAMMATION VARIATEUR PVT

071  vitesse minimum appliquée au variateur (hz)

02 vitesse maximum appliquée au variateur (hz)

03 rampe d’accélération en ouverture et fermeture (sec)

04 rampe de décélération en ouverture et fermeture (sec)

018 vitesse d'ouverture (hz)

019 vitesse de ralentissement (hz)

020 vitesse de fermeture (hz)

(0061 tempo de ralentissement en fermeture (sec)

Valide si contact No FC fermeture raccordé entre les bornesB4 et T4 du variateur
Notice : Réglage du fin de course fermeture avec programme PV temporisé (Petite

vitesse temporisé) dans le variateur.

Faire couper le fin de course fermeture a environ 10cm de la position fermée
horizontale.

Le variateur passera ensuite en petite vitesse pendant un temps a programmer dans la
parameétre n°61 (la position horizontale est obtenue en réglant ce temps).

Attention toujours mettre (- négatif au début du temps)

Exemple : -2,0s (la barriere descendra pendant 2 secondes en petite vitesse a partir du
moment ol elle enclenchera le fin de course fermeture et s'arrétera.

La fréquence de la petite vitesse se programme dans le paramétre 19.

ATTENTION : la modification des valeurs dans les parametres 04, 18 , 19,20 a une
implication dans le réglage des fins de course .

50
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7.3.2 TOUCHES DE PROGRAMMATION

La touche MODE permet de modifier le mode de gestion des parametres du variateur.
Les touches FLECHE EN HAUT et FLECHE EN BAS permettent de sélectionner les
paramétres et d'en modifier leur valeur. En mode clavier, elles permettent d'augmenter
ou de diminuer la vitesse du moteur.

7.3.3 TOUCHES DE COMMANDE
En mode clavier, la touche MARCHE permet de démarrer le variateur.
En mode clavier, la touche ARRET/RESET permet d'arréter et de réinitialiser le

|
4 | e
Paramétre : ~’tVaIeur i
- ‘\‘ S Z:,_“,‘ —
(=" Touches de g
\J) > ||| | programmation |
7.34 ETAT VARIATEUR: S
Afficheur Etat Explication

gauche

Le variateur est déverrouillé et prét a recevoir un ordre de
marche. Le pont de sortie est inactif.

Le variateur est verrouillé ou en mode d'arrét roue libre ou
en cours d'annulation d'une mise en sécurité.

Variateur prét

Variateur verrouillé

Le variateur s'est mis en sécurité. Le code de mise en
sécurité s'inscrit sur l'afficheur de droite.

Freinage par injection | Le variateur est en mode de freinage par injection de courant
de courant CC continu.

Mise en sécurité

Perte réseau Voir la Notice fonctions développées Digidrive SK.

7.35 INDICATION DE VITESSE:

Affichage Explication
mnémonique

E Fréquence de sortie du variateur, en Hz

m Vitesse du moteur, en mint.

m Vitesse de la machine, exprimée en unité client.
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DIAGNOSTIC DEFAUTS VARIATEUR:.

Code Etat

Cause possible

Sous tension du bus GO

Tersion d'zlimertztion altemative basse
Tersion bus GO hasse guang Falimantation est une soures
Courart Continu exierne

Surtension du bus CC

Rampe de céedléralion trop repice pour lireriie de la mackine
Charge mécarigue enirairani le maieur

[o]W-Xosll Surintensiie er sorfie du varizteur

Temps de rampes irsufisanis

Court-circui phase/phasa ou phasa'masse en sorfie varizteur
Efectuer un auioczlibrage du moieur

Le reateur ou son raccsedement a &1 radifié, répéter
l'autacalibrage.

Sunrtengité de la résistance ce
{reinage

Courart excessl’ dars la iisisiancs ¢e freinage
Waleur de rbsistance ce freinage rap faible

albr

Survitesse

Vilesse excessive du moteur {généralement die & une chargs
entrainante)

Irteruphion de Fauiocalbrage avan;
2 fin

Commance de marche supprimees avant la fin de
lautocalibrage

| 21 sur la résisiance oe freirage

Erergie excessive sur lz résisiarce de freinage

1 1 sur le courant de sortie du
vanateur

Charge macarigue excessive

Court-gircuil & baute impacance phaseiphase au phase/masse
ern sorfie du variateur

Efectuer un auioczlibrage du moleur

Surchaufe IGET par rappor & la
simulation thermigue du variateur

Surchaulfe IGBT

SurchauTe du radiateur variateur

Tempéraiure du radiateur supérieure auw maximum admissible

Mise en sécurité de la sonde moteur

Température du maoteur excessive

Surcharge de la soriie +24 V ou de
1z sortie Ingigue

surcharge ou court-Gireull sur k2 sortie <24V

Mode courant entrée analogique 1,
pere de courant

Courart d'entrée inféreur @ 3 mA guand les modes 4-20 au 204
4 mh sort sélectionrés

Perte cormmunization lisison série

Perte de communication er commande & distance

Mise en sécuriié SEPROM irfeme
vanateur

Perte possible de valeurs e paramétres
{resvenic 2ux réglages using, voir Pr 2% 2 la page 31)

Déséquilibre ou perte de phase

L'ure des phases es déconrectée (varaieurs 2000400 WV
tripkasas uriguement)

Probléme lors de la mesure ce la
résistance siatorigue

Wateur frop petit pour le varzieur
Cable moleur déconrectd perdant Iz mesure

l Erreur de donrées SmartStick

Mauvzis raccordemsn: au mémaire céfaillarte SmartStick

f Les données SeeanStick n'existent pas

SmanStick & lire est reyfivide

Probléme lectureféariture SmartSick

Mauvais raccordement ou SmariStick céfaillani

Calibre Smar:Stickfvariaieur diférert

Le czlibre dars SmariSiick est ciffiérent de celui du varialeur

oW~ Surcharge oo la boucle ce couran;

Courant d'emréde supdraur & 25 ma

HFxx tripfaaeiEite sty

Défallarce interce (voir la Notice forictions développées

Digidrive SK)
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