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FRANCAIS - DESCRIPTION DE DESSINS

Avant le montage, prenez connaissance du manuel d'utilisation et d'entretien complet du dispositif. Le présent manuel d'installation
abrégé ne sert qu'a visualiser certaines actions importantes lors de l'installation du dispositif.

A. Outils et objets de base nécessaires lors de l'installation du dispositif*:

Couteau pour entailler 'emballage du dispositif.

Marqueur pour marquer des ouvertures dans le sol.

Jeu de clés hexagonales.

Pince pour installation électrique.

Jeu de clés plates.

Tournevis a bout plat.

Perceuse

Chevilles a injection (chimiques) - 4 chevilles pour chaque dispositif.

Douilles terminales pour conduites.

Métre ruban.

Pistolet a colle.

Niveau a bulle.

Aspirateur.

Dossier technique.
*Les outils et objets visés aux points 1a 13 ne font pas partie du dispositif.
*Le montage du dispositif est effectué par une personne.

DOENO AN

SIS

B.  Modeéles de versions du dispositif GR1 équipé d'un bras en verre et en métal.
Cl. Portes GRI en synchrone MAITRE/ESCLAVE.
C2. Porte GR! en simple MAITRE

Extraction de conduites du sol & une longueur de 0,5 m et vérification du niveau.

1.

2. Deévissage de deux vis fixant le couvercle supérieur et soulévement du couvercle.

3. Dévissage de deux vis latérales (pour GRI-A-S - bras en verre) et enlévement de la rosette de couverture avec boitier.

4. Marquage sur le sol des lieux de fixation des dispositifs pour effectuer des ouvertures.

5. Forage, introduction de la colle dans les ouvertures et montage des chevilles dans les ouvertures remplies de colle, conformément
aux indications du fabricant de la colle. Aprés avoir introduit de la colle dans les ouvertures, attendre pendant le temps défini par le
fabricant de la colle.

B. Fixation des chevilles a l'aide d'écrous (mettre un tampon et une rondelle sous I'écrou).

7. Emplacement des éléments électroniques dans les dispositifs.

8. Deévissage dune vis et enlévement de la tole de fixation pour le dispositif GRI-A-S (bras en verre).

9. Montage du botier et de la rosette de couverture, vissage des vis en cas du dispositif GRI-A-S (bras en verre).

10A. Pour GRI-A-S (bras en verre) : introduction d'une vitre dans le dispositif par une ouverture spéciale et introduction d'une tole fixant

la vitre, vissage.
10B. Pour GRI-A (bras en métal) : vissage d'hexagones fixant le bras, introduction du bras et vissage du bras a l'aide de vis de serrage.
1. Vissage du couvercle supérieur a l'aide de deux vis.
12. Schéma électrique.
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