CONFORMITA / CONFORMITE / CONFORMITY / CONFORMIDAD / KONFORMITAT
Con la presente Tecnoalarm srl dichiara che il presente apparecchio & conforme ai requisiti essenziali
ed alle altre disposizioni pertinenti stabilite dalle direttive LVD 2006/95/EC e EMC 2004/108/EC.

La dichiarazione di conformita e disponibile sul sito: www.tecnoalarm.com.

L'apparecchio €& inoltre conforme alla norma EN50131-1 Sicurezza di grado 3, Classe ambientale IlI.

Par la présente la Tecnoalarm srl déclare que le présent appareil est conforme aux exigences
essentielles et aux autres dispositions pertinentes des directives LVD 2006/95/EC et

EMC 2004/108/EC.

La déclaration de conformité est disponible sur le site web: www.tecnoalarm.com.

L’appareil est de méme conforme a la norme EN50131-1 Niveau de sécurité 3, Classe
environnementale [l1.

Hereby, Tecnoalarm srl declares that the present equipment is in compliance with the essential
requirements and other relevant provisions of the LVD 2006/95/EC and EMC 2004/108/EC directives.
The declaration of conformity is available on the website: www.tecnoalarm.com.

The equipment is also in compliance with the standard EN50131-1 Security grade 3, Environmental
class ll.

Por medio de la presente Tecnoalarm srl declara que el presente equipo cumple con los requisitos
esenciales y cualesquiera otras disposiciones aplicables o exigibles de las directivas

LVD 2006/95/EC y EMC 2004/108/EC.

La declaracién de conformidad estéa disponible a la pagina web: www.tecnoalarm.com.

El equipo cumple también con la norma EN50131-1 Grado de seguridad 3, Clase ambiental Ill.

Hiermit erkléart Tecnoalarm srl, daB sich das vorliegende Gerét in Ubereinstimmung mit den
grundlegenden Anforderungen und den Ubrigen einschlagigen Bestimmungen der LVD 2006/95/EC
und EMC 2004/108/EC Richtlinien befindet.

Die Konformitatserklarung steht auf folgender Webseite zur Verfigung: www.tecnoalarm.com.

Das Gerat entspricht auBerdem der Norm EN50131-1 Sicherheitsgrad 3, Umweltklasse III.

mO C€ Tk

Le prestazioni del prodotto possono essere soggette a modifiche senza alcun preavviso. E vietata la copia, la distribuzione e la
pubblicazione del presente manuale o di parti dello stesso, su qualunque tipo di supporto e in qualunque forma, senza previa
autorizzazione. Il suo contenuto puo essere modificato senza alcun preavviso.

Les caractéristiques de ce produit peuvent étre sujettes a modifications sans préavis. Toute reproduction ou distribution non
autorisée de ce manuel, compléte ou partielle, sur n’importe quel support de données est interdite. Nous nous réservons le droit
d’y apporter sans préavis les modifications jugées nécessaires.

The product features can be subject to change without notice. Unauthorized reproduction or distribution of this manual, or any
portion of it, on any device and in any form, is prohibited. The contents of this manual may be subject to change without notice.

Las funciones del producto pueden ser modificadas en cualquier momento sin previo aviso. La reproduccién o distribucién sin
autorizacion de este manual, o de una parte del mismo, en cualquier tipo de soporte y forma, esta prohibida.

El contenido de este manual puede ser modificado sin previo aviso.

Die Charakteristika des Produktes kénnen jederzeit ohne vorherige Ankiindigung geandert werden. Die unerlaubte vollstandige
oder teilweise Vervielfaltigung und Verbreitung dieses Handbuches in jeglicher Form ist verboten.

Der Inhalt dieses Handbuches kann jederzeit ohne vorherige Ankiindigung geéandert werden.
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TRIRED BUS ok

Sensore a triplo infrarosso passivo per esterno Remote Sensibty Gonte
Détecteur a triple infrarouge passif d'extérieur

Triple passive infrared detector for outdoor mounting

Triple detector de infrarrojos pasivo para exterior

3-Element Passivinfrarotmelder fur die AuRenmontage

1. DESCRIZIONE

Il TRIRED BUS ¢ un sensore per esterno ad
infrarossi passivo composto da tre unita
indipendenti equipaggiate con lenti a tenda che
proiettano tre fasci di protezione tra loro
sovrapposti. La tecnologia RSC consente la
programmazione e monitorizzazione di tutti i
parametri funzionali del sensore da remoto.

La sensibilita delle tre unita di rilevazione &
programmabile in modo indipendente. Il sensore &
dotato di un sistema automatico di compensazione
dinamica della temperatura, in grado di adattare la
sensibilita in caso di temperature ambientali
critiche. Il sensore & dotato di tre sensori
indipendenti per la protezione anti-mascheramento
completamente programmabili.

Grazie alla funzione di autotest il sensore & in
grado di segnalare tempestivamente eventuali
anomalie di funzionamento.

Il contenitore in ABS antistatico, particolarmente
resistente ai raggi UV, garantisce una elevata
resistenza agli agenti atmosferici.

Compatibilita

Il rilevatore € collegabile solo a centrali e moduli
ingressi che gestiscono i dispositivi RSC,
aggiornati alle versioni firmware richieste:

TP8-64 BUS - FW ver. 2.1.00 e succ.
Moduli SPEED PLUS - FW ver. 1.8.00 e succ.
Software Tecnoalarm - SW ver. 4.3.3 e succ.

Hi-Tech SBecurity Systems

Italiano

2. POSIZIONAMENTO

Il sensore deve essere montato ad una altezza
compresa tra 1,35 e 2,20m da terra, su una
superficie solida. La staffa di fissaggio € corredata
di uno snodo che permette una regolazione
orizzontale di 180° (+/- 90°) ed una regolazione
verticale di 20° (+/- 10°).

La regolazione della posizione del circuito
elettronico all'interno del contenitore (vedere figura
a pagina 30) offre un'ulteriore regolazione sul piano
verticale di 6°.

3. INSTALLAZIONE

La confezione contiene una dima di foratura che
agevola la realizzazione dei fori di fissaggio, sulla
dima sono annotati tutti i riferimenti di foratura e le
dimensioni delle viti per ogni posizione (foro).
Utilizzando la dima di foratura, realizza sul muro i
fori di fissaggio, quindi per il montaggio segui le
indicazioni delle immagini alle pagine da 32 a 34.
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4. PROGRAMMAZIONE

La programmazione puo essere effettuata solo tramite PC con il software Tecnoalarm. La console non
supporta la programmazione del sensore.

Aprire il software Tecnoalarm, selezionare il sistema a cui € collegato il sensore e aprire le tabelle di
configurazione delle zone e dei programmi.

Configurazione

ed

2o | e Furaan | Zone - Progrene | Opsan | Licis | S b |
Zoew |1 | [Wackia 1 e EE Copn |
[ iz
Haziaggn vacse
Cawfxsiicha zna Sarims
T |ETANTANER |
. = Farigha ]
k|4 CECL | |[PERMETRAE = ,
CatlaggoSEFGOR BUE =) Meckils
| TRRED BLE =
Confguaszions: - :
Mot lunsian ewart Tinpes Pt =]
|- peoda dawe i AR - FAL Phllan =|
Buzrm o dervarora (A [Cusbilsn |
Sarrcilid Surmorm st Lok a pie) el = |
Conds wpild  wanies L vk B
- rr——— o [Ty -
' | Tarwpsa stwaciorm [Haecord =)
i e | BtMf A1 2 a3
—_— i i L
F3 ) mpua . [, S . - -
e
i
||Modulo1 =z =] | 1 - Modulo

Seleziona il modulo (modulo ingressi oppure centrale) e la zona
alla quale il sensore € associato.

Cablaggio| SEMSOR BUS Ehﬁs

2 - Cablaggio (tipo di contatto)
Nel campo Cablaggio seleziona la voce SENSOR BUS.

F amiglia
|PERIMETRALE =]
Modelo
|TRIRED BUS =

3 - Famiglia
Nel campo Famiglia seleziona la voce PERIMETRALE.

4 - Modello
Nel campo Modello seleziona la voce TRIRED BUS.

Modo funzionamento

7 - nessuna prionta’, allarme sui 3 PIR

[~

5 - Modo di funzionamento (logica di rilevazione)
Per generare l'allarme il sensore deve verificare la condizione

richiesta dalla logica di rilevazione allarme programmata. La
logica di rilevazione viene impostata nel campo Modo
funzionamento, scegliendo tra otto logiche proposte.

Esempio: 7 - nessuna priorita, allarme su 3 PIR

Quando uno dei tre fasci rileva un movimento, viene aperta una
finestra temporale di 1 secondo. Se entro il secondo viene
rilevato un movimento da un altro fascio viene ripristinata la
finestra temporale di 1 secondo, entro cui per generare allarme
anche il terzo fascio deve rilevare un movimento (funzione
Restart Time).

Modalita 0 - AND di 2 fasci indefiniti

Il sensore da allarme se due fasci, non importa quali, rilevano
allarme entro il tempo di rilevazione di 1 secondo.

Ver. 0.3 - 05/2011 - Trired Bus %

CARACTERISTICAS TECNICAS / TECHNISCHE DATEN

Portata regolabile

Portée réglable/Adjustable range

Alcance regulable/Regulierbare Reichweite

Fasci

Faisceaux/Beams

Haces/Strahlenbundel

Umidita relativa di funzionamento (senza condensa o ghiaccio)
Humidité relative de fonctionnement (sans condensation ou gel)
Relative operating humidity (without condensation or frost)
Humedad relativa de funcionamiento (sin condensada o hielo)
Relative Betriebsfeuchtigkeit (ohne Kondenswasser oder Frost)
Tensione nominale

Tension nominale/Rated voltage

Tensién nominal/Nennspannung

Tensione d'alimentazione

Tension d'alimentation/Operating voltage

Tension de trabajo/Betriebsspannung
Consumo/Consommation/Consumption/Consumo/Stromaufnahme
A riposo/au repos/in stand-by/en reposo/im Ruhezustand

In allarme/en alarme/alarm consumption/en alarma/im Alarmzustand

In test/en test/test consumption/en test/im Testmodus

Contenitore

Boitier/Casing

Carcasa/Gehause

Dimensioni (L x A x P)

Dimensions (L x H x P)/Dimensions (L x H x D)

Dimensiones (L x A x P)/Abmessungen (L x H x B)

Grado di protezione contenitore

Indice de protection/Case protection class

Clase de proteccién/Schutzklasse

Temperatura di funzionamento

Température de fonctionnement/Operating temperature
Temperatura de funcionamiento/Betriebstemperatur
Protezione contro I'apertura e il distacco

Autoprotection a I'ouverture et l'arrachement

Anti-tamper protection against opening and detachment
Proteccion de tamper antiapertura y antiarrastre

Offnungs- und Abhebeschutz

Peso (senza batteria)

Poids (sans batterie)/Weight (without battery)

Peso (sin bateria)/Gewicht (ohne Batterie)

Fissaggio a muro con viti

Fixation au mur avec vis/Wall mounting with screws

Fijacion en la pared con tornillos/Wandbefestigung mit Schrauben

DATI TECNICI/ CARACTERISTIQUES TECHNIQUES / TECHNICAL SPECIFICATIONS

Max. 30m

40°C - 60%, 25°C - 90%
12V omm

10V === 14 5y m=—

13mA @ 12V DC
13mA @ 12V DC
20mA @ 12V DC

ABS

400 x 82 x 260mm

IP55-1K04

-20°C...+65°C

Micro-switch

1.2kg
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DIAGRAMMI DI COPERTURA / DIAGRAMMES DE COUVERTURE / COVERAGE
DIAGRAMS / DIAGRAMAS DE COBERTURA / STRAHLENSCHEMATA
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Altezza montaggio
Hauteur fixation / Mounting heigh
Altura de fijacidn / Montagehihe

Ui

Snodo
Rotule /| Swivel mounting bracket
Rotula / Gelenkaufhangung

Paosicidn placa / Platinenposition

Posizione scheda
Position carte / Board position
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Apertura sul piano orizzontale e verticale / Ouverture sur I'axe horizontal et vertical
Opening on the horizontal and vertical axis / Apertura sobre el eje horizontal y vertical
Offnung auf der horizontalen und vertikalen Achse

D A L
0.5m 27cm 13cm
im | 29em 1Bem
2m 33cm 27cm
Am 40cm 47cm
Bm | a5cm dacm
12m | B9cm 125cm
14m fEem 144cm
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20m | O8cm 20
2hm 116em 250cm
Im 134cm A00em
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La sequenza di allarme dei fasci € libera e non € sottoposta a
nessun condizionamento.

_a

AND di 2 indefinito - (fasci 1-2 o fasci 1-3 o fasci 2-3)

. 2 UMDEFINED |/
Ce_anp

Fasci abilitati Tutti {1, 2@ 3)

Aldlarme generato da * Rilevazione di due fasei

Saquenza di allarma * Libera nessun condizionamenta

Tampa di rilevaziona * 1 sacondo (Restart Tima) A

Modalita 3, 6, 5 - AND di 2 fasci definiti

La programmazione definisce 2 fasci. Il sensore da allarme se i
due fasci definiti, verificano allarme entro il tempo di rilevazione
di 1 secondo. La sequenza di allarme dei due fasci ¢ libera e non
€ sottoposta a nessun condizionamento.

Q AND di 2 definito - (fasci 1 e 2)

L2} \
\
|

II

2 BEFINED

. BND S

Fasci abilitati ——» Fasci1a 2

Allarme generato da * Rilewazione dei fasci 1 e 2

Saquaenza di allarma —— Libera nessun condizionamanto

Tampo di rilevazions —— 1 secondo (Restart Tima) A

£~ AND di 2 definito - (fasci 2 e 3)

".

Fasci abilitati ————#» FasciZe 3

2 DEFIHED
Allarme generato da * Rilevazione dei fasci 2 e 3
Saquanza di allarma * Libera nessun condizionamento
Y anp | Tempo di rilevazions —— 1 secondo (Restart Time) A
AMND di 2 definito - (fasci 1 & 3)
Fasci abilitati * Fasciied
Alla toda —» H i
- DEFIHED rmie generato da Rilevazione dei fasci 1 a3
Sequaenza dl allarme # Libera nessun condizionamento
“ ANE Tampe di rilevazions * 1 secondo (Restart Tima) W,

Modalita 7 - AND di 3 fasci

Il sensore da allarme se tutti e tre fasci rilevano allarme entro il
tempo di rilevazione di 1 secondo. La sequenza di allarme dei
fasci e libera e non & sottoposta a nessun condizionamento.

AND de 3 - (faisceaux 1, 2 ot 3)

&

Faisceaux habilités — Tous (1, 2 at 3}

Déclenchement alarme —» Détection des 3 faisceaus

Séquence alarmes * Libre aucune condition

Tamps da détaction * 1 saconda (Restart Tima) .

Modalita 1, 2, 4 - AND di 3 fasci con priorita

La programmazione definisce un fascio prioritario. Il sensore da
allarme a condizione che il fascio prioritario sia il primo a rilevare
I'allarme, la sequenza di allarme degli altri due fasci € libera. | tre
fasci devono rilevare allarme entro il tempo di rilevazione di 1
secondo. L'allarme del sensore & condizionato dalla sequenza di
allarme dei fasci, nella sequenza il fascio definito prioritario deve
essere il primo.

% Trired Bus - Ver. 0.3 - 05/2011 3



£ AMD de 3 avec priorité - (faisceau 1, puis faisceaux 2 et 3)

Faisceaus habilités —» Tous (1, 2 at 3}

Déclenchement alarme & Détection des 3 faisceaux

Sédquence alarmas —— Conditionnées faisceau 1 prioritaire
Tamps da détection — s 1 saconde (Restart Tima) .

D de 3 avec priorité - (faisceau 2, puis faisceaux 1 at 3)

A
2

Faisceaux habilités — Tous (1, 2 at 3}

Déclenchement alarme —» Détection des 3 faisceaux

Sédquence alarmes * Conditionniée faisceau 2 prioritaine

\,____.qun | Tamps da détaction * 1 seconds (Restart Tima) -
AMND de 3 avec priorité - (faisceau 3, puis faisceaux 1 at 2)
™, Faisteaux habilités * Tous {1, 2 et 3)
a I'I Déclenchement alarme —» Détection des 3 faisceaux
\ __.'I Ségquence alarmes * Conditionniée faisceau 3 prioritaine
S "ﬂ?', Temps da détection * 1 seconde (Restart Tima) J
Corta impulsi 6 - Contaimpulsi (conteggio di impulsi)
R 1 T ivou Il sensore € munito di tre contatori di impulsi indipendenti uno per
IMoUss R ogni fascio. | contatori possono essere programmati per 1 a 4
impulsi di allarme, dai rispettivi menu a tendina IR1 (fascio 1), IR2
IR2|Timpulso  w (fascio 2) e IR3 (fascio 3). Con il contatore programmato per 1
impulso e sufficente una rilevazione per allarmare il fascio. Con il
IR 2 [1impuisa contatore programmato per 2 impulsi sono necessarie 2
rilevazioni per allarmare il fascio e cosi via.
Esempio: Conteggio di impulsi per fascio 1 programmato con 2
impulsi
IIr"'_ Contatore di impulsi - fascio 1 = 2 impulsi per allarme
Irr-pulw 1 —I-Irnpulw 2
s
PULSERROUNT | £ meuar Segnalazions|
4 i di allﬂ'mn |
Tempo (Sec.) =1} D [=1) E‘ {=1} :,)I
e 7 - Sensibilita

miniare maggiore
' . .

La portata massima del sensore € di 30 metri. La portata &
regolabile, agendo sui cursori nel campo Sensibilita. Per ognuno
dei tre fasci e possibile impostare un diverso livello di sensibilita,
su una scala di 16 livelli di regolazione. La regolazione
indipendente consente di gestire la sensibilita dei fasci in base
alle esigenze di copertura.

Esempio: Per aumentare I'immunita ai falsi allarmi nella modalita
"AND di 3 fasci con priorita", il fascio prioritario puo essere
regolato con una sensibilita minore rispetto agli altri due.
Attenzione: Anche la regolazione del conteggio di impulsi incide
sulla sensibilita del sensore.

die
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DIAGRAMMI DI COPERTURA / DIAGRAMMES DE COUVERTURE / COVERAGE
DIAGRAMS / DIAGRAMAS DE COBERTURA / STRAHLENSCHEMATA

Diagramma orizzontale / Diagramme horizontal / Horizontal diagram / Diagrama

horizontal / Horizontales Diagramm
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1m ___"_____,._._-,--,--
RS -
- e o
o—{—r== 0
o e
1m I
—
e 1.5m
2m
5m 10m 15m 20m 25m 30m

Diagrammi verticali / Diagrammes verticaux / Vertical diagrams / Diagramas verticales /
Vertikale Diagramme

0°

m 4
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Hauteur fixation / Mounting height | Rotule / Swivel mounting bracket Paosition carte [ Board position
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COLLEGAMENTO / RACCORDEMENT / CONNECTION / CONEXION / VERBINDUNG

Esempi di collegamento / Example de raccordement / Connection example /

Ejemplo de conexion / Verbindungsbeispiel

SPEED 8 PLUS

+ A B |5V
11?
GG
Max. 8
1 L] 1] L]
43|21 J|x01 3 2 4 211
B A - + B oA -+ E A .
TRIRED BUSI l'l'HIRED BUS TRIRED BUS TRIRED BUS
Indirizza sW2 sz W2 Wz
Adresse aM oN DH oM
Address PREL 2N 3F a-ggn
Diregeion inEn alnn i el
Adresse 1234 1234 1234 1234
Z1 22 23 Z4

Zona del modulo o della centrale | Zone du module ou de ka centrale § Zone of the module or the control panel

36

Zona del module o de la central | Zone des Moduls oder der Alarmanlage
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Tamper Abilitako -

8 - Tamper anti-rimozione

Il coperchio superiore del sensore integra il contatto anti-
rimozione. La posizione del contatto & regolabile per consentire
di adattarne l'intervento su tutte le superfici di fissaggio. Il
contatto anti-rimozione pud essere escluso nel campo Tamper.

FalL |&bilitato |

9 - FAIL (self test)

Il rilevatore € dotato di una funzione di controllo guasti (self test).
Il test viene effettuato automaticamente all'inserimento di uno dei
programmi associati e verifica il corretto funzionamento dei tre
PIR. Se il test riscontra anomalie di funzionamento di uno o piu
PIR il sensore abilita le segnalazioni di guasto (vedi paragrafo 6).

Senzane attiva | 20lo 2 prog. insent - |

10 - Sensore attivo

Il sensore pud essere sempre attivo oppure solo quando uno dei
programmi associati € inserito. L'attivazione del sensore puo
essere programmato nel campo Sensore attivo.

Attenzione: In entrambi i casi il sensore esegue sempre il self test
nell'istante in cui viene inserito il programma associato.

Antimazk 1R

Abilitato =

11 - Antimask IR

Il sensore é dotato di tre dispositivi indipendenti, che lo
proteggono dai tentativi di mascheramento, un dispositivo di
protezione per ogni fascio. La protezione antimask puo essere
disabilitata. Se abilitata, la segnalazione di mascheramento
avviene se a rilevarlo sono almeno due dei tre dispositivi
antimask (vedi paragrafo 5).

Tempo attivazione Wl

12 - Tempo di attivazione (antimascheramento)

Nel menu a tendina Tempo di attivazione selezionare il tempo
minimo di persistenza della condizione di mascheramento prima
che il sensore attivi la segnalazione di mascheramento, tra 3, 5,
10 o 30 secondi.

Sensibilts' IR 1 2 3
maggiore - - | - |

z b=, z

minore

5. ANTIMASCHERAMENTO

13 - Sensibilita IR (antimascheramento)

La sensibilita dell'antimascheramento & programmabile tramite
tre cursori nel campo Sensibilita IR. Per ognuno dei tre dispositivi
antimask é possibile impostare un diverso livello di sensibilita, su
una scala di quattro livelli di regolazione.

Se la protezione antimascheramento é disabilitata, il mascheramento non viene mai segnalato. Se
abilitata, la protezione € sempre attiva (24h). La segnalazione di mascheramento avviene se a rilevarlo
sono almeno due dei tre dispositivi antimask.

Attenzione: L'antimascheramento € attivo solo se il contenitore del sensore € chiuso (tamper chiuso). Il
tamper deve essere chiuso anche se é stato escluso. Dopo aver chiuso il contenitore & necessario
liberare il campo per almeno 10 minuti, allontanandosi dal sensore, per non influenzare i dispositivi
antimask che eseguono l'apprendimento delle condizioni ambientali e stabiliscano la soglia di intervento.

f Antimascheramento
- Desbltni | \Rsud . ZRsua LT
2 ANTI-

MASKIN Wit W'rtcll

Hesn.'-p'gﬂ:l-e BT _.q-..ml
| e | mascheramanks|
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Segnalazione di mascheramento

La segnalazione di mascheramento viene inviata al modulo ingressi o alla centrale. La segnalazione
permane fino a che la causa del mascheramento non viene rimossa ed i dispositivi antimask non
ristabiliscono il livello di riferimento (circa 60 secondi dopo la rimozione della causa). | LED segnalano la
condizione di mascheramento del fascio corrispondente solo se il sensore si trova nella modalita di test.
Rimangono accesi fino a che la causa del mascheramento non viene rimossa ed i dispositivi antimask
non ristabiliscono il livello di riferimento (circa 60 secondi dopo la rimozione della causa).

6. SELF TEST

Quando il sensore riconosce l'inserimento di uno dei programmi associati, effettua automaticamente il
test funzionale dei tre PIR che lo compongono, il test si svolge in un tempo massimo di 30 secondi. Lo
stato di guasto viene segnalato al modulo ingressi o alla centrale con indicazione del PIR guasto.

I'd Self test con esito OK

3 (B ok Nessuna
@ TE Inzerimento ’i‘ segnalazions
programmma -' PRI OR i
}
-+ * 30

di guasts
Segnalazione di guasto

La segnalazione di guasto rimane attiva fino a che un successivo ciclo di test non dia esito positivo. Il
malfunzionamento dei PIR & segnalato dal lampeggio del proprio LED. Se il test riscontra anomalie di
funzionamento di uno solo dei PIR, il sensore cambia la logica di rilevazione allarme, forzando una logica
di funzionamento basata sull’AND dei due PIR funzionanti. Se invece riscontra 2 o tutti i 3 PIR guasti
viene inviata anche il segnale di allarme, oltre a quello di guasto.

Tempo (sec.)

{ Self test con esito 1 fascio KO

__H"“\_

%

P GH |: aRcE .'I )

LF Q| TE Inserimento Loden & Segnalazions
programma |m; T s di guasto

"-\._ _-"- — a3

t

-

/

T
ok
(LE

/~  Selftest con esito 2 fasci KO

1 -u-: 188G
@ TE§ Inseriments hr.‘ﬂrrl.ll:'lt?i
irkic e FIR] DK e di allarme |

t »*
Tempo [sec.) * 30 _.p’l

6 Ver. 0.3 - 05/2011 - Trired Bus %

SCHEDA / CARTE ELECTRONIQUE / ELECTRONIC BOARD / PLACA / PLATINE

JP2
Terminazione bus seriale / Terminaison ligne sérielle / End-of-

serial line / Fin de bus serial [ Schnittstellenende

Inserire il ponticello solo se il sensore & l'ultimo dispositivo del bus
seriale. Non insenida su tuthi gli altn dispesitivi collegati sul bus,

Mettra en place la cavalier uniquament si le détecteur est le dernier
dispositif du bus sériel. Ne pas I'insérer sur tous les autres dispositifs
raccordés au bus.

Insert the jumper only if the detector is the last device of the serial
bus. Do not insert it on all the other devices connectad to the bus.
Coneclar el puente dnicamente si el delector es el dltimoe dispositiva
dal bus serial. Mo conectarlo en lodos los otros dispositivos
conectados al bus,

Salzen Sie den Jumper nur ain, wenn der Malder das letzte Garat
der Serienschnittstelle ist. Setzen Sie ihn auf allen anderen an die
Schnittstelle angeschlossenen Geratan nicht ein.

o o

EEH CIIR EI-UE

Swz2

Programmazione indirizzo ! Programmation adresse / Address
setting / Programacidn direccién / Adressprogrammierung

| oM Indirizza nen valldo | Adresse non vallds | Invaild address

o) !!EE Direccisn no vilida | Ungiltige Adresse

—. [on -~ —. [om —. |ow
W'TT 3 S LIT] (38000 (ariati
12314 1234 - 1234 - 1234

. |om o —., [om . [ow

(s MaRd Hulfe| (7 REAE (B-Eadfl

- 1234 1234 - 1234 - 1234

Attenzione: ad ogni indirizzo deve corrispondere un solo
sensore. Il numero di indirizzi disponibili dipende dal modulo.
Attention: a chaque adrasse ne doit correspondre qu’un seul
détecteur, Le nombre d'adresses disponibles dépend du module.
Warning: to each address must correspond only one detector.
The number of available addresses depend on the module,
Atencidn: a cada direccion debe corresponder sélo un detector.
El numero de direcciones disponibles depende del modulo.
Wichtig: jeder Adresse darf nur ein Melder zugeordnet werden.
Die Anzahl an verfligbaren Adressen hangt vom Modul ab.

Scala regolazione portata /| Echelle réglage portée

Range scale / Escala alcance | Reichweiten-Skala

La posizione della scheda si riflette sulla lunghezza dellarea profetta.
Spostando la scheda verso l'alto si accorcia l'area protetia
Spostando la scheda verso il basso si allunga 'area profetta

La position de la carte influe la longueur de I'aire protéegée

En déplagant la carte vers le haut I'aire protégéae est réduite

En déplacant la carle vers le bas l'aire protégée s'allonga

The board position influences the exlension af the protected area.
Maoving the board upwards the protected area is reduced

Moving the board downwards the protected area is extended

La posican de la placa se refleja en la longitud del area protegida.
Desplazando la placa hacia arriba el drea protegida sa reduce
Desplazando la placa hacia abajo el area protegida se alarga

Die Position der Platine wirkt sich auf die Lénge des sensiblen
Bareiches aus

Das Verschieben nach oben verkiirzt den sensiblen Bereich
Das Varschieben nach unten verdangert den sensiblen Bereich
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B

Al termine delle operazioni sul sensore per chiudere il contenitore avvicina il carter al coperchio lenti
facendo coincidere il perno del carter con il foro sul coperchio lenti
A la fin des opérations sur le détecteur, pour fermer le bottier, il faut approcher le téle de protection au

couvercle avec les lentilles en introduisant le pivot du tdle dans le trou sur le couvercle

After finishing all the operations on the detector, to close the casing approach the guard to the cover

with the lenses introducing the pivot of the guard into the hole on the cover
Al término de todas las operaciones sobre el detector, para cerrar la carcasa aproximar la chapa de
cobertura a la tapa con las lentes introduciendo el perno de la chapa en el agujero en la tapa

Nach Beendigung aller Arbeitsgange auf dem Melder, zum SchlieBen des Gehauses setzen Sie den

Schutzschirm auf den Deckel mit den Linsen, wobei Sie den Zapfen auf der Innenseite des

Schutzschirmes in die entsprechende Offnung auf dem Deckel einsetzen

SCLICK™

Premi la base del carter fino a sentire il click di incastro, poi avvita la vite di chiusura
Appuyer sur la partie inférieure du téle de protection jusqu’a ce que les deux parties s’enclenchent
avec un "“click”, puis visser la vis de fermeture
Press on the bottom of the guard until the two parts snap in with a click, then tighten the locking screw
Apretar sobre la parte inferior de la chapa de proteccién hasta que los dos componentes se enclavan
con un “click”, después apretar el tornillo de cierre
Driicken Sie auf den unteren Teil des Schutzschirms bis die beiden Bauteile mit einem “Klick”
einrasten, danach ziehen Sie die Verschluf3schraube fest
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7. TEST DI COPERTURA

Per effettuare il test di copertura del sensore aprire il contenitore del sensore, premere il pulsante di test
(un beep), richiudere il contenitore. La modalita test rimane attiva per 30 minuti, al termine dei quali il
sensore esce automaticamente dalla modalita test di copertura. In modalita di test il sensore é attivo e il
funzionamento dei LED cosi come l'invio della segnalazione di allarme verso la centrale sono abilitati.
Ogni volta che un fascio rileva un allarme il LED relativo si accende per 50 millisecondi, quando il
sensore verifica la rispondenza alle condizioni di allarme programmate (logica di rilevazione e conteggi) il
buzzer emette un beep e il segnale di allarme viene inviato al modulo ingressi o alla centrale.

Attenzione: Il test & l'unica condizione in cui i LED di segnalazione sono abilitati. Il test di copertura pud
essere avviato e interrotto anche da remoto tramite il software Tecnoalarm.

(’r Test di copertura
._.-J— Tﬂmpaalla-rma (s@e.) 0 * <1 | Esite OK
. 4 Inizio tast Mt =?ir:-|l:r=::=
l'. £ gj Fina test
M, Baap |
! —
'- Tempo test {min.) * 30 _/J

8. LED DI SEGNALAZIONE

Il sensore TRIRED & composto da tre unita di rilevazione indipendenti, ognuna di esse & dotata di un LED
di colore rosso, i Led forniscono tre tipi di segnalazioni, acceso fisso segnala lo stato di mascheramento,
il lampeggio con intervallo di 1 secondo segnala lo stato di guasto, un flash della durata di 50 millisecondi
segnala l'interruzione del fascio correspondente.

Attenzione: | LED di segnalazione sono attivi solo se il sensore & nella modalita di test.

9. COMPENSAZIONE TERMICA

Il rilevatore Trired & dotato di un dispositivo che rileva la temperatura circostante. Il valore di temperatura,
viene utilizzato dal rilevatore per compensare, dinamicamente la sua sensibilith. La compensazione di
temperatura, ha lo scopo di mantenere, la piena efficenza del rilevatore anche in caso di temperature
ambientali critiche.
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1. DESCRIPTION

Le TRIRED BUS est un détecteur a infrarouge passif composé de trois éléments indépendants

équipés de lentilles de type rideau qui projettent trois faisceaux superposés, I'un au-dessus de
l'autre. La technologie RSC permet la programmation et le monitoring de tous les paramétres de
fonctionnement du détecteur a distance.
La sensibilité des trois éléments a infrarouge est programmable individuellement. Un thermostat et
une compensation dynamique de la température permettent d'adapter la sensibilité du détecteur
aux conditions climatiques. Le détecteur dispose de trois dispositifs indépendants pour la
protection contre les tentatives de brouillage, complétement programmables. Grace a la fonction
d'auto-test, le détecteur signale immédiatement toute éventuelle anomalie.
Le boitier en ABS, résistant au rayons UV, garantit une élevée résistance aux intempéries.
Compatibilité
Le détecteur peut étre raccordé uniguemente aux centrales et modules d'éntrées qui gérent les

E dispositifs RSC et qui sont mis a jour a la version de firmware requise:

‘% TP8-64 BUS - FW ver. 2.1.00 et successives

= |Modules SPEED PLUS - FW ver. 1.8.00 et successives

E |Logiciel Tecnoalarm - SW ver. 4.3.3 et successives

o

]

F=

g 2. POSITIONNEMENT

= |Le détecteur doit étre positionné a des hauteurs comprises entre 1,35 et 2,20 métres du sol sur
une superficie solide. La rotule permet un réglage sur I'axe horizontal de 180° (+/-90°) et vertical de
20° (+/-10°). Le déplacement de la carte électronique a l'intérieur du boitier (voir figure a la
page 30) offre un ultérieur réglage de 6° sur |'axe vertical.
3. INSTALLATION
Le paquet contient un gabarit de pergage pour faciliter l'installation. Celui-ci indique les trous de
percage ainsi que les dimensions des vis pour chaque point de fixation. Pour l'installation suivre les
indications des pages 32 a 34.

wn

Egn PROGRAMMATION

= La programmation peut étre effectuée uniquement par PC avec le logiciel Tecnoalarm. La console
o e permet pas la programmation du détecteur.

i Démarrer le logiciel Tecnoalarm, sélectionner le systeme auquel le détecteur est raccordé et ouvrir
LL. | les tableaux de configuration des zones et des programmes.

Configuration EK:__.
Zormz | Zorer - Fanctions | Zorez - Progurrss: | Opkars | St | Sintrez b |
Zuee i ] [Mockia 1 =z = Crpa |
Desoriphon
™ Hezmgevacd
Laniguasen yors [ ddmctuLn
T ppa [irctunimss =]
l PE: Farslla ¥
Cudes [ i = [Pasdbine - I‘
Ciblags[SERSOR AUS ;m ; .
| TRIRED LS
Confipadtion 5 g
Forcionmersnt tattrturvellnos habltie 3|
- - e
|7~ macames s swwe i 1 AR = FAL haatis =|
Bursw por detuchon i dothabiies ¥ ]
Surcialds Duitncier acH g en :th-c-e;}
Cormpdioge: et LT Eroudaguif
A1 v e T -
ek Tarmr facinubion | iecorde: =
it [l Bebds A1 2 3
— i i ' rames - | o |
Raflmpign =) — % Do
e
e R
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B 3x35mm

Inserisci il blocchetto di plastica nera nel foro
centrale e fissalo al muro con la vite indicata
Insérer le rectangle en plastique noir dans le
trous central et le fixer au mur comme il est
indiqué
Insert the black plastic rectangle into the central
hole and fix it to the wall as indicated

Insertar el rectangulo de plastico negro en el
agujero central y fijarlo como se ha indicado

Setzen Sie das schwarze Plastikrechteck in die
mittlere Offnung ein und befestigen Sie es wie

Allenta le viti, regola la posizione della slitta
porta micro in maniera che il blocchetto nero
schiacci il micro, quindi blocca le viti
Desserrer les vis, glisser le porte-micro jusqu'a
ce que le rectangle noir appuie sur le micro, puis
serrer les vis
Loosen the screws, slide the micro holder so
that the black rectangle presses on the micro,
then tighten the screws
Desatornillar los tornillos, deslizar el porta-micro
hasta que el rectangulo negro aprete sobre el
micro, después fijar los tornillos
Lésen Sie die Schrauben, verschieben Sie den
Mikrohalter so, daR3 das schwarze Rechteck auf
den Mikro driickt, danach ziehen Sie die
Schrauben fest.

angegeben
- -
N -

Collega il cavo del tamper alla basetta e chiudi il
coperchio superiore verificando il funzionamento
del contatto tamper
Connecter le cable d'auto-protection au contact,
fermer le couvercle et vérifier le bon
fonctionnement du contact d'auto-surveillance
Connect the tamper cable to the contact, close
the cover and test the tamper contact
Conectar el cable de tamper al contacto de
tamper, cerrar la tapa y probar el contacto
Verbinden Sie das Sabotagekabel mit dem
Sobatagekontakt, schlieen Sie den Deckel und
Uberpriifen Sie das korrekte Funktionieren des
Sabotageschutzes.

E Orienta il sensore verso I'area da proteggere e blocca lo snodo.
Diriger le détecteur vers la zone a protéger et bloquer la rotule.
Direct the detector towards the zone to be protected and block the swivel mounting bracket.
Dirigir el detector hacia la zona a proteger y bloquear la rotula.
Richten Sie den Melder auf die zu schiitzende Zone und arretieren Sie die Gelenkaufhangung.

NOTA BENE

Il coperchio preme il tamper antistrappo sul blocchetto di plastica. In caso di distacco forzato del
sensore dal muro il contatto si apre generando un allarme tamper.

Le couvercle presse le contact d'auto-surveillance contre le rectangle en plastique. En cas de tentative
d'arrachement du détecteur du mur, le contact s'ouvre et déclenche une alarme d'auto-surveillance.
The cover presses the tamper contact against the plastic rectangle. In case of an attempt at detaching
the detector from the wall, the contact is opened and a tamper alarm is released.

La tapa apreta el contacto de tamper antiarrastre contra el rectangulo de plastico. En caso de arrastre
del detector de la pared, el contacto se abre y una alarma de tamper se dispara.

Der Deckel driickt den Sabotagekontakt gegen das Plastikrechteck. Bei dem Versuch, den Melder
unrechtméaRig abzuheben, wird der Kontakt ge6ffnet und ein Sabotagealarm ausgeldst.
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Svita la vite indicata e rimuovi il coperchio
Dévisser la vis indiquée et enlever le couvercle
Unscrew and remove the cover
Desatornillar y remover la tapa
Lésen Sie die Schraube wie angegeben und

Svita la vite indicata e rimuovi il carter
Dévisser la vis et enlever le tole de protection
Unscrew and remove the guard
Desatornillar y remover la chapa de cobertura
Losen Sie die Schraube und heben Sie den

| [Module 1

B

1- Module
Sélectionner le module (module d'entrées ou centrale) et la zone
a laguelle le détecteur est associé.

| Cablage| SENSOR BUS = - |

2 - Céblage (type de contact)
Dans la case Cablage sélectionner SENSOR BUS.

Famille 3 - Famille
[Péimet Dans la case Famille sélectionner Périmétrique.
s Enrnetrique ﬂ
Maodéle
[TRIRED BUS | 4 - Modéle ]
Dans la case Modéle sélectionner TRIRED BUS.

Fonctionnement

7 - aucune priorité, alame =i 3 PIR

[~ |

5 - Fonctionnement

L'alarme est déclenchée si le détecteur vérifie la condition
requise par la logique de détection programmée. La logique de
détection se programme a la case Fonctionnement, en

sélectionnant une des huit logiques proposées.

Exemple: 7 - aucune priorité, alarme si 3 PIR

Lorsgue un des faisceaux détecte un mouvement, une fenétre
temporaire d'une seconde est ouverte. Si pendant une seconde
un autre faisceau détecte un mouvement, la fenétre temporaire

d'une seconde est remise a zéro et si le troisiéme faisceau

détecte un mouvement dans 1 seconde |'alarme est déclenchée

(fonction time restart).

Modalité 0 - AND de 2 faisceaux indéfinis

Le détecteur déclenche I'alarme si deux faisceaux, n'importe

lesquels, détectent I'alarme dans 1 seconde. L'ordre dans lequel

les alarmes doivent étre détectées est libre et non soumis a

aucune condition.

heben Sie den Deckel ab Schutzschirm ab

afi

Rimuovi il coperchio lenti e allenta il dado
blocca snodo
Enlever le couvercle avec les lentilles et
desserrer I'écrou de fixage de la rotule
Remove the cover with the lenses and
loosen the screw nut of the mounting bracket
Remover la tapa con los lentes y
desatornillar la tuerca de la rotula
Entfernen Sie den Deckel mit den Linsen und

|l

£ ; AND de 2 non définis - (faisceaux 1-2 ou 1-3 ou 2-3)
# Tous (1,2 et 3)

Faisceaux habilités

(F_4

X . Déclenchement alarme — % Ditection de deux faisceaux
Ruota il sensore Completamente a sinistra o |

a destra e inclinalo verso l'alto \ /
Tourner le détecteur tout & gauche ou a droite et \o UMaERNED / =
lincliner vers le haut o BN I e ciction
Turn the detector fully to the left or the right
and bend it up
Ruota il sensore completamente a sinistra o
a destra e inclinalo verso l'alto
Drehen Sie den Melder vollstandig nach links

Séquaence alanmes = Libre aucune condition

1 seconds [Restart Tima) .,

Modalité 3, 6, 5 - AND de 2 faisceaux définis

Le détecteur déclenche l'alarme si les deux faisceaux prédéfinis
détectent I'alarme dans 1 seconde. L'ordre dans lequel les
alarmes doivent étre détectées est libre et non soumis a aucune

|6sen Sie die Mutter der Gelenkaufhédngung oder rechts und neigen Sie ihn nach oben condition.
B ,_f_,_-(_"; AND de 2 définis - (faisceaux 1 at 2)
3x35mm . . . . 4 ﬂ ) Faisceaus habilités » Faisceaux 1 et 2
Fissa il sensore al muro usando i fori e le viti r./ Y, |
) indicati - ﬂ 1 Diclenchement alarme & Ditection des faisceaux 1 e 2
Fixer le détecteur au mur en utilisant les trous et | I
les vis indiqués e Séquenca alarmes # Libre aucune condition
Fix the detector to the wall using the indicated S aND Tamps da détection » 1 secends (Restart Tima) )
holes and screws ) -
Fijar el detector a la pared utilizando los
3x45mm agujero_s y tornillos indic_ado_s _f:_: AND de 2 définis - [faimuau: 2 et 3]
Befestigen Sie den Melder mit Hilfe der 2 DEFMED Faisceaux habililss » Faisceaux 2 et 3
abegebildeten Offnungen und Schrauben an der f/ \ -
Wand l: a 'I . Déclanchement alarme —» Détection des faisceaux 2 ¢t 3
\ .Ei J.-' Sédquence alarmas * Libre aucune condition
" _AND Tamps da dataction * 1 saconde [Restart Tima) A
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/,_-C AND de 2 définis - (faisceaux 1 et 3)
,-’z 'ﬂ ", Falsceaux habllités —» Falsceaux 1 ot 3
e Déclenchement alarme —» Détection des falsceaux 1 613
'3) d Séquence alarmes ——& Libre aucune condition
1\'\_‘__ AMD __._.z'r Temps de détection —» 1 seconde [Restart Time) J

Modalité 7 - AND de 3 faisceaux

Le détecteur déclenche I'alarme si tous les trois faisceaux
détectent I'alarme dans 1 seconde. L'ordre dans lequel les
alarmes doivent étre détectées est libre et non soumis a aucune

condition.
_ /7 AND de 3 - (faisceaux 1, 2 et 3)
=
/ ﬂ . Faisceaux habilités —» Tous (1, 2 ot 3}
|: a I'I Déclenchement alarme —» Détection des 3 faisceaux
\ ﬂ ._.-' Séquenca alarmes * Libre aucune condition
\,_ AND Tamps da détaction * 1| seconds (Restart Time) W,
Modalité 1, 2, 4 - AND de 3 faisceaux avec priorité
Le détecteur déclenche I'alarme si tous les trois faisceaux
détectent I'alarme dans 1 seconde, mais le faisceau prioritaire est
le premier a la détecter. L'ordre dans lequel les deux autres
faisceaux détectent l'alarme est libre et non soumis a aucune
condition.
!_fi__.rf AMD de 3 avec priorité - (faisceau 1, puis faisceaux 2 et 3)
4 ﬂ " Faisceaus habilités —— Tous (1, 2 at 3}
FRIEQRITY i1
ﬂ II Déclenchement alarme — » Détection des 3 faisceaux
a J,-' Séquance alarmes —» Conditionnie faisceau 1 prioritaire
"L anp ___,f" Tamps da détection ——e 1 seconds (Restart Timea) W,

D de 3 avec priorité - (faisceau 2, puis faisceaux 1 et 3)
'\__ Faisceaus habilités — Tous (1, 2 at 3}

EJ i Déchenchement alarme —» Détection des 3 faisceaux
FRICRITY ||
a ! Sédquence alarmas * Conditionniée faisceau 2 prioritaire

N
2

\,ﬁ__.quu L Tamps da ddtaction * 1 seconds (Restart Tima) .
AMD de 3 avec priorité - (faisceau 3, puis faisceaux 1 et 2)
Q ™, Faigteaux habilités * Tous {1, 2 at 3}
a lII Déchenchement alarme —» Détection des 3 faisceaux
b (3) __.-' Séquance alarmes * Conditionniée faisceau 3 prioritaire
\H--mm‘ngrt Tamps da datection * 1 secende (Restart Tims) .
Eomptage 6 - Comptage d'impulsions
IR1 [1 mpusion Le détecteur est doté de trois compteurs d'impulsions

indépendants, un pour chaque faisceaux. Les compteurs peuvent

— étre programmeés pour 1 a 4 impulsions d'alarme, a travers les

IR 2 [Timpusion =] menus déroulants IR1 (faisceau 1), IR2 (faisceau 2) et IR3
(faisceau 3). Lorsque le compteur est programmé pour une

IR 3 |Timpulsion  ~ impulsion la détection d'une seule alarme suffit afin que le

faisceau convalide la condition d'alarme. Par contre, s'il est

programmé pour 2 impulsions, il en faut détecter 2 pour
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‘/— Selbsttest mit Ergebnis 1 Strahl KO

1 Bah. 18ak .r
Prngr’iml'ri- PR 1’.'! FORCE II
@ % scharf- AhlbaF = i Fehber-
schaltung p|n3m| . ¢ maldung
x_\__ o L —— ¥ |
t t >
04 Zait (Sek.) »30 J

(._ Selbsttest mit Ergebnis 2 Strahlen KO

Programem= " Fahler- und |
@ % scharf- Alanm.
!:haltung PIR3 OK meldung |
)

-
Zeit {Sek.) 30 J

7. REICHWEITENTEST

Um die Reichweitentest zu aktivieren, 6ffnen Sie das Geh&ause und driicken Sie den Testknopf (der
Buzzer sendet einen Beep-Ton aus), danach schlieBen Sie das Gehause wieder. Der Test hat eine Dauer
von 30 Minuten, danach verlaBt der Melder den Testmodus automatisch. Im Testmodus ist der Melder
aktiv und sind die LED und die Ubertragung der Alarmmeldung an die Alarmanlage aktiv. Jedes Mal,
wenn ein Strahl einen Alarm erfaf3t, leuchtet die entsprechende LED fiir 50 Millisekunden auf. In dieser
Zeit Uberpruft der Melder die Uberemstlmmung mit den programmierten Erfassungskriterien
(Erfassungslogik und Impulszéahler). Der Buzzer sendet einen Beep-Ton aus und die Alarmmeldung wird
an das Eingangsmodul oder die Alarmanlage gesendet.

Wichtig: Die LED sind nur im Testmodus aktiv. Der Reichweitentest kann auch auf Distanz mit Hilfe der
Tecnoalarm Software aktiviert und unterbrochen werden.

(’r Reichweitentast
H___J- Alarmaslt (Sek) 0 —% <1 —® <1 [Testausgang
) ~ Testheginn " | oK
i Alarmsignal
l'. WEST, Tastanda
% MPJ
R
e

l\‘_“

'- Testzeit (Min.) * 30

8. SIGNAL-LED

Der Melder besteht aus drei unabhéngigen Passiv-Infrarotelementen, die je eine rote Signal-LED
besitzen. Die LED liefern drei Arten von Signalen: dauerhaftes Leuchten signalisiert eine Stérung, Blinken
mit Intervallen von 1 Sekunde signalisiert sie einen Fehler und ein einmaliges Aufblinken fir 50 Milli-
sekunden signalisiert die Unterbrechung des entsprechenden Strahls.

Wichtig: Die LED sind nur im Testmodus aktiv.

9. TEMPERATURAUSGLEICH

Der Melder ist mit einer Temperatursonde ausgestattet, die die umgebende Temperatur mi3t. Falls
notwendig, reguliert der Melder automatisch die Empfindlichkeit. Der automatische Temperausgleich hat
den Zweck, die volle Funktionstiichtigkeit des Melders selbst bei kritischen Temperaturen zu garantieren.
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E"’”””d"ﬂ‘oﬁ: Wy 8 & 13 - Empfindlichkeit IR (Stérungsschutz)
3 : | 5 | Die Empfindlichkeit des Stérungsschutzes kann mittels der
viediger N— e Cursor unter dem Menupunkt Empfindlichkeit IR reguliert werden.

Jeder Storungssensor kann individuell auf einer Skala von 4
Positionen eingestellt werden.

5. STORUNGSSCHUTZ

Wenn der Stérungsschutz deaktiviert ist, werden Stérungsversuche nie gemeldet. Andernfalls ist er
immer aktiv (24h). Die Stérungsmeldung wird ausgeldst, wenn zwei der drei Stérungssensoren den
Stérungsversuch erfassen.

Wichtig: Der Schutz ist nur bei geschlossenem Gehéause (und geschlossenem Sabotagekontakt) aktiv.
Der Kontakt muf3 auch dann geschlossen sein, wenn der Sabotageschutz deaktiviert ist. Nachdem Sie
das Gehause geschlossen haben, verlassen Sie die geschiitzte Zone fur mindestens 10 Minuten, da in
der Zeit die Stérungssensoren die Umgebung abtasten und die Alarmschwelle festlegen.

1'/— Storungsschutz
: [ e 1 IR vom ,.: .- ZIRvon 3 e 2Rwnl |
s ANTI-
Ul |
Jnd].r“.‘
MASKIN Faarw hlakde "J leli h'll.ub, Sl.lub:l.-\-hh.l 'H i'uu-hi:ulll::ulg

Stérungsmeldung

Die Storungsmeldung wird an das Eingangsmodul oder die Alarmanlage gesendet. Das Signal dauert an,
bis die Ursache fur die Stérung eliminiert und die Stérungssensoren resetiert wurden (circa 60 Sekunden
nach Eliminierung der Ursache). Im Testmodus wird die Stérung der Strahlen mittels der entsprechenden
LED signalisiert. Die LED leuchtet, die Ursache fur die Stdrung eliminiert und die Stérungssensoren
resetiert wurden (circa 60 Sekunden nach Eliminierung der Ursache).

6. SELBSTTEST

Bei Scharfschaltung eines der zugeordneten Programme fiihrt der Melder automatisch den Funktionstest
der Infrarotelement durch. Der Test dauert maximal 30 Sekunden. Eine eventuelle Funktionsstérung wird
an das Eingangsmodul oder an die Alarmanlage gemeldet, unter Angabe des fehlerhaften PIR-Elements.

Selbsttest mit Ergebnis OK

Programim= 1 OK ﬁ Kaina
"F TEE scharf- o | Fahler.
::hal!ung ! ' " [rR10K meldung
| ) , .
Zeit [(Sek) * 30 _/,-'

Fehlermeldung

Das Signal dauert an, bis ein anderer Selbsttest ein positives Ergebnis liefert. Die Funktionsstérung wird
durch die LED des entsprechenden PIR-Elements signalisiert. Bei Ausfall eines einzelnen PIR-Elements,
forciert der Melder eine Erfassungslogik, die nur die beiden funktionierenden Strahlen beriicksichtigt.
Fallen 2 oder 3 PIR-Elemente aus, erfolgt neben der Fehlermeldung ebenfalls eine Alarmmeldung.
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convalider la condition d'alarme et ainsi de suite.
Exemple: Compteur d'impulsions du faisceau 1 programmé pour
2 impulsions

(— Comptage dimpulsions - faisceau 1 - 2 impulsions pour alarme

Impulsion 1

_ L, Hirses
SAmges
PULSERCUNT Signalisation |
dralarme |

Temps [sec.)

*impulsion 2
—, Blreses

*
1-c1p|1 :-cun 1) J

Sensibilité
mineure majeure
' . .

rTv

7 - Sensibilité

La portée maximale du détecteur est de 30 métres. La portée est
réglable a travers les curseurs dans la case Sensibilité. Pour
chaque faisceau il est possible de programmer un différent
niveau de sensibilité, sur une échelle a 16 positions, afin
d'adapter la sensibilité aux exigences de couverture.

Exemple: Pour augmenter I'immunité aux fausses alarmes dans
la modalité "AND de 3 faisceaux avec priorité", le faisceau
prioritaire peut étre réglé avec moins de sensibilité par rapport
aux deux autres.

Attention: Aussi le réglage du comptage d'impulsions influe sur la
sensibilité du détecteur.

Luato-surveilance [habilikée -

8 - Auto-surveillance a I'arrachement

Le couvercle supérieur du détecteur est doté d'un contact anti-
arrachement. La position du contact est réglable permettant
d'adapter son fonctionnement a toutes les surfaces. Le contact
anti-arrachement peut étre exclu dans la case Auto-surveillance.

FalL |habilitée v

9 - FAIL (autotest)

Le détecteur est doté d'une fonction d'autotest. Le test est
exécuté automatiqguement a la mise en service d'un des
programmes auxquels le détecteur est associé et vérifie le
correct fonctionnement des trois éléments a infrarouge. En cas
d'anomalie d'un ou plusieurs PIR, le détecteur déclenche les
signalisations d'anomalies (voir paragraphe 6).

Détecteur actf |#i prog. en service « |

10 - Détecteur actif

Le détecteur peut étre toujours actif ou bien seulement si un des
programmes associés est en service.

Attention: Dans les deux cas le détecteur exécute toujours
l'autotest a la mise en service du programme associé.

Erouillage IR

habilitée |

11 - Brouillage IR (contrdle brouillage)

Le détecteur est doté de trois dispositifs indépendants, un pour
chaque faisceau, qui le protegent des tentatives de brouillage. Le
contrdle brouillage peut étre déshabilité. S'il est habilité, la
signalisation de brouillage est déclenchée si au moins deux des
trois dispositifs de controle brouillage détectent la tentative de
brouillage (voir paragraphe 5).

Temps d'activation |30 secondes - |

% Trired Bus - Ver. 0.3 - 05/2011

12 - Temps d'activation (contrdle brouillage)

Sélectionner le temps minimum pendant lequel la condition de
brouillage doit persister pour que le détecteur active la
signalisation de brouillage (3, 5, 10 ou 30 secondes).
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Seels IR 1 2 3 13 - Sensibilité IR (contréle brouillage)
MEEE 2 = =] La sensibilité du contréle brouillage est programmable grace a
T — trois curseurs. Pour chacun des trois dispositifs de controle

brouillage il est possible de programmer un différent niveau de
sensibilité, sur une échelle a quatre positions.

5. CONTROLE BROUILLAGE

Si le contréle brouillage est déshabilité, le brouillage n'est jamais signalé. S'il est habilité, la protection est
toujours active (24h). La signalisation de brouillage est déclenchée si au moins deux des trois dispositifs
de controle brouillage détectent la tentative de brouillage.

Attention: Le contrdle brouillage est actif uniquement si le boitier est fermé (contact d'auto-surveillance
fermé). Le contact d'auto-surveillance doit étre fermé méme s'il est exclu. Aprés avoir fermé le boitier, il
faut libérer la zone protégee pendant au moins 10 minutes (s'éloigner du détecteur) car les dispositifs de
contr6le brouillage doivent enregistrer les conditions environnementales et établir le seuil d'alarme.

]/— Contréle brouillage
’ p Chn byt » 1Rewrd | L] LTS
= ANTI-
|M.I |'.|'|
MASKIN [ [ ] Cqpuiltainr da Hagradaabon 2u
| s mﬂr | L :uluuh:r. | S ETR T

brinslige -').l

Signalisation de brouillage

La signalisation de brouillage est envoyée au module d'entrées ou a la centrale. La signalisation reste
active jusqu'a ce que la cause du brouillage soit éliminée et les dispositifs de contrdle brouillage rétablient
pas la valeur de référence (environ 60 secondes apres I'élimination de la cause). Les LED signalent la
condition de brouillage du faisceau correspondant uniqguement si le détecteur est en modalité de test.
Elles restent allumées jusqu'a ce que la cause du brouillage soit éliminée et les dispositifs de controle
brouillage rétablient pas la valeur de référence (environ 60 secondes aprés I'élimination de la cause).

6. AUTOTEST

Lors de la mise en service d'un des programmes associés, le détecteur exécute automatiqguement le test
de fonctionnement des trois éléments a infrarouge. Le test a une durée de 30 secondes maximum. La
condition d'anomalie est signalée au module d'entrées ou & la centrale, avec l'indication de I'élément &
infrarouge en panne.

.I'/- Auto-test avec issue OK

’: = R OK ﬁ Aucung
l::} @ MES TPiRe OR] | signalisation
| programme | k ' ' [FR1OK dranamalie |
-

} t *
o Temps [sec.) * 30 _/,-'

Signalisation d'anomalie

La signalisation d'anomalie reste active jusqu'a ce qu'un autotest successif donne un résultat positive.
L'anomalie est signalée par la LED de I'élément a infrarouge correspondant. Si le test donne come
résultat I'anomalie d'un seul des PIR, le détecteur change de logique de détection et force une logique de
détection qui prend en considération les deux faisceaux fonctionnants. Par contre, s'il révéle 'anomalie
de 2 ou 3 PIR, en plus du signal d'anomalie aussi le signal d'alarme est envoyé.
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{— Impulszihler - Strahl 1 - 2 Impulse fiir Alarm
Impuls 1 * lmpuls 2
_ L Hims =, Flms
% Ieapubisg Ala-rmslgnal
o st puika
Zeit (Seh) <1} 0 (=<1) 0 1-c1r J

Empfindiichkeit
niedriger hidher
' . .

rTv

7 - Empfindlichkeit

Die maximale Reichweite des Melders betragt 30 Meter. Sie kann
mittels der Cursor unter dem Menupunkt Empfindlichkeit reguliert
werden. Jeder Strahl kann individuell auf einer Skala von 16
Positionen eingestellt werden, um die Empfindlichkeit den
spezifischen Schutzanforderungen anzupassen.

Beispiel: Um die Immunitat gegen Fehlalarme in der Modalitat
"AND 3 Strahlen mit Prioritat" zu erhéhen, kann die Empfindlich-
keit des vorrangigen Strahls im Vergleich zu den beiden anderen
herabgesetzt werden.

Wichtig: Der Impulszahler wirkt sich ebenfalls auf die
Empfindlichkeit aus.

Sabotageschutz m

8 - Sabotageschutz

Der Abhebeschutz befindet sich in der oberen Abdeckung des
Melders. Die Position des Kontaktes ist regulierbar, um die
Funktionsweise jeder Oberflache anzupassen. Der Kontakt kann
mittels des Elements Sabotageschutz gesperrt werden.

FAlL | aktiv |

9 - FAIL (Selbsttest)

Der Melder verfiigt iber eine Selbsttestfunktion. Der Test wird
automatisch bei Scharfschaltung eines der zugeordneten
Programme durchgefiihrt und tiberprift die Funktionstichtigkeit
der drei Infrarotelemente. Bei einer Funktionsstérung eines oder
mehrerer PIR-Elemente wird eine Fehlermeldung ausgeldst
(siehe Paragraph 6).

Meldar akby |wenn Prog. scharf - |

10 - Melder aktiv

Der Melder kann entweder immer aktiv sein oder aktiviert werden
wenn eines der zugeordneten Programme scharfgeschaltet wird.
Die Aktivierung des Melders wird mittels des Elements Melder
aktiv programmiert.

Wichtig: In beiden Fallen fuhrt der Melder den Selbsttest bei
Scharfschaltung eines der zugeordneten Programme durch.

Storung IR

aktiv j

11 - Stérung IR (Stérungsschutz)

Der Melder besitzt drei unabhangige Sensoren, einen je Strahl,
die den Melder gegen Stérungsversuche schutzen. Der
Storungsschutz kann deakiviert werden. Wenn er aktiv ist, wird
eine Storungsmeldung ausgeldst, sobald zwei der 3 Stérungs-
sensoren den Stérungsversuch erfassen (siehe Paragraph 5).

Aktivierungszeit |30 Sekunden - |
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12 - Aktivierungszeit (Stérungsschutz)

Wahlen Sie die Mindestdauer fur die die Stérung andauern muf3,
bevor der Melder die Stérungsmeldung auslést (3, 5, 10 oder 30
Sekunden).
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AMND 2 bestimmte Strahlen - (Strahlen 1 und 3)

Aktive Strahlan * Strahlen 1 und 3
Al I *
2 I:IEFIIIEI:I | | armausiosung Erfassung durch Strahlen 1 und 3
Alarmsaguane * Frei ohne Einschrankung
\___ AND Erfassungszaitraum » 1 Sekunde (Restart Tima) .

Modus 7 - AND 3 Strahlen

Der Melder aktiviert den Alarm wenn alle 3 Strahlen innerhalb
von einer Sekunde einen Alarm erfassen. Die Reihenfolge, in der
die Alarme erfal3t werden mussen, ist frei und unterliegt keiner
Einschrankung.

4~ AND 3 Strahlen - (Strahlen 1, 2 und 3)
-
./ (1) Aikiive Strahlen # Alla (1, 2 und 3]
f a III . Alarmausldsung #* Erfassung durch alle 3 Strahlen
\ 1) ! Alarmseguanz * Frei ohne Einschrankung

Erfassungszaltraum * 1 Sekunda (Rastart Tima) .,

Modus 1, 2, 4 - AND 3 Strahlen mit Prioritat

Der Melder aktiviert den Alarm wenn alle 3 Strahlen innerhalb
von einer Sekunde einen Alarm erfassen, aber der vorrangige
Strahl ihn als erster erfal3t. Die Reihenfolge, in der die Alarme
von den anderen zwei Strahlen erfal3t werden mussen, ist frei
und unterliegt keiner Einschrankung.

— -rf; AND 3 mit Prioritat - (Strahl 1 zuerst, dann 2 und 3)
. ' Aktive Strahlen # Alla (1, 2 und 3)
r./ PRIORITY | .
ﬂ II Alarmaugldsung * Erfassung durch alle 3 Strahlen
k (3] Il Alarmsequenz # Eingeschrankt Strahl 1 zuerst
\~.__ AND __.,z’ Erfassungszaltraum # 1 Sekunda [Rastart Tima) ,
£~ AND 3 mit Prioritit - (Strahl 2 zuerst, dann 1 und 3)
l,r/fﬂ Aktiva Strahlen w Alla (1, 2 und 3)
[ 'E-] | Alarmausldsung * Erfassung durch alle 3 Strahlen
|I FRICORITY I' -
\ £) I Alarmsequane # Eingeschrinkt Strahl 2 ruerst
E\,M__,a,m:. L Erfassungszaitraurm * 1 Sekunde (Rastart Tima) v,
AMND 3 mit Prioritdt - (Strahl 3 zuerst, dann 1 und 2)
Aktive Strahlan * Alla (1, 2 und 3)
Alarmausldsung * Erfassung durch alle 3 Strahlen
Alarmsequane » Eingeschrinkt Strahl 3 zuerst
nmnrn' A I
\ AND - Erfassungszaitraurm * 1 Sekunde (Rastart Tima) _J

Impulszshler 6 - Impulszahler

IR 1 [T Irnpuds - Der Melder besitzt 3 unabhéngige Impulszahler, einen pro Strahl.
Sie kénnen in den Aufklappmenus IR1 (Strahl 1), IR2 (Strahl 2)
und IR3 (Strahl 3) fur 1 bis 4 Alarmimpulse programmiert werden.

Rz [Tmpus x| Wenn ein Zahler mit einem Impuls programmiert ist, reicht ein
Alarm aus, um den Alarmzustand zu bestétigen. Ist er mit 2

IR 3 |1 Impuls - Impulsen programmiert, miissen 2 Alarme erfa3t werden, um den
Alarmzustand zu bestatigen u.s.w.
Beispiel: Impulszahler Strahl 1 programmiert mit 2 Impulsen
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(— Auto-test avec issue 1 faisceau KO

__\__H

I:-: 1ll:.l' -.
[ ) ) pm aK FORCE |
LF | TE MES | MMEESF2 || signalisation
| pregramma m;uu | d'anomalia |
s o L »*>
0+ Temps [sec.} * 30 _)

(_ Auto-test avec issue 2 faisceaux KO

~ ; “Signalisation |
LF % MES F d'anomalia
| programime | Plﬂ:l- oK | et d'alarme |
-

Temps [sec.) * 30 _)I

7. TEST DE COUVERTURE

Pour effectuer le test de couverture du détecteur, ouvrir le boitier et appuyer sur le poussoir de test (un
beep), puis fermer le boitier. Le test a une durée de 30 minutes apres lesquelles le détecteur sort
automatiquement de la modalité de test. En modalité de test le détecteur est actif et les LED ainsi que la
transmission de la signalisation d'alarme a la centrale sont habilitées. Chaque fois qu'un faisceau détecte
une alarme, la LED correspondante s'allume pendant 50 millisecondes, temps nécessaire pour que le
détecteur vérifie la correspondance avec les criteres de détection (logique de détection et comptage
d'impulsions) programmeés. Le buzzer émet un beep et la signalisation d'alarme est envoyée au module
d'entrées ou a la centrale.

Attention: Le test est la seule condition dans laquelle les LED sont habilitées. Le test de couverture peut
étre activé et interrompu aussi a distance a partir du logiciel Tecnoalarm.

- Test de couverture
f,..-J—-_h___ Tamps d'alarms (sec.) 0 | lssue OK
h ) Début test S :Ignal'na'tinn
i A d'alarma
I'- £y gj Fin tast
Bap
\ N
o

'- Temps de test (min.) = 30 _"J

8. LED DE SIGNALISATION

Le détecteur est composé de trois éléments a infrarouge passif indépendants, chacun d'eux est doté
d'une LED de couleur rouge. Les LED fournissent trois types de signalisation: I'allumage permanent
signale la condition de brouillage, le clignotement avec un intervale d'une seconde signale la condition
d'anomalie, un flash de la durée de 50 millisecondes signale l'interruption du faisceau correspondant.
Attention: Les LED de signalisation ne sont actives que si le détecteur est en modalité de test.

9. COMPENSATION DE TEMPERATURE

Le détecteur est équipé d’une sonde qui mesure la température environnante. Si nécessaire, le détecteur
adapte automatiquement la sensibilité. La compensation de la température a pour but de garantir la
pleine efficacité du détecteur a infrarouge, méme en cas de conditions de fonctionnement difficiles.
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1. DESCRIPTION

The TRIRED BUS is a passive infrared detector for outdoor mounting. He is composed of three
independent elements, equipped with curtain lenses, which project three superposed beams, one
above the other. The RSC technology permits programming and monitoring of all of the detector's
functioning parameters.

La sensitivity of the three infrared elements can be programmed individually. A temperature
sensing device and a dynamic temperature compensation permit the adaptation of the sensitivity to
the climatic conditions. The detector is equiped with three independent and completely
programmable antimasking sensors. Thanks to the self-test function, the detector signals failures
immediately.

The UV resistant ABS casing guarantees high stability against atmospheric conditions.
Compatibility

The detector can only be connected to those control panels and input modules which manage the
RSC devices and which are updated to the requested firmware version:

TP8-64 BUS - FW rel. 2.1.00 and following

SPEED PLUS modules - FW rel. 1.8.00 and following

Tecnoalarm software - SWrel. 4.3.3 and following

2. POSITIONING

The detector must be mounted at 1.35 to 2.20 meters height on a solid surface. The swivel
mounting bracket permits 180° (+/-90°) adjustment on the horizontal axis and 20° (+/-10°)
adjustment on the vertical axis. The displacement of the board inside the casing (see figure on
page 30) offers an additional 6° adjustment on the vertical axis.

3. INSTALLATION

The package contains a drilling template to facilitate the installation. The template indicates the
drilling holes and the dimensions of the screws for each of the fixing points. For the installation
follow the indications on pages 32 to 34.

4. PROGRAMMING
Programming can only be done by PC using the Tecnoalarm software. The console does not permit
programming of the detector. ) )
Run the Tecnoalarm software, select the system to which the detector is connected and open the
configuration tables of the zones and programs.
Configuration E_-
Zarmr | Zoney - Funchions | Zonez - Progans: | Opkon: | Ouputs | B oes |
Tueei ] [Vadia 1 =z = Loy |
D psipdon
™ Wors rsanasge
Zane corkgaskan Dutaciza
Tppea [Cnct =] o '
Cudes [4 e =| [eama - f
Lo g [SEFSOR BUE =] DRy E Tren
|TRIRED: BLES
Configuistion 1
Furckarng reds Tempes p=rvabibed L3}
|7~ o0 pawi. shewrs 4 2P - FAL janadad =|
Huzrm b | H deinrion fdvsbled =|
Surchry Dimbmcton moiren § CiigL darwsd ;}
Pubigoon. ke high drtwacking R
R rr—— | e b -
| Aectivaicn fran [Mamcon =
CENTT Srelbds A1 = 2
e petsuil ]
("]
[ emse |
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Bl

||Modul 1

1 - Modul
Wahlen Sie das Modul (Eingangsmodul oder Alarmanlage) und
die Zone der der Melder zugeordnet ist.

| Zonentyp| SENS0R BUS - - |

2 - Zonentyp (Kontaktart)
Unter dem Menupunkt Zonentyp wahlen Sie SENSOR BUS.

At

|Barriere -

todell
| TRIRED BUS =]

3-Art
Unter dem Menupunkt Art wahlen Sie BARRIER.

4 - Modell
Unter dem Menupunkt Modell wéahlen Sie TRIRED BUS.

Funktionsweize

¥ - keine Pricritat, Alam bei 3 PIR

[~ |

5 - Funktionsweise

Bevor der Melder den Alarm auslost, Uberpruft er, ob die von der
programmierten Erfassungslogik vorgegebene Bedingung
vorliegt. Wéhlen Sie eine der 8 vorgegebenen Funktionsweisen
unter dem Menupunkt Funktionsweise.

Beispiel: 7 - keine Prioritat, Alarm bei 3 PIR

Wenn einer der Strahlen eine Bewegung erfal3t, 6ffnet sich ein
Zeitfenster von einer Sekunde. Wird wahrend dieser Sekunde
eine weitere Bewegung erfal3t, wird das Zeitfenster resetiert und
wenn der dritte Strahl innerhalb von einer Sekunde eine
Bewegung erfaf3t, wird der Alarm ausgeldst (Time Restart).
Modus 0 - AND 2 unbestimmte Strahlen

Der Melder aktiviert den Alarm wenn 2 Strahlen, egal welche,
innerhalb von einer Sekunde unterbrochen werden. Die
Reihenfolge, in der die Alarme erfal3t werden missen, ist frei und
unterliegt keiner Einschrankung.

!’F_ AND 2 unbestimmte Strahlen - (Strahlen 1-2 oder 1-3 oder 2-3)

.-’x h Aktive Strahlen

l" "I Alarmausldsung
| | I
', # UNMDEFINED | Alarmssquenz

Erfassungszaiiraum

\ aND

# Alla (1, 2 und 3)

* Erfassung durch zwei Strahlen

* Frei ohne Einschrinkung

* 1 Sekunde (Restart Tima) >,

Modus 3, 6, 5 - AND 2 bestimmte Strahlen

Der Melder aktiviert den Alarm wenn 2 bestimmte Strahlen
innerhalb von einer Sekunde einen Alarm erfassen. Die
Reihenfolge, in der die Alarme erfal3t werden missen, ist frei und
unterliegt keiner Einschrankung.

£ AND 2 bestimmte Strahlen - (Strahlen 1 und 2)

f"ﬂ“‘

."f N Aktive Strahlen

(2} ) '
1

| |
k II
2 BEFINED

o AND

Alarmaugldsung
Alarmsequens

Erfassungszaitraurm

# Strahlen 1 und 2

* Erfassung durch Strahlen 1 und 2
#* Frei ohne Einschrinkung

* 1 Sekunde (Rastart Tima) A

’d,_.-rf_ﬂ AND 2 bestimmte Strahlen - (Strahlen 2 und 3)

/2 DEFIMED

Aktive Strahlan
Alarmausldsung
Alarmsequane

Erfassungszaltraum

# Strahlen 2 und 3

* Erfassung durch Strahlen 2 und 3
+ Frei ohme Einschrankung

#* 1 Sekunds (Rastart Tima)y v,
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1. BESCHREIBUNG

Der TRIRED BUS ist ein Passiv-Infrarotmelder fur die AuBenmontage, der aus drei voneinander
unabhéngigen Elementen mit Vorhanglinsen besteht, die drei Ubereinander angeordnete Strahlen
aussenden. Die RSC-Technologie ermdglicht die Fernprogrammierung und -uberwachung aller
Funktionsparameter des Melders.

Die Empfindlichkeit der drei Infrarotelemente ist individuell programmierbar. Ein Temperaturfiihler
und eine dynamische Temperaturkompensation ermdglichen die Anpassung der Empfindlichkeit
des Melders an wechselnde klimatische Bedingungen. Der Melder besitzt drei unabhangige
vollstandig programmierbare Stérungssensoren. Dank der Selbsttestfunktion ist der Melder in der
Lage, unverziglich alle Betriebsfehler zu signalisieren.

Das UV-bestandige ABS-Gehéause garantiert eine hohe Witterungsbestandigkeit.

Kompatibilitat

Der Melder kann nur mit jenen Alarmanlagen und Eingangsmodulen verbunden werden, die RSC-
Geréate verwalten kdnnen und mit den vorgegebenen Firmware-Versionen ausgerustet sind:
TP8-64 BUS - FW-Ver. 2.1.00 und folgende

SPEED PLUS-Module - FW-Ver. 1.8.00 und folgende

Tecnoalarm-Software - SW-Ver. 4.3.3 und folgende

2. POSITIONIERUNG

Der Melder muf3 in einer Hohe von 1,35 bis 2,20 Metern auf einer festen Oberflache installiert
werden. Die Gelenkaufhangung erméglicht ein Ausrichten von 180° (+/-90°) auf der horizontalen
Achse und 20° (+/-10°) auf der vertikalen Achse. Das Verschieben der Platine innerhalb des
Gehauses (siehe Abbildung auf Seite 30) bietet ein zusatzliches Ausrichten von 6° auf der
vertikalen Achse.

3. MONTAGE

Die Packung enthélt eine Bohrschablone fiir eine einfachere Montage. Die Schablone zeigt die
Bohrlécher und die GrofRe der Schrauben fiir jeden einzelnen Befestigungspunkt. Fir die
Installation folgen Sie den Anweisungen auf den Seiten 32 bis 34.

4. PROGRAMMIERUNG

Die Programmierung kann nur tber PC mit Hilfe der Tecnoalarm-Software erfolgen. Das Bedienteil
ermdglicht nicht die Programmierung des Melders.

Offnen Sie die Tecnoalarm-Software, wahlen Sie das System, an das der Melder angeschlossen ist
und 6ffnen Sie die Konfigurationstabellen der Zonen und Programme.

Konfiguration E_-
Zoran | Zoran - Funkioran | Zorn - Froguress | Optoran | Sagangs | Bur i |
Zuee|i =] [baa 1 =iE = ¥oparn|
B by
I Spmchresidung
Zonenkani gresen Habdm
St | Cwmkd -|
| & . X
\wigh [4 Zpdan =| [Exmar =] ,
Zowntpo [ SRR ALE =] DR : Ve
| TRIRED: LS
Fmiguastion . .
Firkbrrass Eabagrainig R =
| S =
|7 - oo Pricitid Aleara bed 3 PIR = FAL et =|
Buorzar fia R Exlanmng daskinmi =|
Erpldichlost ket ki pamn Prog. sohal = |
Inpubscihier  riedigs haha S A
A1 = ) ., b =
| | Ak famrungemi [ iskurden ®
s L f Eedeied A1 2 3
—— [l 0 “ P ] ke > ¥ I £ |
F Al nph o | e, o £
ki
[ ] _smes |__r
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| [Module 1

Bl

1- Module
Select the module (input module or control panel) and the zone to
which the detector is associated.

|Loop wiring| SENSO0R BUS = m |

2 - Loop wiring (contact type)
In the Loop wiring item select SENSOR BUS.

Technalogy
|Barrier j
Type
| TRIRED BUS =]

3 - Technology
In the Technology item select BARRIER.

4 -Type
In the Type item select TRIRED BUS.

Functioning mode

7 - ho pririty, alarm if 3 PIR

5 - Functioning mode

The alarm is released if the dectector verifies the condition
required by the programmed detection logic. The detection logic
can be programmed in the Functioning mode item, selecting one
of the eight suggested logics.

Example: 7 - no priority, alarm if 3 PIR

If one of the beams detect a movement, a 1-second time frame is
opened. If during one second another beam detects a movement,
the time frame of one second is reset and if the third beam
detects a movement within 1 second, the alarm is released (time
restart function).

Mode O - AND of 2 undefined beams

The detector releases the alarm if 2 beams, no matter which,
detect the alarm within one second. The order with which the
alarms must be detected is free and not subject to any condition.

- -r’: AND of 2 undefined - (beams 1-2 or 1-3 or 2-3)
-
lr,-/ s Beams enabled #* All (1, 2 and 3)
I|' 'II Alarm release * Detection of two beams
\ | [ -
I'& ST _ Alarm saquance * Free no condition
S anp Detaction time * 1 sacond (Restart Tima) -
Mode 3, 6, 5 - AND of 2 defined beams
The detector releases the alarm if the 2 defined beams detect the
alarm within one second. The order with which the alarms must
be detected is free and not subject to any condition.
’____-(_"; AND of 2 defined - (beams 1 and 2)
0 ' Beams enabled #» Beams 1 and 2

[ o

.I I
| -
k II o
2 BEFINED

s
. BND

Alarm release
Alarm sagquence
Dataction tima

* Detection of beams 1 and 2
#* Free no condition

* 1 second (Restart Tima) .

’d,_.f:_ﬂ AND of 2 defined - (beams 2 and 3)

/2 DEFMED

Beams enabled
. Alarm release
. Alarm saquenca
. Datection tima

+ Beams 2 and 3
* Detection of beams 2 and 3

* Free no condition

» 1 second (Restart Tima) Y,
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,,—-f: AND of 2 defined - (beams 1 and 3)
,-’z ﬂ M, Beams anabled ——» Baams 1 and 3
3 BEFIMED | Alarm ralaass # Datection of beams 1 and 3
a J Alarm sequence ——= Fres no condition
LT Detection time — & 1 second (Restart Time) y,
Mode 7 - AND of 3 beams
The detector releases the alarm if all 3 beams detect the alarm
within one second. The order with which the alarms must be
detected is free and not subject to any condition.
A AND of 3 - (beams 1, 2 and 3)
-
/ 1 ) Bearms enabled —& All (1, 2 and 3)
|: (2] 'II Alarm release # Dutection of all 3 beams
W '3) / Alarm sequanca * Free no condition
x\xh_ AND ._f”’ Datection fime * 1 second (Restart Tima) W,

Mode 1, 2, 4 - AND of 3 beams with priority

The detector releases the alarm if all 3 beams detect the alarm
within one second, but the priority beam is the first to detect it.

The order with which the alarms must be detected by the other
two beams is free and not subject to any condition.

_ﬂf AMD of 3 with priority - (beam 1 first, then 2 and 3)

/.-"
4 \__ Beams enabled —— = All (1, 2 and 3)
PRICRTY
(2] \ Alarm release * Detection of all 3 bearms
0 ! Alarm saquences — s Condifioned beam 1 first
S awe L Detection tims ——— 1 second (Restart Tima) J

J:: AMND of 3 with priority - (beam 2 first, then 1 and 3)
/—ﬂ ; Beams enabled ——= All {1, 2 and 3

\.
'a | Alarm release
FRIGRITY ||
a f Alarm sequenca

-~
\H__:nuu 1. Dataction tima

* Detection of all 3 beams
* Conditioned beam 2 first

T

» 1 second (Restart Tima) A

AMND of 3 with priority - (beam 3 first, then 1 and 2)

S, Bearns enabled * A1, 2 and 3)
(2] 'II Alarm release ——» Datection of all 3 beams
\ '3) ! Alarm sequence * Conditioned beam 3 first
\-h__ AH“J'T_, - Datection tima * 1 sacond (Restart Tima) J
Puls= count 6 - Pulse count

The detector is equipped with three independent pulse counters,
one for each beam. The counters can be programmed for 1 to 4
alarm impulses, in the drop-down menus IR1 (beam 1), IR2
(beam 2) and IR3 (beam 3). If the counter is programmed for one
impulse the detection of one alarm is enough for the beam to
convalidate the alarm condition. By contrast, if the counter is
programmed for 2 impulses, 2 alarms must be detected to
convalidate the alarm condition and so on.

Example: Pulse counter of beam 1 programmed for 2 impulses

IR 1 11 inmpulse -

IR 2 |1 impulse -

IR 3 |1 impulse -
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Auto-test con éxito 1 haz KO

—
I:-: i u:.l' ."-.
P O ORCE |
@ % {:o mm |: LT L | e erm—"
(e o /| da anomalia
. o . IS
0+ Tiempo (s8] —————————* 30 _)

Auto-test con éxito 2 haces KO

Senalizackén
|'-’ﬂ1 de anomalia
PR 0K ¥ die alarma |
|

-
Tiempo (sec.) 30

7. TEST DE COBERTURA

Para ejecutar el test de cobertura del detector, abra la caja y pulse el butén de test (el buzzer emite un
beep), pués cerrar la caja. El test tiene una duracién de 30 minutos después de los cuales el detector
sale automéaticamente de la modalidad de test. En la modalidad de test el detector esta activo y los LED
asi como la transmision de la sefializacion de alarma hacia la central estan habilitados. Cada vez que un
haz detecta una alarma, el LED correspondiente se enciende durante 50 milisegundos, durante los
cuales el detector comprueba la coherencia con los criterios de deteccidon programados (I6gica de
deteccion y contador de impulsos). El buzzer emite un beep y la sefializacion de alarma se transmite al
modulo de entradas o a la central.

Atencion: Los LED sélo estan habilitados en la modalidad de test. El test de cobertura también se puede
activar o interrumpir remotamente mediante el software Tecnoalarm.

- Test de cobertura
___-J—._h_‘ Tlempo de alarma jsec.) 0 ——& <1 ——# <1 Exito OK
£ 4 -. Indcio tast Smasc | B"P| sefializacidn
i da alarma
|'. FEST, Fin de tast
\ B"F'_I
R L
“‘-— Tiempo de test (min_) —

8. LED DE SENALIZACION

El detector estd compuesto de tres elementos de infrarrojo pasivo independientes, cada uno de los
cuales esta equipado de un LED rojo de sefializacion. El LED proporciona tres tipos de sefializacion:
siempre encendido sefiala el enmascaramiento, parpadeante con intervales de 1 segundo sefiala
anomalia y un destello de 50 milisegundos sefiala la interrupcion del haz correspondiente.

Atencion: Los LED solo estan activos en la modalidad de test.

9. COMPENSACION DE TEMPERATURA

El detector esta equipado de una sonda de temperatura que mide la temperatura circundante. En caso
de necesidad, el detector automaticamente adapta la sensibilidad. La compensacion automatica de
temperatura tiene el fin de garantizar la eficacia funcional del detector también en caso di temperature
ambientali critiche.
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5. CONTROL DE ANTIENMASCARAMIENTO

Si el control de antienmascaramiento esta deshabilitado, ninguna tentativa de enmascaramiento se
sefialara. Si esta habilitado, siempre esté activo (24h). La sefializacién de enmascaramiento se activa si
2 de los 3 dispositivos de antienmascaramiento detectan la tentativa de enmascaramiento.

Atencién: El control sélo esta activo si la caja esta cerrada (contacto de tamper cerrado). El contacto de
tamper también debe estar cerrado si esta deshabilitado. Después de cerrar la caja, abandone el area
protegida por minimo 10 minutos como los dispositivos de antienmascaramiento registran el ambiente y
establecen el umbral de alarma.

f Control de antienmascaramiento
I o Cosatitadn | b 1IRsotend | o ZIRsotend | o 3IRE0temd |
hm:uli ] T PMeguna | [ETT el Eullu.r.mlm
(Ll Sl I.'l u’r&uﬂxﬂﬂfu

wefuliite | siftaliniesin

Sefial de enmascaramiento

El enmascaramiento se envia al médulo de entradas o a la central. La sefializacién continua hasta que la
causa del enmascaramiento haya sido eliminada y los dispositivos de antienmascaramiento se hayan
puesto a cero (aproximadamente 60 segundos después de la eliminacién de la causa). En modalidad de
test, el enmascaramiento de los haces se sefiala mediante el LED correspondiente. El LED so6lo se
apaga cuando la causa del enmascaramiento ha sido eliminada y los dispositivos de antienmascara-
miento se han puesto a cero (aproximadamente 60 segundos después de la eliminacion de la causa).

6. AUTO-TEST

Al conectar uno de los programas asociados, el detector ejecuta automaticamente el test de
funcionamiento de los tres PIR. El test tiene una duracion de maximo 30 segundos. Una eventual
anomalia se sefiala al médulo de entradas o a la central, con indicacién del elemento estropeado.

f— Auto-test con éxito OK

-'—: {:-"\ . R OK ﬁ Minguna
E} @ Caonexidn PR 6] | sefalizacitn
| programa | L ' ' [PR1OK de anomalia |
-

I t =
o Tiempo |Sed.) * 30 _/.'

Sefializacién de anomalia

La sefializacién de anomalia continua hasta que otro auto-test tenga un resultado positivo. La anomalia
se sefiala mediante el LED del PIR correspondiente. En caso de anomalia de un solo PIR, el detector
fuerza una logica de deteccion que considera Unicamente los dos haces que funcionan correctamente.
En caso de anomalia de 2 6 3 PIR, ademas de la sefial de anomalia también se envia la de alarma.
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{— Pulse count - beam 1 - 2 pulses for alarm
Pulsa 1 * Pulse 2
- L, Hirses —, Flraes
e g
PULSEROUNT | Jybeas
5 prabias Alarm slgnal
4 pratsa
»
Tirme (sec.) =1} [l 1) l:l 1-:1p _'/.l

Sensitivity

low high

v

7 - Sensitivity

The maximum range of the detector is 30 meters. It is adjustable
using the cursors of the Sensitivity item. For each of the three
beams it is possible to set a different sensitivity, on a scale of 16,
to adapt sensitivity to the specific coverage requirements.
Example: To increase the false alarm immunity in the mode "AND
of 3 beams with priority", the priority beam can be set with a lower
sensitivity compared to the other two.

Warning: The pulse count setting also affects the sensitivity.

Tampe[ enabled -

8 - Tamper

The upper cover of the detector contains the tamper switch
against detachment. The position of the switch is adjustable in
order to adapt functioning to all kinds of surfaces. The switch can
be excluded in the Tamper item.

EalL |enabled j

9 - FAIL (self test)

The detector is equipped with a self test function. The test is run
automatically upon arming of one of the associated programs and
checks the correct functioning of the 3 PIR. In case of failure, the
detector activates the failure signal (see paragraph 6).

Detector active |if prog. armed - |

10 - Detector active

In the Detector active item set the detector either to be always
active or only if one of the associated programs is armed.
Warning: In both cases, the detector executes the self test upon
arming of the associated program.

Antimazking [F

enabled ﬂ

11 - Antimasking IR (antimasking control)

The detector is equipped with 3 independent devices, one for
each beam, which protect against the masking attempts. The
antimasking control can be disabled. If it is enabled, the masking
signal is released if at least 2 antimasking devices out of 3 detect
the masking attempt (see paragraph 5).

| Achivation time W |

12 - Activation time (antimasking control)
Set the minimum time the masking condition must persist before
the detector activates the masking signal (3, 5, 10, 30 seconds).

Senzitivity 1R 1 2 3
high - T - | = |

It i _

13 - Sensitivity IR (antimasking control)

The sensitivity of the antimasking control can be programmed
using the cursors of the Sensitivity IR item. For each of the three
antimasking devices a different sensitivity level can be set, on a
scale of 4.

5. ANTIMASKING CONTROL

If the antimasking control is disabled, no masking attempt will be signaled. If it is enabled, the protection is
always active (24h). The masking signal is released if at least 2 antimasking devices out of 3 detect the
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masking attempt.

Warning: The antimasking control is only active if the casing is closed (tamper switch closed). The tamper
switch must also be closed if it is excluded. After closing the casing, leave the protected area for at least
10 minutes as the antimasking devices scan the surrounding area and establish the alarm threshold.
Masking signal

The masking signal is sent to the input module or the control panel. Signaling continues until the cause of
masking has been eliminated and the antimasking devices are reset (approximately 60 seconds after the
elimination of the cause). In the test mode, masking of the beams is signaled by the corresponding LED.
The LED is lit until the cause of masking has been eliminated and the antimasking devices are reset
(approximately 60 seconds after the elimination of the cause).

I'd Antimasking control

I p Dasbled | o 1IRowtcld | o 2IRoutcld | cp] 3IRoutald |
= ANTI-
|r|||.|.||tl

MASKIN ‘\ruhlpul Mnu H

h'lu\.lr,aglu | ﬂhﬂ"ﬁlulll

6. SELF TEST

The detector executes automatically the functioning test of the three infrared elements upon arming of
one of the associated programs. The test has a duration of maximum 30 seconds. In case of failure the
failure signal is sent to the input module or the control panel, with indication of the faulty infrared element.

g Self test with issue OK
i R On | No
@ @ Program - ﬁ ! | Failure
-ﬁ:’ [ arming | ’u 'Hnim' p"-ﬁ',:,“' signal |
»*
04 Time {sec.) F 30 J

Failure signal

The failure signal remains active until another self test has a positive result. The failure is signaled by the
LED of the corresponding PIR. In case of failure of only one PIR, the detector changes the detection logic
and forces an AND detection logic which takes into account only the two beams which work correctly. By
contrast, in case of failure of two or three PIR in addition to the failure signal, the alarm signal is sent, too.

Fa Self test with issue 1 beam KO
(T RE T .l' "-.
§ Pm K FORCE |
Program M"D'E'F B .l Failure
arming nm oK S slgnal |
4 . §
0 Tima {sa2.) » 30 _)

1/_ Self test with issue 2 beams KO

1 s
1me
Fallure and
Program alarm
arming HE:I- or| signal |

} -
Time |sec.) 30 J}
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{— Contaje de impulsos - haz 1 - 2 impulsos para alarma
Impulso 1 *impulso 2
— Hirse; —, Blreses
Gamses
PULSEROUNT ' Ennllzacldn .
4 img |.h|.n| de alarma |
Tiempa (sec.} =1} [l (=1} l:l 1-:1p _,,-f'l

Sensibilidad

menor mayor

v

7 - Sensibilidad

El alcance méaximo del detector es de 30 metros. Se puede
regular mediante los cursores de la seccién Sensibilidad. Para
cada haz es posible programar un nivel individual de
sensibilidad, sobre una escala de 16, para adaptar la sensibilidad
a las exigencias especificas de cobertura.

Ejemplo: Para aumentar la inmunidad contra las falsas alarmas
en la modalidad "AND de 3 haces con prioridad”, es posible bajar
la sensibilidad del haz prioritario comparado con los otros.
Atencién: También el contaje de impulsos incide en la
sensibilidad.

T arnper |habilitado -

8 - Tamper

La tapa superior del detector contiene el contacto de tamper
antiarrastre. La posicién del contacto se puede ajustar para
adaptar el funcionamiento a todo tipo de superficie. El contacto
se puede excluir en la casilla Tamper.

FalL |habilitado v

9 - FAIL (auto-test)

El detector esta dotado de una funcién de auto-test. El test se
ejecuta automaticamente al conectar uno de los programas
asociados y comprueba el correcto funcionamiento de los tres
elementos de infrarrojo. En caso de anomalia de uno o mas PIR
se activa la sefializacion de anomalia (véase parrafo 6).

Detector activo |si prog. conectad  + |

10 - Detector activo

El detector puede estar siempre activo o se puede activar cuando
uno de los programas asociados se conecta. La activacién del
detector se programa en la casilla Detector activo.

Atencion: En ambos casos, el detector ejecuta el auto-test al
conectar el programa asociado.

Antienmascaramienta IR

habiltada =]

11 - Antienmascaramiento IR

El detector esta dotado de tres dispositivos, uno para cada haz,
que lo protegen contra las tentativas de enmascaramiento. El
control de antienmascaramiento se puede deshabilitar. Si esta
habilitado, la sefializacién de enmascaramiento se activa si 2 de
los 3 dispositivos de antienmascaramiento detectan la tentativa
de enmascaramiento (véase parrafo 5).

Tiempo de activacion Jgequndos - |

12 - Tiempo de activacion (control de antienmascaramiento)
Seleccione el tiempo minimo que la condicion de
enmascaramiento debe persistir antes de que el detector active
la sefializacion de enmascaramiento (3, 5, 10 6 30 segundos).

Sensibilidad 1R 1 2 3
mayor - ! = | = |

menor
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13 - Sensibilidad IR (control de antienmascaramiento)

La sensibilidad del control de antienmascaramiento se puede
programar mediante los 3 cursores de la seccion Sensibilidad IR.
Para cada uno de los 3 dispositivos es posible programar un
nivel individual de sensibilidad, sobre una escala de 4.
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’,__-r: AND de 2 definidos - (haces 1y 3)
.,-f'z (1] Haces habilitados #* Haces 1y 3
|ll III |
o | Disparc da alarma * Datecclén da los haces 1 y 3
B .,-' Secuencia de alarmas — Libra ninguna condiclén
\\_‘__ AND | g Tiempo de deteccidn #+ 1 segundo [Restart Time) _.J'

Modalidad 7 - AND de 3 haces

El detector activa la alarma si todos los 3 haces detectan la
alarma dentro de un segundo. El orden en el cual se detectan las
alarmas es libre y no esta sujeto a ninguna condicion.

rd AND de 3 - (haces 1, 2y 3)
Haces habilitados

1 ~_ » Todos (1, 2y 3)
|:I 'g Ill Disparo de alarma * Deteccion de los 3 haces
W '3) ! Secuancia da alarmas - # Libre ninguna condicion

Tiempo de deteceidn * 1 segundo [Rastart Tima) L

Modalidad 1, 2, 4 - AND de 3 haces con prioridad

El detector activa la alarma si todos los 3 haces detectan la
alarma dentro de un segundo, pero el haz prioritario la detecta
primero. El orden en el cual los 2 otros haces detectan las
alarmas es libre y no esta sujeto a ninguna condicion.

/f_.(_'l AMD de 3 con prioridad - (haz 1 primero, pués 2 y 3)
4 ﬂ ' Haces hakilitados » Todos {1, 2y 3)
II./ FRIORTY | -
ﬂ II . Disparo de alarma * Deteccidn de los 3 haces
k 0 ! Sacuencla de alarmas —» Condisionade haz 1 primere
\“-.__-“Hﬂ i Tiempo de detecciin —e 1 segunde (Restart Time) J
/,ﬁ: AND de 3 con prioridad - (haz 2 primero, pués 1y 3)
o ﬂ Haces hakilitados + Todos {1, 2y 3)
f a | Dizparo de alarma * Defeccion de log 3 haces
|I FRIORITY | -
\ f Sacuancla da alarmas ——» Condicionade haz 2 primero
E\,,ﬂ__.quu rd Tiempo de deteccidn * 1 segundo (Restart Timae) v,
AMD de 3 con prioridad - (haz 3 primero, pués 1y 2)
Haces hakilitados * Todos {1, 2y 3)
Digparo de alarma #* Deteccion de los 3 haces
Sacuancia da alarmas — = Condicionade haz 3 primero
rnmnrn- s I
\ » Tiempo de deteccidn * 1 segundo (Restart Timae) J

Contador de
IR 1 11 impulza -
IR 2 |1 impulso -
IR 2 |1 impulzo
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6 - Contador de impulsos

El detector esta equipado de tres contadores de impulsos
independientes, uno para cada haz. Estos se pueden programar
para 1 a 4 impulsos de alarma en los menus desplegables IR1
(haz 1), IR2 (haz 2) y IR3 (haz 3). Si el contador esta programado
para un 1 impulso, la deteccion de una alarma es suficiente para
validar la condicién de alarma. En cambio, si esta programado
para 2 impulsos, se deben detectar 2 alarmas para validar la
condicion de alarma etcétera.

Ejemplo: Contador del haz 1 programado para 2 impulsos
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7. COVERAGE TEST

To run the coverage test, open the casing and press the test button (one beep), then close the casing
again. The test has a duration of 30 minutes after which the detector automatically quits the test mode. In
the test mode the detector is active and both the LED and the transmission of the alarm signal to the
control panel are enabled. Each time one of the beams detects an alarm, the corresponding LED is lit for
50 milliseconds, during which the detector verifies the correspondence with the programmed detection
criteria (detection logic and pulse count). One beep is heard and the alarm signal is sent to the input
module or the control panel.

Warning: The LED are only enabled in the test mode. The coverage test can be activated and interrupted
from a distance through the Tecnoalarm software.

g Coverage test
{__.___J—. Alarm tima (s8] U [ T|.=:I |::u=
y \ Start tast Fouaad
{ % alarm slgnal
l'. TEST gj Stop test
Y Elrp
\1 1 L

'- Test time (min.) = 30 _"J

8. SIGNALING LED

The detector is composed of three independent infrared elements, each of which is equipped with a red
LED. The LED provide three types of signaling: permanently lit signals masking, blinking with 1-second

intervals signals failure and one 50-millisecond flash signals the interruption of the corresponding beam.
Warning: The LED are only enabled in the test mode.

9. TEMPERATURE COMPENSATION

The detector is equipped with a temperature probe which measures the surrounding temperature. If
necessary, the detector automatically adjusts the sensitivity. The automatic temperature compensation
has the scope to guarantee full efficiency of the infrared detector, even in critical operating conditions.
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1. DESCRIPCION

El TRIRED BUS es un detector de infrarrojo pasivo para exterior, compuesto de tres elementos
independientes, equipadas con lentes de tipo cortina, que proyectan tres haces superpuestos, uno
encima del otro. La tecnologia RSC permite la programacion y monitorizacién remota de todos los

parametros de funcién del detector.

La sensibilidad de los tres elementos de infrarrojo se puede programar individualmente. Un
elemento térmico junto con una compensacion dindmica de la temperatura permiten la adaptacion
de la sensibilidad a las condiciones climaticas. El detector esta equipado con tres dispositivos de
antienmascaramiento independientes completamente programables. Gracias a la funcién de auto-
test, el detector sefializa inmediatamente todas las anomalias de funcionamiento.

La caja de ABS, resistente a los rayos UV, garantiza una alta resistencia a la intemperie.

Compatibilidad

El detector se puede conectar Unicamente a las centrales y los mddulos de entradas que gestionan
los dispositivos RSC y que estan actualizados a la version de firmware requerida:

TP8-64 BUS
Médulos SPEED PLUS
Software Tecnoalarm

- FW ver. 2.1.00 y succesivas
- FW ver. 1.8.00 y succesivas
- SW ver. 4.3.3 y succesivas

2. POSICIONAMIENTO

El detector debe ser instalado a una altura entre 1,35 y 2,20 metros sobre una superficie sélida. La
rotula permite un ajuste de 180° (+/-90°) sobre el eje horizontal y un ajuste de 20° (+/-10°) sobre el
eje vertical. El desplazamiento de la placa en el interior de la caja (véase figura en la pagina 30)

proporciona un ulterior ajuste de 6° sobre el eje vertical.

3. INSTALACION

El paquete contiene una plantilla de perforaciones para facilitar la instalacion. La plantilla indica los
agujeros de perforacién y las dimensiones de los tornillos para cada punto de fijacion. Para la

instalacion véanse las indicaciones en las paginas de 32 a 34.

4. PROGRAMACION

La programacién se puede ejecutar Unicamente mediante el PC utilizando el software Tecnoalarm.

La consola no permite programar el detector.

N | Abra el software Tecnoalarm, seleccione el sistema al cual el detector esta conectado y abra las
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tablas de configuraciéon de las zonas y programas.
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| [Midulo 1

1- Mbdulo
Seleccione el médulo (médulo de entrada o central) y la zona a la
cual el detector esta asociado.

| Cableado| SENSOR BUS  » - |

2 - Cableado (tipo de contacto)
En la casilla Cableado seleccone SENSOR BUS.

Famnilia
|PERIMETRAL =]
Modelo
| TRIRED BUS =]

3 - Familia
En la casilla Familia seleccone BARRIER.

4 - Modelo
En la casilla Modelo seleccone TRIRED BUS.

Modo de funcionamento

7 - ninguna priodad, alama si 3 PIR

[~ |

5 - Modo de funcionamiento

Antes de activar la alarma el dectector comprueba la condicién
requerida por la légica de deteccién programada. En la casilla
Modo de funcionamiento seleccione una de las 8 légicas de
deteccion.

Ejemplo: 7 - ninguna prioridad, alarma si 3 PIR

Si un haz detecta un movimiento, se abre una ventana temporal
de 1 segundo. Si durante 1 segundo se detecta otro movimiento,
la ventana temporal de 1 segundo se pone a cero y si el tercero
haz detecta un movimiento dentro de 1 segundo, la alarma se
activa (time restart).

Modalidad 0 - AND de 2 haces no definidos

El detector activa la alarma si 2 haces, no importa cual sea, se
interrumpen dentro de un segundo.

El orden en el cual se detectan las alarmas es libre y no esta
sujeto a ninguna condicién.

£ AND de 2 no definidos - (haces 1-2 6 1-3 6 2-3)

- ' Haces habilitados

I I
| |
1 |
%, 2 UMDEFINED

Disparo de alarma

Sacuancia da alarmas

» Todos (1,2 ¥ 3)
* Detsccidn de dos haces

* Libre ninguna condicidn

e aND Tiempa da deteccién

= 1 segundao (Restart Tima) L

Modalidad 3, 6, 5 - AND de 2 haces definidos

El detector activa la alarma si los 2 haces definidos detectan la
alarma dentro de un segundo. El orden en el cual se detectan las
alarmas es libre y no esté sujeto a ninguna condicién.

,_f_,_-rf; AND de 2 definidos - (haces 1y 2)
rl/ 1 ' Haces habilitados » Haces 1y 2
\ |
(2] | Dizparo de alarma * Deteccion de los haces 1y 2
K ! Sacuancla da alarmas — Libre ninguna condician
2 BEFINED
o AND Tlempa da doteceién ——e 1 segundo (Rastart Time) W,
#_F_.f:_‘ AND de 2 definidos - (haces 2 y 3)
/" 2 pEFmMED Haces hakilitados * Haces 2y 3
||' IlI Dizparo de alarma * Deteccidn de los haces 2 y 3
\ 3) / Sacuencia da alarmas —w Libre ninguna condicidn
T Tlempa de dateccidn ——e 1 segundo (Restart Time) Y,
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