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LED1 = Ingresso Aux

CN2 = Connettore Ingressi / Uscite 24V

LED2 = Start Pedonale

CN3 = Connettore motori e alimentazione

LED3 = Start

CN4 = Connettore per display opzionale

LED4 = Finecorsa chiusura Motore 2

Rv1 = Regolazione coppia motore

LEDS5 = Finecorsa apertura Motore 2

Rv2 = Regolazione durata rallentamento

LEDG6 = Finecorsa chiusura Motore 1

Rv3 = Regolazione tempo di pausa

LED7 = Finecorsa apertura Motore 1

P1 = Pulsante memorizzazione tempi di lavoro

LEDS8 = Fotocellula 2

P2 = Pulsante memorizzazione radiocomandi

LED9 = Fotocellula 1

DIP = Dip-switch impostazione funzioni

LED10 = 24V Aux

F1 = Fusibile alimentazione e motore (6.3AT)

LED11 = Tx Fotocellula

F2 = Fusibile accessori (2A)

LED12 = Lampada spia

T1 = Trasformatore

LED13 = Elettroserratura

RL1 = Rele’ alimentazione Motore

LED14 = Encoder 2

RL2 = Rele’ direzione Motore

LED15 = Encoder 1

RL3 = Rele’ Luce di cortesia

LED16 = Stop

U1 = Microcontrollore

CN1 = Connettore Ingressi / Uscite 24V

U2 = Memoria EEPROM
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DESCRIZIONE INGRESSI / USCITE
INGRESSI

FOTOCELLULA1 (N.C.)
Ingresso N.C. , in chiusura quando viene interrotto il raggio esegue subito la riapertura.

FOTOCELLULA2 (N.C.)
Ingresso N.C., provoca l'interruzione del movimento anche in apertura riaprendo subito dopo il disimpegno.

INGRESSOAUX (N.O/N.C.)
A seconda di come & impostato il DIP 3, funziona come apertura temporizzata (Timer) o costa di sicurezza
(bordo sensibile).

START PEDONALE (N.O.)
Esegue la completa apertura/chiusura di una sola anta.

START (N.O.)
Comanda I'apertura/chiusura dell’automazione.

STOP (N.C.) .
Blocca I'automazione in qualsiasi momento e premuto. E necessario un comando di START per ripristinare il
movimento.

NOTA IMPORTANTE: Ponticellare con il comune tuttii contatti N.C. non utilizzati.

USCITE

24VDCAUX
Questa uscita si attiva e rimane attivata per tutto il tempo di movimentazione del cancello.

24VDC TXFOTOCELLULA
Da utilizzare per il collegamento del solo Tx Fotocellula 1 al fine di utilizzare la funzione di Autotest (DIP 7).

SPIA 24V
Lampeggia con una frequenza di 1 impulso al secondo durante I'apertura e 2 impulsi al secondo durante la
chiusura. Segnale inoltre eventuali condizioni di allarme (vedi tabella a fondo pagina).

24VDC
Uscita da utilizzare per I'alimentazione di tutti gli accessori a 24V (fotocellule, ricevitori radio, ecc.).

TABELLA INDICAZIONE ALLARMI SU CENTRALI GATE

La sequenza di lampeggi, intervallati da una pausa, & mostrata sia sul lampeggiatore (per circa 20 secondi),
sia sullalampada spia (fino ad un nuovo START).

Numero lampeggi

Tipo di allarme

Numero lampeggi

Tipo di allarme

1 Fotocellula 4 Stop
2 Costa di sicurezza 5 Autotest fotocellula
3 Encoder 6 Triac test
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IMPOSTAZIONE LOGICHE DI FUNZIONAMENTO

LOGICAMANUALE
Un comando di start apre il cancello. Un secondo implulso durante I'apertura ferma il moto.
Un comando di start durante la chiusura Iferma il moto.

LOGICADISICUREZZA
Un comando di start apre il cancello. Un secondo implulso durante I'apertura inverte il moto.
Un comando di start durante la chiusura Inverte il moto.

LOGICAAUTOMATICA 1

Un comando di start apre il cancello. Un secondo implulso durante I'apertura non viene
accettato. Un comando durante la pausa non viene accettato. Un comando durante la
chiusurainverte il moto.

NOTA: per ottenere la chiusura autoamtica portare il DIP 6 in posizione ON.

LOGICAAUTOMATICA 2

Un comando di start apre il cancello. Un secondo implulso durante I'apertura non viene
accettato. Un comando durante la pausa chiude subito. Un comando durante la chiusura
inverte il moto.

NOTA: per ottenere la chiusura autoamtica portare il DIP 6 in posizione ON.

CONFIGURAZIONE INGRESSO AUX

COSTADI SICUREZZA (contatto ditipoN.C.)
Nel momento in cui si apre il contatto collegato alla costa di sicurezza il cancello inverte il
moto per fermarsi dopo circa 1 sec. E’ necessario un comando di start per ripristinare il moto.

TIMER (contatto di tipo N.A.)

Collegando un orologio a questo ingresso & possibile aprire e tenere aperto il cancello per
tutto il tempo in cui il contatto rimane chiuso. Utilizzando timer giornalieri o settimanali &
possibile ottimizzare a piacimento la gestione delle aperture. Quando il contatto timer e
aperto 'automazione funziona come da logiche impostate.

ALTRE FUNZIONI

ESCLUSIONE RITARDIANTA
Attivando questa funzione i ritardi d’anta (apertura e chiusura) sono escludibili.
Tale funzione & raccomandata in caso di due ante non sovrapposte.

PRELAMPEGGIO
Attivando questa funzione il lampeggiatore e lalampada spia iniziano a lampeggiare circa 3
secondi prima dell’attivazione del motore. Sia in chiusura che in apertura.

CHIUSURAAUTOMATICA

Attivando questa funzione I'automazione, trascorso il tempo impostato dal trimmer Rv3,
esegue la chiusura automatica. La funzione € attivabile indipendentemente dalla logica di
funzionamento impostata (DIP 1 e 2).

AUTOTESTFOTOCELLULA

Attivando questa funzione si esegue un test sulle fotocellule prima di eseguire qualsiasi
movimento del cancello. Per poter usufruire di questa funzione i trasmettitori dell fotocellule
devono essere collegati ai morsetti 13 (24V) e 17 (Negativo) del connettore CN2.

L’autotest e utilizzabile esclusivamente con I'ingresso Fotocellula 1.
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GESTIONE ENCODER

Attivando questa funzione vengono gestiti gli impulsi provenienti da un encoder
posizionato sul motore o sul cancello. In tal modo pud essere rilevato un ostacolo sulla
corsadel cancello ed eseguire una inversione del moto.

In caso di anomalia il lampeggiatore e lalampada spia lampeggeranno lentamente.

NOTA: se nessun encoder ¢ istallato, posizionare il DIP in posizione OFF.

PARTENZA MOTORI “SOFT”

Attivando questa funzione il motore partira con una coppia piu bassa per evitare strappi e
sollecitazioni agli organi meccanici del cancello. La coppia di partenza & una percentuale di
quella simarcia

NOTA: in caso di cancello poco scorrevole o molto pesante & consigliabile non attivare

RALLENTAMENTOA FINE CORSA

Attivando questa funzione si ottiene un rallentamento della velocita del motore prima di
arrivare al fine-corsa o prima che il tempo di lavoro sia terminato. Tale funzione ha lo scopo
di avvivicinare dolcemente I'anta alle battute evitando colpi rumorosi. La velocita di
accostamento & fissa mentre, € invece regolabile il tempo tramite il timmer Rv2.

SERRAGGIOANTA

Attivando questa funzione, alla fine della fase di rallentamento, e quando l'anta &
appoggiata alla battuta meccanica, il motore viene alimentato per circa 1 sec alla massima
potenza. Tale soluzione permette di aumentare la pressione interna dell’olio motore e
quindidi rendere piu efficace il blocco idraulico.

NOTA IMPORTANTE: non attivare questa funzione in caso di utilizzo su cancello
scorrevole in quanto provocherebbe lo scavalcamento dei finecorsa con
conseguente blocco dell’automazione.

COLPO D'INVERSIONE

Questa funzione, da usare solo su cancelli a battente, serve per facilitare lo sgancio
dell'elettroserratura. Al comando di start vengono alimentate per circa 1 sec. le ante in
chiusura, prima diiniziare il ciclo di apertura.

REGOLAZIONI TRIMMER

REGOLAZIONE COPPIADIMARCIA

Questo trimmer permette di regolare la forza di spinta del motoriduttore. Tale regolazione &
indispensabile per attuatuori sprovvisti di dispositivo meccanico / idraulico di limitazione delle
forze. La regolazione deve essere eseguita in modo da non creare pericolo di schiacciamento a
persone o cose e comunque, tenendo conto delle normative vigentiin materia.

REGOLAZIONE DURATA DEL TEMPO DI RALLENTAMENTO
Questo trimmer permette di regolare la durata del tempo di rallentamento.

REGOLAZIONE TEMPO DI PAUSA
Questo trimmer permette la regolazione lineare del tempo di pausa da 0 a 120 sec.
Per abilitare la chiusura automatica posizionare il DIP 6 nella posizione ON.

NOTA: RUOTANDO | TRIMMER IN SENSO ORARIO | TEMPI / VALORI AUMENTANO

67410188

Rev. 10 - 09/2005 5/52



: SEAS.. = .
' s E A DIREZIONE E STABILIMENTO: f&L%“ http:liwww.seateam.com
Zona industriale 64020 S.ATTO Teramo - (ITALY) ‘ e-mail:seacom@seateam.com (Uff. Comm.le) c €

S Aportre Pors o cancari Tel. 0861 588341 r.a. Fax 0861 588344 6§

AUTOAPPRENDIMENTO TEMPI DI LAVORO SU CANCELLO A BATTENTE (SENZA FINECORSA)

NOTA: In caso siano installati gliencoder SAFETY GATE, posizionare il DIP 8 in posizione ON.

FASE 1

1 Effettuare tuttii collegamenti elettrici e ponticellare tutti i contatti N.C. non utilizzati (fotocellule, ecc.).
Se si sta utilizzando un motoriduttore dotato di dispositivo antischiacciamento meccanico / idraulico
impostare la coppia di marcia (trimmer Rv1) al valore massimo ed effetttuare la regolazione della coppia
motore utilizzando le apposite valvole by-pass o viti di regolazione frizione presenti sugli attuatori.
Se si utilizza un motoriduttore sprovvisto di sistema meccanico / idraulico di limitazione della forza
impostare la coppia di marcia al valore massimo SOLO per la fase di autoapprendimento. Subito dopo,
impostare un valore di coppia tale da garantire la sicurezza antischiacciamento, nel rispetto delle norme
vigenti.
ATTENZIONE!
TALE PROCEDURA, ESSENDO POTENZIALMENTE PERICOLOSA, DEVE ESSERE ESEGUITA
ESCLUSIVAMENTE DA PERSONALE SPECIALIZZATO ED IN CONDIZIONI DI SICUREZZA.

FASE 2
Dopo aver tolto alimentazione all'impianto (Fig. 1), sbloccare il cancello (Fig. 2) e posizionare le ante a
meta corsa (Fig. 3). Ripristinare il blocco (Fig. 4) e riattivare I'alimentazione (Fig. 5).

=

Fig. 1 Fig. 2

67410188 Rev. 10 - 09/2005 6/52



¥

SEAS.rI
DIREZIONE E STABILIMENTO:

SEA

Zona industriale 64020 S.ATTO Teramo - (ITALY)
cocancani Tel. 0861 588341 r.a. Fax 0861 588344

SGS

http:/lwww.seateam.com

@)
‘ e-mail:seacom@seateam.com (Uff. Comm.le) c €

® Tenere premuto il pulsante P1, il Led 10 si

accendera.

Continuare a premere P1 fino alla partenza

del motore M2 in chiusura®.

Rilasciare P1.
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% Seil motore dovesse andare in apertura, togliere di nuovo I'alimentazione, invertire le fasi motore.
Eseguire lo stesso tipo di collegamento anche sul motore M1.
Ripetere la procedura di programmazione (fase 2).

FASE 3

Il motore M2 chiude (dalla fase 2), al raggiungimento della battuta meccanica di chiusura premere il
pulsante P1 (Fig. 6). Anche il motore M1 iniziera un ciclo di chiusura. Al raggiungimento della battuta
meccanica di chiusura prermere di nuovo starto P1 (Fig. 7).
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Il cancello si ferma ed M1 inizia un ciclo di apertura. Dopo alcuni secondi premere di nuovo P1 per

impostare lo sfasamento in apertura SOLO con DIP 4 OFF.

Alraggiungimento della battuta meccanica diapertura premere ancora una volta P1 (Fig. 8).
Aquesto punto anche M2 iniziera un ciclo di apertura.

Alraggiungimento della battuta meccanica di apertura premere ancora una volta P1 (Fig. 9).
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Automaticamente M2 iniziera un ciclo di chiusura. Dopo alcuni secondi premere di nuovo P1 per
impostare lo sfasamento in chiusura SOLO con DIP 4 OFF.

Alraggiungimento della battuta meccanica di chiusura premere ancora una volta P1 (Fig. 10).

Aquesto punto anche M1 iniziera un ciclo di chiusura.

Alraggiungimento della battuta meccanica di chiusura premere ancora una volta P1(Fig. 11).
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-

T i i

Il I i
LI [T HUARRANTM
4 & M2

M1 ) 4 M2

I 4 Fig. 10 b d Fig. 11

=

2 [j <

® [j <

La programmazione & terminata.

Verificare la corretta memorizzazione dei tempi dando un comando di start o premendo il pulsante P1.
Se necessario ripetere la procedura di apprendimento dalla fase 2.

FASE 4

4 In caso di utilizzo con motoriduttore sprovvisto di dispositivo meccanico / idraulico della limitazione
coppia motrice, regolare il timmer Rv1 su valori che garantiscano la sicurezza antischiacciamento nel
rispetto delle normative vigenti. Se dopo aver regolato la coppia di marcia il tempo di lavoro risultasse
insufficiente (I'anta non si apre / chiude completamente), ripetere la FASE2 con il valore di coppia
impostato peril normale utilizzo dell'automazione.
Regolare il tempo di rallentamento (se abilitato), attraverso il timmer Rv2.

ATTIVAZIONE GESTIONE ENCODER tipo SAFETY GATE

Dopo aver eseguito le quattro fasi di programmazione della scheda, collegato gli encoder di entrambi i motori,
eseguito le regolazioni della coppia di spinta tramite il timmer RV1 e/o dispositivi meccanici di regolazione
(valvole by-pass), posizionare il DIP 8 in posizione ON e ripetere la procedura di programmazione.

In caso di necessita & possibile escludere la gestione dei SAFETY GATE posizionando il DIP 8 in OFF, senza
dover ripetere la procedura di autoapprendimento tempi.

UTILIZZO DELLA CENTRALE GATE2 CON UNA SINGOLA ANTA

E' possibile utilizzare la centrale GATE 2 per la movimentazione di una singola anta a battente (senza
finecorsa) o scorrevole (con finecorsa).

Per predisporre la scheda alla programmazione e I'utilizzo di una sola anta & sufficiente non ponticellare i
contatti finecorsa del motore M2 (motore non collegato).

67410188 Rev. 10 - 09/2005 8/52
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AUTOAPPRENDIMENTO TEMPI DI LAVORO SU CANCELLO SCORREVOLE A DOPPIA ANTA
(CON FINECORSA)

FASE 1

1 Effettuare tuttii collegamenti elettrici e ponticellare tuttii contatti N.C. non utilizzati (fotocellule, ecc.).
Se si sta utilizzando un motoriduttore dotato di dispositivo antischiacciamento meccanico / idraulico
impostare la coppia di marcia (trimmer Rv1) al valore massimo ed effetttuare la regolazione della coppia
motore utilizzando le apposite valvole by-pass o viti di regolazione frizione presenti sugli attuatori.
Se si utilizza un motoriduttore sprovvisto di sistema meccanico / idraulico di limitazione della forza
impostare la coppia di marcia al valore massimo SOLO per la fase di autoapprendimento. Subito dopo,
impostare un valore di coppia tale da garantire la sicurezza antischiacciamento, nel rispetto delle norme
vigenti.
ATTENZIONE!
TALE PROCEDURA, ESSENDO POTENZIALMENTE PERICOLOSA, DEVE ESSERE ESEGUITA
ESCLUSIVAMENTE DAPERSONALE SPECIALIZZATO ED IN CONDIZIONI DI SICUREZZA.

FASE 2
: 2 Dopo aver tolto alimentazione all'impianto sbloccare il cancello e posizionare le ante in prossimita dei
finecorsa di chiusura. Ripristinare il blocco meccanico e I'alimentazione di rete.

- Tenere premuto il pulsante P1 (Ptime)il led 10 siaccendera.
- Continuare a premere P1 fino alla partenza del motore M2 in chiusura.
- Rilasciare P1

* Se il motore dovesse partire in apertura, togliere di nuovo l'alimentazione e di invertire le fasi del
motore ed i contatti del finecorsa.
Ripetere la procedura di programmazione (fase2).

FASE 3

3 Il motore chiude (dalla fase 2), fermandosi al raggiungimento del fine corsa di chiusura.
Anche il motore M1 iniziera un ciclo di chiusura fermandosi al raggiungimento del rispettivo finecorsa.
Da questo momento sara eseguito automaticamente un ciclo completo di apertura / chiusura per
entrambe le ante.
Alla completa chiusura di entrambe le ante la programmazione & terminata (led 10 spento).

FASE 4

4 In caso di utilizzo con motoriduttore sprovvisto di dispositivo meccanico / idraulico della limitazione
coppia motrice, regolare il timmer Rv1 su valori che garantiscano la sicurezza antischiacciamento nel
rispetto delle normative vigenti. Se dopo aver regolato la coppia di marcia il tempo di lavoro risultasse
insufficiente (I'anta non si apre / chiude completamente), ripetere la FASE2 con il valore di coppia
impostato peril normale utilizzo del’automazione.
Regolare il tempo dirallentamento (se abilitato), attraverso il trimmer Rv2.

ATTIVAZIONE GESTIONE ENCODER

Dopo aver eseguito le quattro fasi di programmazione della scheda, collegato gli encoder di entrambi i motori,
eseguito le regolazioni della coppia di spinta tramite il timmer RV1 e/o dispositivi meccanici di regolazione
(frizione), posizionare il DIP 8 in posizione ON e ripetere la procedura di programmazione.

In caso di necessita e possibile escludere la gestione degli encoder posizionando il DIP 8 in OFF, senza dover
ripetere la procedura di autoapprendimento tempi.

UTILIZZO DELLA CENTRALE GATE2 CON UNA SINGOLA ANTA

E' possibile utilizzare la centrale GATE 2 per la movimentazione di una singola anta a battente (senza
finecorsa) o scorrevole (con finecorsa). Per predisporre la scheda alla programmazione e I'utilizzo di una sola
anta é sufficiente non ponticellare i contatti finecorsa del motore M2 (motore non collegato).

67410188 Rev. 10 - 09/2005 9/52
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MEMORIZZAZIONE DI UN RADIOCOMANDO SU START

Premere il pulsante P2 (PCode). Il led LED10 siaccende.

Inviare unimpulso con il radiocomando, usando il pulsante a cui si vuole associare il comando di start.

Il led eseguira due lampeggi a conferma dell’avvenuta memorizzazione del codice Tx e successivamente
rimarra acceso in attesa di nuovi trasmettitori. Se entro 10 sec. nessun nuovo codice sara memorizzato il led
si spegnera automaticamente, uscendo dalla procedura di memorizzazione.

ATTENZIONE: Se viene inserito un codice gia presente nellamemoria, esso sara cancellato (4 lampeggi).

MEMORIZZAZIONE DI UN RADIOCOMANDO SU START PEDONALE

Premere il pulsante P2 (PCode). Il led LED10 siaccende.

Premereil pulsante P1 (PTime). Illed LED10 iniziera a lampeggiare velocemente.

Inviare unimpulso con il radiocomando, usando il pulsante a cui si vuole associare il comando di start.

Il led eseguira due lampeggi lunghi a conferma dellavvenuta memorizzazione del codice Tx e
successivamente rimarra acceso in attesa di nuovi trasmettitori. Se entro 10 sec. nessun nuovo codice sara
memorizzato il led si spegnera automaticamente, uscendo dalla procedura di memorizzazione.
ATTENZIONE: Se viene inserito un codice gia presente nella memoria, esso sara cancellato (4 lampeggi
lunghi).

CANCELLAZIONE DI TUTTI | RADIOCOMANDI

Premere e tenere premuto il pulsante P2 (PCode).

Illed LED10 iniziera una sequenza dilampeggi.

Attendere che il led smette di lampeggiare erilasciare il pulsante P2 (PCode).
IILED 10 lampeggera 6 volte a conferma dell’avvenuta cancellazione.

AVVERTENZE
L'installazione elettrica e la scelta della logica di funzionamento devono essere in accordo con le normative vigenti.
Prevedere in ogni caso un interruttore differenziale da 16A e soglia 0,030A. Tenere separati i cavi di potenza (motori,
alimentazioni) da quelli di comando (pulsanti, fotocellule, radio ecc.). Per evitare interferenze & preferibile prevedere ed
utilizzare due guaine separate.
RICAMBI
Le richieste per parti di ricambio devono pervenire presso:

SEAs.r.l.-Zonalnd.le, 64020 S.ATTO - Teramo - Italia
DESTINAZIONE D'USO
L'apparato elettronico 23001125/26 & stato progettato per essere utilizzato esclusivamente come apparato di gestione per
I'automazione di cancelli scorrevoli, a battente, porte sezionali, porte basculanti, barriere.
SICUREZZA E COMPATIBILITA AMBIENTALE
Siraccomanda di non disperdere nell'ambiente i materiali di imballaggio del prodotto e/o circuiti.
IMMAGAZZINAMENTO

TEMPERATURE DI STOCCAGGIO
T min Tax Umidita,, Umiditay,,
- 40°C + 85°C 5% non condensante 90% non condensante

La movimentazione del prodotto deve essere seguita con mezziidonei.

MESSA FUORI SERVIZIO E MANUTENZIONE

La disinstallazione e/o messa fuori servizio e/o manutenzione dell'apparato elettronico 23001125/26 deve essere eseguita
solo ed esclusivamente da personale autorizzato ed esperto.

LIMITIDIGARANZIA

La garanzia del modulo dell'apparato elettronico 23001125/26 € di 24 mesi dalla data stampata sul prodotto. Quest'ultimo
sara riconosciuto in garanzia se non presenta danneggiamenti dovuti ad un uso improprio o a qualsiasi modifica o
manomissione. La garanzia e valida solo per I'acquirente originale.

N.B. IL COSTRUTTORE NON PUO CONSIDERARSI RESPONSABILE PER EVENTUALI DANNI CAUSATI DA USI
IMPROPRI, ERRONEI ED IRRAGIONEVOLI.

La SEA si riserva il diritto di apportare le modifiche o variazioni che ritenesse opportune ai propri prodotti e/o al presente
manuale senza alcun obbligo di preavviso.

67410188 Rev. 10 - 09/2005 10/52
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ELECTRONIC CONTROL UNIT GATE 2
cod. 23001125 (433MHz) cod. 23001126 (868MHz)
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LED1 = Aux input

CN2 = 24V input/output connector

LED2 = Pedestrian start

CN3 = Motor and power supply connector

LED3 = Start

CN4 = Connector for optional display

LED4 = Closing limit switch Motor 2

Rv1 = Motor torque adjustment

LEDS5 = Opening limit switch Motor 2

Rv2 = Brake length adjustment (slow down length)

LEDG6 = Closing limit switch Motor 1

Rv3 = Pause time adjustment

LED7 = Opening limit switch Motor 1

P1 = Operating time memory button

LEDS8 = Photocell 2

P2 = Remote control memory button

LED9 = Photocell 1

DIP = Dip-switch function setting

LED10 = 24V Auxiliary output

F1 = Power supply and motor fuse (6.3AT)

LED11 = Transmitter photocell output

F2 = Accessories fuse (2A)

LED12 = Warning light

T1 = Transformer

LED13 = Electric locking

RL1 = Motor power supply relay

LED14 = Encoder 2

RL2 = Motor operating direction relay

LED15 = Encoder 1

RL3 = Courtesy light relay

LED16 = Stop

U1 = Micro-controller

CN1 = 24V input/output connector

U2 = EEPROM memory
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INPUTS / OUTPUTS DESCRIPTION
INPUTS

PHOTOCELL1(N.C.)
N.C.input, in closing phase when the beam is interrupted itimmediately opens again.

PHOTOCELL 2(N.C.)
N.C. input, it causes the interruption of the movement also in opening phase, continuing to open immediately
after the photocell has been freed from any obstacle.

INPUTAUX(N.O./N.C.)
Itworks as timed opening (Timer) or as safety edge (sensible edge), depending on how the DIP 3 has been set
out.

PEDESTRIAN START (N.O.)
It makes the complete opening/closing of one leaf.

START(N.O.)
It controls the opening/closing of the automation.

STOP(N.C.)
It stops the automation in whatever moment it is pushed. A START order is necessary to restore the
movement.

NOTICE: All the N.C. contacts which are not used must be linked with common.

OUTPUTS

24VDCAUX
This outputis active and keeps active for all the time the gate moves

24VDC TXPHOTOCELL
To use to connect TX Photocell 1 only in order to use the function of Autotest (DIP 7).

WARNING LAMP 24V
It flashes with a frecuency of 1 impulse every second during the opening phase and 2 impulses every second
during the closing phase. It signals possible alarm conditions (see the table at the end of the page).

24VDC
Output to use to supply power to all the 24V accessories (photocells, radio-receivers,etc.)

ALARM INDICATION TABLE ON CONTROL UNITS GATE

The sequence of lightning, intervals of pause, are shown on the flashlight (for ca. 20 sec.) and on the control
lamp (untila new START).

Number of lightning

Type of alarm

Number of lightning

Type of alarm

1 Photocell 4 Stop
2 Safety edge 5 Photocell self-testing
3 Encoder 6 Triac test

67410188
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SETTING OPERATING LOGICS

MANUAL LOGIC
A START command opens the gate. A second START while the gate is opening STOPS
movement. ASTART command whille the gate is closing stops movement.

SAFETYLOGIC
A START command opens the gate. A second START while the gate is opening reverses
direction. ASTART command whie the gate is closing reverses direction.

AUTOMATICLOGIC 1

A START command opens the gate. A second START while it is opening is not accepted. A
command while itis paused is not accepted. Acommand while itis closing reverses direction.
P.N.: set DIP SWITCH 6 to ON for automatic closing.

AUTOMATICLOGIC 2

A START command opens the gate. A second START while it is opening is not accepted. A
command while it is paused closes the gate immediately. A command while it is closing
reverses direction. P.N.: set DIP SWITCH 6 to ON for automatic closing.

AUXILIARY INPUT CONFIGURATION

SAFETYEDGE (N.C. contact)
When the Safety Edge Contact opens, the gate reverses direction and stops after about 1
second. ASTART command is required to restart movement

TIMER (N.A. contact)

If a TIMER is connected to this input the gate can be opened and kept open as long as the
contact remains closed. Using a 24-hour or 7-day timer allows gate opening times to be
scheduled as required. When the TIMER contact is open the automatic operation functions
according to pre-setlogics.

OTHER FUNCTIONS

LEAFDELAY EXCLUSION
By activating this function, the leaf delays (opening and closing) can be excluded.
This function is recommended with two not superimposed leaves.

PRE-FLASHING
When this function is activated the flashing lamp and warning light begin flashing about 3
seconds before the motor starts, both when closing and opening.

AUTOMATIC CLOSING

Activating this function causes the gate to close automatically, after the time set by the
trimmer Rv3. This function can be activated independently of the operating logic set (DIP
SWITCH 1 and 2).

PHOTOCELLAUTOTEST

When this function is activated a test is carried out on the photocells before any gate
movement takes place. To enable this function the photocell transmitter must be connected
to terminals 13 (24V) and 17 (Negative) of connector CN2.

The autotest can be exclusively used with the input Photocell 1.

Rev. 10 - 09/2005 14/52
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ENCODER MANAGEMENT

The signals sent from an encoder located on the motor or gate are managed when this
function is activated. This results in any obstacles found in the gate's path being detected
and reverses the gate direction of movement.

The flashing lamp and troubleshooting LED will both flash slowly if a malfunction occurs.
P.N.: ifan encoder is notfitted, setthe DIP SWITCH to OFF.

“SOFT” START

When this function is activated, the motor will start at a lower torque to avoid stresses and
strains on the gate's mechanical components. The starting torque is a percentage of the
normal operating torque.

P.N.: It is not advised to operate this function when the gate is very heavy or does not run
smoothly.

BRAKING (SLOWDOWN) AT LIMIT STOP

When this function is activated motor speed reduces slowly before the limit switch is
reached or before the end of the operating time. This function is designed to bring the leaf
gently up to the stop position and prevent the gates clashing. The closing speed is fixed,
while the slow-down time can be adjusted using the trimmer Rv2.

LEAFLOCKING

When this function is activated, at the end of the slow-down phase, and when the leafis up
against the mechanical stop, the motor is supplied at maximum power for about 1 second.
This increases the oil pressure in the motor and makes the hydraulic lock more effective.
P.N.: this function SHOULD NOT be activated when used on sliding gates since it
could cause over-running of the limit switches and the automation system to jam.

REVERSING STROKE

This function (to use exclusively on swing gates) is used to facilitate the electric lock
release. Before beginning the opening cycle, as soon as the start order is given, the leaves
are supplied for about 1 sec. in closing.

TRIMMER REGULATIONS

OPERATING TORQUE ADJUSTMENT

This trimmer is used to adjust the motor torque. This adjustmentis essential for operators without
mechanical or hydraulic anti-crush devices and must be carried out so that there is no risk of
people or objects being crushed. It must always be executed in accordance with current
legislation on the subject.

BRAKE (slow-down) LENGTHADJUSTMENT
This trimmer is used to adjust the length of the slow-down.

PAUSE LENGTHADJUSTMENT
This trimmer allows the PAUSE time to be adjusted between 0 and 120 seconds.
Set DIP SWITCH 6 to the ON position to enable automatic closing.

N.B.: TURNING THE TRIMMERS CLOCKWISE INCREASES THE TIMES/VALUES

67410188
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SELF-LEARNING OF OPERATING TIMES FOR SWING GATES (WITHOUT LIMIT SWITCH)

NOTE: In case of installed encoders SAFETY GATE, DIP 8 mustbe on ON

1

STEP 1

Make all the electrical connections and jumpers on all the unused N.C. contacts (photocells, limit
switches, etc).

If a geared motor equipped with a mechanical or hydraulic anti-crush safety device is being used, set the
operating torque (trimmer Rv1) to the maximum value and then adjust the motor torque using the special
by-pass valves or clutch adjustment screws located on the actuators.

If a motor without a mechanical or hydraulic anti-crush safety system is being used, set the operating
torque to the maximum value ONLY for the self-learning process. Immediately afterwards, set a torque
value that will ensure anti-crush safety, in accordance with currentlegislation.

ATTENTION!

THIS PROCEDURE IS POTENTIALLY DANGEROUS AND MUST BE CARRIED OUT ONLY BY
SPECIALIZED PERSONNEL,ADOPTING ALL SAFETY PRECAUTIONS.

STEP 2
Disconnect the power supply (Fig. 1), release the gate (Fig. 2) and position the leaves in the half-open
position (Fig. 3). Re-lock the motor (Fig.4)and turn ON the power (Fig. 5).

Fig. 1

=

Fig. 2

67410188 Rev. 10 - 09/2005 16/52
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® Press and Hold button P1 (LED 10 will
come ON) until motor M2 will start to close

the gate*.

Release P1.
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% Ifthe motor startto open the gate, take OFF the power and reverse the motor phases.
Make the same type of connection on motor M1 as well.

Repeat the programming procedures (STEP 2).

STEP3

(from STEP 2) When the leaf reaches the closing mechanical stop, press button P1 (Fig. 6).
Motor M1 will also start a closing cycle.

When the gate reaches the closing mechanical stop, press P1 again (Fig. 7).
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The leaf stops and M1 starts an opening cycle.
After some seconds push P1 again to set the phase displacement in closing ONLY with DIP 4 OFF.
When the leaf reaches the opening mechanical stop, press P1 again (Fig. 8).
Motor M2 will also start an opening cycle. When it reaches the opening mechanical stop, press P1 again

(Fig. 9).
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Motor M2 will start a closing cycle automatically.

After some seconds push P1 again to set the phase displacement in closing ONLY with DIP 4 OFF.
When the leaf reaches the closing mechanical stop, press P1 again (Fig. 10).

At this point motor M1 will start a closing cycle.

When the closing mechanical stop is reached, press P1 again (Fig. 11).
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When motor M1 reaches the closing mechanical Stop, press P1 for the last time.
Programming is completed.

Check that the times are saved properly by givinga START command or pressing button P1.

STEP 4

If used with a motor without a mechanical or hydraulic anti-crush safety device, adjust trimmer Rv1 to
values that will ensure anti-crush safety, in accordance with current legislation.

If, after adjusting the operating torque, the operating time is insufficient (e.g. the leaf fails to open or
close completely), repeat STEP 2 with the motor torque value set for the normal use of the system.

Adjust the slow-'down length (if enabled), using trimmer Rv2.

SET UP OF THE ENCODER MANAGEMENT - SAFETY GATE type

After executing the four programming phases of the card, after connecting the encoders of both the motors
and executing the regulations of the force couple through the RV1 trimmer and/or mechanical adjusting
devices (by-pass valves), place DIP 8 in ON position and repeat the programming process.

If necessary it is possible to exclude the SAFETY GATE managements placing DIP 8 in OFF without
repeating the process of time self-learning.

USE OF GATE2 CONTROL UNIT WITH ONE SINGLE LEAF

Itis possible to use the GATE 2 control unit to move one single swing leaf (without limit switch) or sliding leaf
(with limit switch).

To arrange the control board to the programming and the use of one single leaf it is sufficient not to link the limit
switches connections of the M2 motor (motor not connected).

67410188 Rev. 10 - 09/2005 18/52
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WORKING TIME SELF-LEARNING ON A SLIDING GATE WITH DOUBLE LEAF
(WITH LIMIT SWITCH)

STEP 1

1 Make all the electrical connections and jumpers on all the unused N.C. contacts (photocells, limit
switches, etc).
If a geared motor equipped with a mechanical or hydraulic anti-crush safety device is being used, set the
operating torque (trimmer Rv1) to the maximum value and then adjust the motor torque using the special
by-pass valves or clutch adjustment screws located on the actuators.
If a motor without a mechanical or hydraulic anti-crush safety system is being used, set the operating
torque to the maximum value ONLY for the self-learning process. Immediately afterwards, set a torque
value that will ensure anti-crush safety, in accordance with current legislation.
ATTENTION!
THIS PROCEDURE IS POTENTIALLY DANGEROUS AND MUST BE CARRIED OUT ONLY BY
SPECIALIZED PERSONNEL,ADOPTING ALL SAFETY PRECAUTIONS.

STEP2
2 After cutting the power supply off from the system, release the gate and place the leaves near the
closing limit switches. Reset the mechanical lock and the net power supply.

- Keep P1 push button (Ptime) pushed, led 10 will light on.
- Continue pushing P1 until the starting up of the M2 motor in closing.
- Release P1

If the motor starts to move in opening, cut the power supply off again and reverse the phases of the
motor and the limit switch connections.
Repeat the programming process (step 2).

STEP3

3 The motor closes (from step 2), stopping when it reaches the limit switch in closing.
The motor M1 will start also a closing cycle, stopping when it reaches the respective limit switch.
From this moment it will be automatically executed a complete opening/ closing cycle for both leaves.
When both leaves are completely closed, the programming has finished (led 10 switched off).

STEP 4
4 If used with a motor without a mechanical or hydraulic anti-crush safety device, adjust trimmer Rv1 to
values that will ensure anti-crush safety, in accordance with current legislation.
If, after adjusting the operating torque, the operating time is insufficient (e.g. the leaf fails to open or
close completely), repeat STEP 2 with the motor torque value set for the normal use of the system.
Adjust the slow-'down length (if enabled), using trimmer Rv2.

SETTING UP OF THE ENCODER MANAGEMENT

After executing the four programming phases of the card, after connecting the encoders of both the motors
and executing the regulations of the force couple through the RV1 trimmer and/or mechanical adjusting
devices (clutch), place DIP 8 in ON position and repeat the programming process.

If necessary it is possible to exclude the Encoder managements placing DIP 8 in OFF without repeating the
process of time self-learning.

USE OF GATE2 CONTROL UNIT WITH ONE SINGLE LEAF
Itis possible to use the GATE 2 control unit to move one single swing leaf (without limit switch) or sliding leaf

(with limit switch). To arrange the control board to the programming and the use of one single leaf it is sufficient
not to link the limit switches connections of the M2 motor (motor not connected).
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PROGRAMMING A TRANSMITTER ON START

Press button P2 (PCode). LED10 turns ON.

Give a START command with the transmitter, using the button chosen for the start command.

The LED will flash twice to confirm that the Transmitter code has been memorized and will remain ON waiting
for further transmitters. If no further code is memorized within 10 seconds, the LED automatically turns off and
exits the programming procedure.

ATTENTION: If an already existing code in the memory is entered, it will be deleted (4 flashes).

PROGRAMMING A TRANSMITTER ON PEDESTRIAN START

Press button P2 (PCode). LED10 turns ON.

Press button P1 (PTime). LED10 will start to flash quickly

Give a START command with the transmitter, using the button chosen for the start command.

The LED will flash twice for a long time to confirm that the Transmitter code has been memorized and will
remain ON waiting for further transmitters. If no further codes are memorized within 10 seconds, the LED
automatically turns off and exits the programming procedure.

ATTENTION: If an already existing code in the memory is entered, it will be deleted(4 long-lasting flashes).

DELETING OF ALL THE TRANSMITTERS

Push P2 button (PCode) and keep it pushed.

LED 10 will start a sequence of flashings.

Wait the led stops to flash and release P2 push button (PCode).
LED10 will flash 6 times to confirm the occurred deleting.

SAFETY PRECAUTIONS

The electrical installation work and choice of operating logic must conform to current regulations.

A 16A 0.030A differential switch must be fitted in any case. Keep the power cables (motors, power supplies) separate from
the control cables (buttons, photocells, radio, etc). It is recommended that two separate sheaths be used to avoid
interference.

SPARE PARTS

To obtain spare parts contact:

SEAs.r..ZONAInd.le, 64020 S.ATTO Teramo Italia

INTENDED USE

The 23001125/26 electronic control unit has been designed to be used solely as a control unit for the automation of sliding
gates, swing gates, garage-doors, folding doors, barriers.

SAFETY AND ENVIRONMENTAL COMPATIBILITY

Please do not spoil the environment with product and/or circuit packaging material.

STORAGE
STORAGE TEMPERATURES
T imin TMax Humidity in Humidity way
-40°C +85°C 5% no condensation 90% no condensation

The product must be stored using the appropriate equipment.

DECOMMISSIONING AND MAINTENANCE

The decommissioning and/or maintenance of the 23001125/26 electronic unit must only be carried out by experienced and
authorized personnel.

LIMIT OF GUARANTEE

The 23001125/26 electronic control units are guaranteed for a period of 24 months from the date stamped on the unit. The
guarantee will cease to apply if the unitis incorrectly installed, not used for the purpose intended, tampered with or modified in
any way. The validity of this guarantee applies only to the original purchaser.

NOTE: THE MANUFACTURER CANNOT BE HELD RESPONSIBLE FORANY DAMAGE ORINJURY

CAUSED BY THE INCORRECT USE OF THIS PRODUCT.

SEA reserves the right to make any changes or amendments to its products and/or this manual that it sees fit, without the
need to give prior notice.
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LED1 = Entrée Aux

CN2 = Connecteur entrées/sorties 24V

LED2 = Démarrage Piéton

CN3 = Connecteurs moteurs et alimentation

LED3 = Démarrage

CN4 = Connecteur pour I'écran en option

LED4 = Butée fermeture Moteur 2

Rv1 = Réglage couple moteur

LED5 = Butée ouverture Moteur 2

Rv2 = Réglage durée de ralentissement

LEDG6 = Butée fermeture Moteur 1

Rv3 = Réglage du temps de pause

LED7 = Butée ouverture Moteur 1

P1 = Bouton de mémorisation des durées de fonctionnement

LEDS8 = Cellule photoélectrique 2

P2 = Bouton mémorisation télécommande

LED9 = Cellule photoélectrique 1

DIP = Commutateur DIP paramétrage fonctions

LED10 = Aux 24V

F1 = Fusible alimentation et moteur (6.3AT)

LED11 = Cellule photoélectrique Tx

F2 = Fusible accessoires (2A)

LED12 = Lampe témoin

T1 = Transformateur

LED13 = Fermeture électrique

RL1 = Relais alimentation moteur

LED14 = Encodeur 2

RL2 = Relais direction moteur

LED15 = Encodeur 1

RL3 = Relais signal lumineux

LED16 = Arrét

U1 = Microcontréleur

CN1 = Connecteur entrées/sorties 24V

U2 = Mémoire EEPROM

67410188

Rev. 10 - 09/2005

21/52



C€

e-mail:seacom@seateam.com

http://lwww.seateam.com

SGS

Zona industriale 64020 S.ATTO Teramo - (ITALIE)

Tel. 0861 588341 r.a. Fax 0861 588344

DIRECTION ET SITUATION:

SEAS.rl

di Aperture Porte e Cancelli

Sistemi elettronici

)

RACCORDEMENTS

91011121314151617

NENENEREEEnGg
45678

ke

unwiwo?)

Xew YAGL
AZL NOLBA

Xew yw 00y
OPAYC

Xew ME
Apg ulows]

Xew yw 001 AvC
X1 ‘190104d ‘111D

Xew yw 00}
XNV 9PAYC

unwwon

(aunjowIay)
| "1oojoyd 8|nj;ed
(84npoANO)
Z 'Ipojoyd ainiivd
| IN3JoN
‘ANO 99INg

| InBlop
‘wuey 99Ing

Z inajo
‘Ao 89ing

Z Inajop
‘wey 99Ing

NRS\ARS)

) uoIRld 1HVLS

xny 891u3

unwwo)

—0 aubn
— 0 a8l

——— 0 anneN

xew A0S A0EC
juejoubiln

Xew MO0 A0EC

xnauiwn| [eubis

CIENES)

Q1011121314151617

NN

alnjawliad

alnuaAnNQ

- 4=

T N Jnd}esuspuod

S

CIENES)

JUUUH
45678

aInjawia

i
3

3INPeANO

(Q\)
_H_ W_ ZIN dnejesuapuo)

[ —

CN3

[
3
-— o
5 £
E x _ 2 3
2 25 889
15 o € £ 8 5 o
S 9w & EE QS 5
S Eo 3 ESd <
¢ 5§ © 2 agueg £ =9
5 9 58 Eas25+gEg
S T Fceedco63Se
] o 5 9 @ 23 L v oz
T 3 22 °cTeB/BEE
g € 2 c £E5 288 8%
§ 8 582535858553
_.___u 4 oW ouw<<ox oo
P4
[e]
»_MOAGONQO.—Q.—.—.—»
o
o
[ |0 dols
[ WO <——gg— | +unN3000N3
|t <——<mg— | z¥n300oN3
¥N3Q0ON3
————
_H_ P uolel\ uonejuswily
Nt "N3TOONS
ANNILNY

22/52

Rev. 10 - 09/2005

67410188



: SEAS.. o, .
' s E A DIREZIONE E STABILIMENTO: [/L%“ http:liwww.seateam.com
Zona industriale 64020 S.ATTO Teramo - (ITALY) ‘ e-mail:seacom@seateam.com (Uff. Comm.le) c €

S Aportre Pors o cancari Tel. 0861 588341 r.a. Fax 0861 588344 6§

DESCRIPTION ACCES / SORTIES
ACCES

PHOTOCELLULE1(N.C.)
Accés N.C., Sile rayon estinterrompu en fermeture il exécute immédiatement la re-ouverture.

PHOTOCELLULE2(N.C.)
Acces N.C. provoque l'interruption du mouvement méme en ouverture re-ouvrant immédiatement aprés le
dégagement.

ACCESAUX(N.O./N.C.)
Selon la programmation du DIP 3, il fonctionne comme ouverture temporisée (Timer) ou comme tranche de
sécurité (borde sensible).

STARTPIETON(N.O.)
Exécute la compléte ouverture/fermeture d'un seul vantail.

START(N.O.)
Commande I'ouverture/fermeture de I'automatisme.

STOP(N.C.)
Bloque l'automatisme pendant quelconque moment quand il est pressé. Une commande de Start est
nécessaire pour restaurer le mouvement.

NOTE IMPORTANTE : Ponter avec le commun touts les contacts N.C. pas utilisés.

SORTIES

24VDCAUX
Cette sortie s'active et reste activée pendant tout le temps de mouvement du portail.

24VDC TXPHOTOCELLULE
Auutiliser seulement pour la connexion de TX photocellule 1 au fin d'utiliser la fonction d'Autotest (DIP 7).

LAMPE TEMOIN 24V
Fréquence de clignotement est 1 impulse a la seconde pendant I'ouverture et 2 impulsions a la seconde
pendant la fermeture. En outre elle signale éventuelles conditions d'alarme (voir tableau a la fin de la page).

24vDC
Sortie a utiliser pour I'alimentation de tous les accessoires a 24V (Photocellules, récepteurs radio, etc.)

TABLEAU D'INDICATION ALARME SUR ARMOIRES GATE

La séquence des clignotements, intervalles d'une pause, est indiquée soit sur la lampe clignotante (pour 20
secondes environ) soit surlalampe témoin (jusqu'a un nouveau START).

Numéro clignotements Type d'alarme Numeéro clignotements Type d'alarme
1 Photocellule 4 Stop
2 Tranche de sécurité 5 Autotest photocellule
3 Encodeur 6 Triac test

67410188 Rev. 10 - 09/2005 23/52
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PARAMETRAGE DES LOGIQUES DE FONCTIONNEMENT

LOGIQUE MANUELLE

Une pression sur la commande Start ouvre le portail. Une deuxiéme pression au cours de
I'ouverture vous permet d'interrompre le mouvement.

Une pression sur Start au cours de la fermeture interrompt le mouvement.

LOGIQUE DE SECURITE

Une pression sur la commande Start ouvre le portail. Une deuxiéme pression au cours de
I'ouverture vous permet d'inverser le mouvement.

Une pression surla commande Start au cours de la fermeture inverse le mouvement.

LOGIQUEAUTOMATIQUE 1

Une pression sur la commande Start ouvre le portail. Une deuxiéme pression au cours de
I'ouverture n'est pas acceptée. Une commande lors d'une pause n'est pas acceptée. Une
pression sur Start au cours de la fermeture inverse le mouvement.

REMARQUE: pour une fermeture automatique, mettez le DIP 6 en position ON.

LOGIQUEAUTOMATIQUE 2

Une pression sur la commande Start ouvre le portail. Une deuxiéme pression au cours de
I'ouverture n'est pas acceptée. Une pression sur la commande lors d'une pause exécute
directement la fermeture. Une pression sur Start au cours de la fermeture inverse le
mouvement. REMARQUE: pour une fermeture automatique, mettez le DIP 6 en ON.

CONFIGURATION ENTREE AUX

TRANCHE DE SECURITE (contactde type N.C.)

Lors de I'ouverture du portail, le contact relié a la tranche de sécurité inverse le mouvement
et s'immobilise aprés une seconde. La pression sur la commande Start permet de reprendre
le mouvement.

PROGRAMMATEUR (contactde type N.A.)

Si vous reliez un programmateur a cette entrée, vous pourrez ouvrir le portail et le laisser
ouvert pour toute la durée ou le contact demeure fermé. Grace aux programmateurs
journaliers et hebdomadaires, vous pourrez optimiser les ouvertures selon vos besoins.
Lorsque le contact du programmateur est libre, il fonctionne selon lalogique paramétrée.

AUTRES FONCTIONS

EXCLUSION RETARD VANTAIL
En activant cette fonction il est possible d'exclure les retards du vantail (ouverture et
fermeture). Cette fonction est recommandée en cas de deux vantaux pas superposeés.

CLIGNOTEMENT PRELIMINAIRE
L'activation de cette fonction permet au clignotant et au témoin de clignoter environ trois
secondes avant I'activation du moteur lors de la fermeture et de I'ouverture.

FERMETURE AUTOMATIQUE

L'activation de cette fonction permet la fermeture automatique au terme du délai introduit a
I'aide du trimmer Rv3. Cette fonction peut étre activée indépendamment de la logique de
fonctionnement paramétrée (DIP 1 et 2).

AUTOTEST CELLULE PHOTOELECTRIQUE

Cette fonction permet la réalisation d'un test des cellules photoélectriques avant la mise en
mouvement du portail. Pour pouvoir disposer de cette fonction, les transmetteurs des
cellules photoélectriques doivent étre reliés aux bornes 13 (24V) et 17 (négative) du
connecteur CN2. L'autotest est utilisable seulement avec I'acces Photocellule 1.

Rev. 10 - 09/2005 24/52
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GESTION ENCODEUR

L'activation de cette fonction permet la gestion des impulsions en provenance d'un
encodeur se trouvant sur le moteur ou sur le portail. De cette maniére, les obstacles se
trouvant dans le champ pourront étre détectés etle mouvement pourra étre inversé.

En cas d'anomalie, le clignotant etla lampe témoin clignotent lentement.

REMARQUE: siaucun encodeur n'a été installé, placez le DIP en position OFF.

DEPART MOTEURLENT

L'activation de cette fonction permet un démarrage du moteur avec un couple moins élevé
afin d'éviter les ruptures ou la mise en marche trop rapide des piéces mécaniques du
portail. Le couple de départ est exprimé en pourcentage du couple de marche.
REMARQUE: si le portail se déplace difficilement ou si son poids est important, il est
préférable de ne pas activer I'option

RALENTISSEMENT EN FIN DE COURSE

L'activation de cette fonction vous permet de diminuer la vitesse du moteur avant d'arriver a
la butée ou avant que le mouvement n'arrive a son terme. Cette fonction permet a I'axe
d'atteindre lentement les butées en évitant ainsi les chocs bruyants. La vitesse d'approche
est fixe alors que le délai estréglable grace au trimmer Rv2.

SERRAGE VANTAIL

L'activation de cette fonction au terme de la phase de ralentissement et lorsque le portail se
trouve contre la butée mécanique, permet I'alimentation du moteur a puissance maximale
pendant environ une seconde. Cela permet I'augmentation de la pression interne de I'huile
du moteur pour une plus grande efficacité du blocage hydraulique.

REMARQUE IMPORTANTE: ne pas activer cette fonction en cas d'utilisation sur un
portail coulissant car cela pourrait provoquer le chevauchement des butées et ainsi
bloquer le systéme automatique.

COUPD'INVERSION

Cette fonction, seulement pour portails a battants, sert pour faciliter le décrochement de
I'électro- serrure. A I'impulsion de start les vantaux seront alimentés pendant 1 sec. en
fermeture, avantde commencer le cycle de ouverture.

REGLAGES TRIMMER

REGLAGE COUPLE DE MARCHE

Ce trimmer permet de paramétrer la poussée du motoréducteur. Ce paramétrage est
indispensable pour les actionneurs dépourvus de dispositif mécanique ou hydraulique pour la
limitation des forces. Le réglage doit étre effectué de maniére a ne pas écraser des objets voire
des personnes et en respectant les Iégislations en vigueur dans ce domaine.

REGLAGE DE LADUREE DE LA LIMITATION DE VITESSE
Ce trimmer permet de régler la durée de la réduction de vitesse.

REGLAGE DU TEMPS DE PAUSE
Ce trimmer permet de régler de maniére linéaire le temps de pause de 0 a 120 sec.
Pour activer la fermeture automatique, mettre le DIP 6 en position ON.

REMARQUE : LA ROTATION DES TRIMMERS DANS LE SENS HORLOGER PERMET D'AUGMENTER LES TEMPS/VALEURS

67410188
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ENREGISTREMENT AUTOMATIQUE DES TEMPS D'EXECUTION SUR LES PORTAILS A
BATTANTS (SANS BUTEE)

NOTE: Siles encoder SAFETY GATE sontinstallés, il faut positionner le DIP 8 sur ON.

1

PHASE 1

Réalisez tous les raccords électriques et pontez les contacts N.C. éventuels non utilisés (cellules
photoélectriques, butées, etc.). Si vous utilisez un motoréducteur doté d'un dispositif anti-écrasement
mécanique/hydraulique, paramétrez le couple de marche (trimmer Rv1) sur la valeur maximale et
réglez le couple du moteur en utilisant les vannes de dérivation ou les vis de réglage de friction
adéquates se trouvant sur les activateurs. Si le motoréducteur utilisé est dépourvu de systéme
mécanique/hydraulique de limitation de force, paramétrez le couple de marche sur la valeur maximale
UNIQUEMENT lors de la phase d'auto-apprentissage. Ensuite, réglez la valeur de couple de sorte a
assurer la sécurité anti-écrasement conformément aux lois en vigueur.

ATTENTION!

CETTE PROCEDURE EST DANGEREUSE ET DOIT ETRE REALISEE EXCLUSIVEMENT PAR LE
PERSONNEL SPECIALISE ET EN TOUTE SECURITE.

PHASE 2
Aprés avoir coupé I'alimentation de l'installation (Fig. 1), débloquez le portail (Fig. 2) et placez les
battants a mi-course (Fig. 3). Rétablissez le blocage (Fig. 4) et re-activer I'alimentation (Fig. 5).

Fig. 1

=

Fig. 2
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du moteur.

Réalisez le méme type de raccordement sur le moteur M1. Recommencez la procédure de
programmation (phase 2).

PHASE 3

Le moteur M2 effectue la manceuvre de fermeture (phase 2). Lorsqu'il atteint la butée de fermeture,
appuyez sur P1 (Fig. 6). Le moteur M1 démarre également un cycle de fermeture. Lorsque la butée
mécanique de fermeture est atteinte, appuyez a nouveau sur Start ou sur P1 (Fig. 7).
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Le portail se ferme et M1 démarre un nouveau cycle de fermeture. Aprés quelques secondes appuyer
de nouveau sur P1 pour afficher le déphasage en fermeture SEULEMENT avec DIP 4 OFF.
Lorsque la butée mécanique d'ouverture est atteinte, appuyez a nouveau sur P1 (Fig. 8).

Le moteur M1 démarre alors un cycle d'ouverture.
Lorsque la butée mécanique d'ouverture est atteinte, appuyez a nouveau sur P1 (Fig. 9).
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Fig. 9
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M2 démarre automatiquement un cycle de fermeture. Aprés quelques secondes appuyer de nouveau
sur P1 pour afficher le déphasage en fermeture SEULEMENT avec DIP 4 OFF.

Lorsque la butée mécanique de fermeture est atteinte, appuyez a nouveau sur P1 (Fig. 10).

Le moteur M1 démarre alors un cycle de fermeture. Lorsque la butée mécanique de fermeture est
atteinte, appuyez a nouveau sur P1 (Fig. 11).

ra _ ]

1
TN I
M1 j\ g M2

i Fig. 10 h d Fig. 11

=3
k{ [j‘ll

2 [j X ]

La programmation est terminée.

Vérifiez si les données mémorisées sont correctes en langant une commande d'ouverture ou en
appuyant sur le bouton P1. Sinécesssaire répéter la procédure d'apprentissage de la phase 2.

PHASE 4

En cas d'utilisation avec un motoréducteur dépourvu de dispositif mécanique/hydraulique pour la
limitation du couple moteur, réglez le trimmer Rv1 sur des valeurs qui en garantissent la sécurité (anti-
écrasement) conformément aux lois en vigueur. Si aprés avoir réglé la durée de marche, le délai de
fonctionnement s'avérait insuffisant (le vantail ne s'ouvre pas/ne se ferme pas complétement), répétez
la FASE2 avec la valeur de couple réglée pour une utilisation normale du systeme automatique.

Réglez le temps de réduction de vitesse (si disponible) a I'aide du trimmer Rv2.

ACTIVATION GESTION ENCODEUR type SAFETY GATE

Aprés avoir exécuté les quatre phases de programmation de la fiche, connecté les encoder des tous les deux
les moteurs, exécuté les réglages de la couple de poussée sur le trimmer RV1 et/ou dispositifs mécaniques
de réglage (valves by-pass), positionner le DIP 8 sur position ON et répéter la procédure de programmation.
En cas de nécessité il est possible exclure la gestion des SAFETY GATE, positionnantle DIP 8 sur OFF, sans
devoir répéter la procédure d'auto - apprentissage temps.

UTILISATION DE L'ARMOIRE GATE 2 AVEC UN SEUL VANTAIL

Il est possible d'utiliser I'armoire GATE 2 pour le mouvement d'un seul vantail a battant (sans fin de course) ou
coulissant (avecfin de course).

Pour prédisposer I'armoire a la programmation et a I'utilisation d'un seul vantail il est suffisant de ne pas
ponter les contacts fin de course du moteur M2 (moteur pas connecté).
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AUTO- APPRENTISSAGE DU TEMPS DE TRAVAIL SUR UN PORTAIL COULISSANT
A DOUBLE VANTAUX (AVEC FIN DE COURSE)

PHASE 1

1 Réalisez tous les raccords électriques et pontez les contacts N.C. éventuels non utilisés (cellules
photoélectriques, butées, etc.). Si vous utilisez un motoréducteur doté d'un dispositif anti-écrasement
mécanique/hydraulique, paramétrez le couple de marche (trimmer Rv1) sur la valeur maximale et
réglez le couple du moteur en utilisant les vannes de dérivation ou les vis de réglage de friction
adéquates se trouvant sur les activateurs. Si le motoréducteur utilisé est dépourvu de systeme
mécanique/hydraulique de limitation de force, paramétrez le couple de marche sur la valeur maximale
UNIQUEMENT lors de la phase d'auto-apprentissage. Ensuite, réglez la valeur de couple de sorte a
assurer la sécurité anti-écrasement conformément aux lois en vigueur.
ATTENTION ! CETTE PROCEDURE EST DANGEREUSE ET DOIT ETRE REALISEE
EXCLUSIVEMENT PAR LE PERSONNEL SPECIALISE ET EN TOUTE SECURITE.

PHASE 2
2 Aprés avoir coupé l'alimentation de l'installation, déverrouiller le portail et positionner les vantaux en
proximité des fins de course de fermeture. Restaurer le blocage mécanique et I'alimentation du réseau.

- Appuyer surP1 (Ptime)leled 10 s'allumera
- Continuer a appuyer sur P1 jusqu'au décollage du moteur M2 en fermeture
- RelécherP1

* Si le moteur part en ouverture, couper de nouveau l'alimentation et invertir les phases du moteur et
les contacts du fin de course.
Répéterla programmation (Phase 2).

PHASE 3

3 Le moteur se ferme (de la phase 2), s'arrétanta l'arrivée au fin de course de fermeture.
Méme le moteur M1 commencera un cycle de fermeture s'arrétant a I'arrivée au respectif fin de course.
A partir de ce moment il sera exécuté automatiquement un cycle compléte d'ouverture / fermeture pour
tous les deux les vantaux.
Alafermeture compléte de tous les deux les vantaux la programmation est terminée (led10 éteint).

PHASE 4

4 En cas d'utilisation avec un motoréducteur dépourvu de dispositif mécanique/hydraulique pour la
limitation du couple moteur, réglez le timmer Rv1 sur des valeurs qui en garantissent la sécurité (anti-
écrasement) conformément aux lois en vigueur. Si aprés avoir réglé la durée de marche, le délai de
fonctionnement s'avérait insuffisant (le vantail ne s'ouvre pas/ne se ferme pas complétement), répétez
la FASE2 avec la valeur de couple réglée pour une utilisation normale du systéme automatique.
Réglez le temps de réduction de vitesse (si disponible) a I'aide du trimmer Rv2.

ACTIVATION GESTION ENCODEUR

Apres avoir exécuté les quatre phases de programmation de la fiche, connecté les encoder des tous les deux
les moteurs, exécuté les réglages de la couple de poussée sur le timmer RV1 et/ou dispositifs mécaniques
deréglage (friction), positionner le DIP 8 sur position ON et répéter la procédure de programmation.

En cas de nécessité il est possible exclure la gestion des encoders, positionnant le DIP 8 sur OFF, sans
devoirrépéter la procédure d'auto - apprentissage temps.

UTILISATION DE L'ARMOIRE GATE 2 AVEC UN SEUL VANTAIL

Il est possible d'utiliser I'armoire GATE 2 pour le mouvement d'un seul vantail a battant (sans fin de course) ou
coulissant (avec fin de course). Pour prédisposer I'armoire a la programmation et a I'utilisation d'un seul
vantail il est suffisant de ne pas ponter les contacts fin de course du moteur M2 (moteur pas connecté).

67410188 Rev. 10 - 09/2005 29/52



: SEAS.. N .
' s E A DIREZIONE E STABILIMENTO: f}%’% http:/lwww.seateam.com
Zona industriale 64020 S.ATTO Teramo - (ITALY) ‘ e-mail:seacom@seateam.com (Uff. Comm.le) c €

S Aportre Pors o cancari Tel. 0861 588341 r.a. Fax 0861 588344 6§

MEMORISATION D'UN EMETTEUR RADIO SUR START

Appuyez surle bouton P2 (PCode). Le LED10 s'allume.

Envoyez une impulsion a l'aide de la télécommande en utilisant le bouton auquel vous souhaitez associer la
commande de démarrage.

Le Led exécutera deux clignotements pour confirmer la mémorisation du code TX et restera allumé dans
I'attente de nouvelles transmissions. Si dans les dix secondes, aucun nouveau code n'est mémorisé, le
témoin s'éteint automatiquement et quitte la procédure de mémorisation.

ATTENTION: Si un code déja introduit dans la mémoire est validé a nouveau, il annulera le précédent (4
clignotements).

MEMORISATION D'UN EMETTEUR RADIO SUR START PIETON

Appuyez sur le bouton P2 (PCode). Le LED10 s'allume.

Appuyez sur le bouton P1 (PTime). Le LED10 commencera a clignoter rapidement.

Envoyez une impulsion a l'aide de la télécommande en utilisant le bouton auquel vous souhaitez associer la
commande de démarrage.

Le Led exécutera deux clignotements longs pour confirmer la mémorisation du code TX et restera allumé
dans I'attente de nouvelles transmissions. Si dans les dix secondes, aucun nouveau code n'est mémorisé, le
témoin s'éteint automatiquement et quitte la procédure de mémorisation.

ATTENTION: Si un code déja introduit dans la mémoire est validé a nouveau, il annulera le précédent (4
clignotements longs).

EFFACEMENT DE TOUS LES RADIO COMMANDES

Presser et tenir presser P2 (PCode)

Le led 10 commencera une séquence de clignotements

Attendre que le led cesse de clignoter et relacher le poussoir P2 (PCode)
Le LED 10 clignotera pour 6 fois a confirmation de I'effacement effectué.

PRUDENCE
L'installation électrique et le choix de la logique de fonctionnement doivent étre realisés conformément aux lois en vigueur.
Prévoyez un interrupteur a courant différentiel résiduel de 16A et un seuil de 0,030A. Eloignez les cables de puissance
(moteurs, alimentations) des cables de commande (boutons, cellules photoélectriques, radio, etc.). Afin d'éviter les
interférences, |'utilisation de deux gaines séparées estrecommandée.
PIECES DETACHEES
Les demandes de piéces de rechange doivent étre envoyées a :

SEAs.r.l.-Zonalnd.le, 64020 S.ATTO - Teramo - Italie
UTILISATION
L'appareil électronique 23001125/26 a été congu pour une utilisation exclusive en tant qu'appareil de gestion de
I'automatisation des portails coulissants; battants, portes de garage, a libre, barriéres.
SECURITE ET ENVIRONNEMENT
Merci de ne pas porter préjudice a I'environnement en répandant dans la nature les emballages et/ou les circuits.
STOCKAGE

TEMPERATURE DE STOCKAGE
Toin Tatax Humidité Humidité ya,
- 40°C + 85°C 5% non condensante 90% non condensante

Le déplacement du produit doit étre effectué a I'aide des moyens adéquats.

MISE HORS SERVICE ET MANUTENTION

La désinstallation et/ou la mise hors service et/ou la manutention de I'appareil électronique 23001125/26 doivent étre
effectuées uniquement par le personnel autorisé et formé a cette fin.

LIMITES ALA GARANTIE

La garantie sur le module de I'appareil électronique 23001125/26 est de 24 mois a partir de la date imprimée sur le produit. Le
produit sera considéré sous garantie s'il ne présente aucun dommage résultant d'éventuelles utilisations inadéquates,
altérations ou réparations. La garantie n'est valable que pour I'acheteur originel. .

N.B.LE CONSTRUCTEUR NE PEUT ETRE TENU RESPONSABLE DES EVENTUELS DOMMAGES CAUSES PAR UNE
UTILISATION INADEQUATE OU DERAISONNABLE.

SEA se réserve le droit d'apporter des modifications ou des variations si la société I'estime nécessaire a ses propres produits
et/ou au présent manuel sans notification préalable.
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