MACH 6

Centrale di comando per cancelli scorrevoli.
Control panel for sliding gates.

Cuadro de maniobra para puertas correderas.
Centrale électronique pour coulissants.
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1. Norme di sicurezza generale

ATTENZIONE: E’ vietata ogni operazione di montaggio, riparazione o regolazione dell'apparecchiatura da parte di personale non
qualificato e qualora non siano state prese tutte le precauzioni necessarie per evitare possibili incidenti: alimentazione elettrica
disinserita (comprese eventuali batterie tampone).

ATTENZIONE: Qualsiasi utilizzo non previsto da questo libretto istruzioni e/o ogni modifica arbitraria apportata a questo prodotto o ai
suoi componenti, solleva la DASPI da ogni responsabilita derivante da conseguenti danni o lesioni a cose, persone o animali.
ATTENZIONE: Questo prodotto non & adatto per essere installato in atmosfera esplosiva.

Conservare scrupolosamente il presente manuale allegandolo al fascicolo tecnico dell’installazione in un luogo idoneo e noto
a tutti gli interessati al fine di renderlo disponibile in futuro.

2. Tipo prodotto

La centrale elettronica MACHG é stata progettata per comandare un solo motore per cancelli scorrevoli mod. BIG FOOT ed &
provvista di frizione elettronica. La DASPI non si assume nessuna responsabilita per un uso diverso da quello previsto della scheda
MACHS®6.

3. Descrizione dei componenti principali

TR1 | Trasformatore: JP1 | Morsetti per collegamento alla rete 230 Vca 50 Hz
tensione primaria 230 Vac - secondaria 24 Vac
F1 Fusibile di protezione rete 5A JP2 | Morsetti per collegamento motore e lampeggiante
F2 Fusibile di protezione comandi 2A JP3 | Morsetti per collegamento dispositivi di comando, sicurezza
SW1 | Dip-switch per la programmazione della centrale | J1 Connettore per scheda radio

Led di segnalazione dello stato degli ingressi della scheda (verificabili dopo aver alimentato la centrale)

DL1 | Siaccende al comando di START e segnala il corretto funzionamento del motore, se lampeggia indica una anomalia nel
funzionamento del motore

DL2 | Sempre acceso si spegne al comando STOP DL5 | Sempre acceso si spegne al comando FOTOCELLULA

DL3 | Sempre spento si accende al comando START DL6 | Sempre acceso si spegne al comando FINECORSA APERTURA

DL4 | Sempre acceso si spegne al comando COSTA DL7 | Sempre acceso si spegne al comando FINECORSA CHIUSURA

Nel caso quanto sopra non corrispondesse verificare i collegamenti e I'efficienza dei vari dispositivi collegati.

4. Programmazione e regolazioni della scheda
La programmazione dei DIP SWITCH SW1 deve sempre essere effettuata a centrale spenta (non alimentata)

Swi1 ON OFF
1 Disattiva il commando di START durante le manovre di Il comando di START ¢ attivo anche in apertura e comanda
apertura (uso condominiale) I'arresto del motore
2 Inserisce la richiusura automatica del cancello dopo il tempo Alla fine della manovra di apertura il cancello rimane fermo in
selezionabile tramite il trimmer R2 attesa di un nuovo comando di START
3 Fotocellula attiva in apertura, in presenza di ostacolo ferma la Fotocellula attiva solo in chiusura, in presenza di un ostacolo
manovra, appena rimosso l'ostacolo riparte in apertura ferma la manovra e riparte in apertura
4 Inserisce un prelampeggio di 2 secondi prima delle manovre Nessun prelampeggio
Regolazione dei trimmer R1 Frizione elettronica - R2 Tempo di pausa - R3 Tempo di lavoro
R1 - POWER R2 - BREAK R3 - WORK
Regolazione della forza massima di spinta del motore Regolazione del tempo Regolazione del tempo massimo di lavoro del
che deve essere controllata periodicamente per garantire | di pausa dopo la motore sia in chiusura che in apertura va
sicurezza nell’uso dell’automazione e deve rispondere a | completa apertura e sempre mantenuto superiore di 2-3 secondi del
quanto previsto dalle normative vigenti, la misurazione prima della chiusura tempo effettivamente necessario per compiere
della spinta va eseguita sull’anta mobile del cancello automatica le manovre.

5. Descrizione dei morsetti

Gli ingressi normalmente chiusi N.C. se non utilizzati devono essere ponticellati

Se si utilizzano piu contatti N.C. sullo stesso morsetto questi vanno collegati in serie, se invece si utilizzano piu contatti N.A. sullo
stesso morsetto vanno collegati in parallelo.

1 —o Morsetti 1 e 2 ingresso alimentazione da | 14 Ingresso costa di sicurezza attiva in apertura ferma la manovra e
2 —o rete 230Vca 50Hz 13 riparte in chiusura per 10 cm.

3 — Morsetto 3 messa terra Contatto N.C.

4 Uscita per lampeggiante 220 Vca 14 o Ingresso pulsante START se premuto, durante I'apertura ferma la
5 m max 25Watt 15 —o manovra; durante la chiusura inverte il movimento. Contatto N.A.
6 Uscita motore. Morsetto 6 comune, 14 Ingresso pulsante STOP se premuto ferma qualunque manovra e
7 @ morsetto 7 apre, morsetto 8 chiude. 16 :%] annulla la richiusura automatica

8 Collegare il condensatore ai morsetti 7-8 Contatto N.C.

9 Ingresso per finecorsa in chiusura. 17 —o | Uscita 24Vac per alimentare dispositivi esterni come le fotocellule.
10 Contatto N.C. 18 —0

9 Ingresso per finecorsa in apertura. 19 —© | Ingresso antenna collegare al morsetto 19 il polo caldo dell’antenna
1 Contatto N.C. 20 —C | e al morsetto 20 la calza di schermatura

14 Ingresso per fotocellule attive in chiusura ferma la manovra e riparte in apertura.

12 Contatto N.C.

6. Collaudo

Da eseguire con il cancello a meta della sua corsa e solo dopo aver installato tutti i dispositivi di sicurezza previsti dalle

normative vigenti al fine di ridurre al minimo ogni rischio

o Verificare il corretto collegamento del motore tenendo presente che la prima manovra che la scheda esegue una volta alimentata
€ un apertura se questo non avviene invertire i collegamenti ai morsetti 7-8




e Verificare il corretto funzionamento dei finecorsa movendo manualmente la leva e controllando che si spenga il led corrispondente
in caso contrario invertire i collegamenti ai morsetti 10-11

e Verificare il corretto funzionamento di tutti i dispositivi di sicurezza installati al fine di ridurre al minimo ogni eventuale rischio.

e |[struire il personale addetto all’uso dell’automazione sui relativi comandi, dispositivi di sicurezza e pericolosita derivante dall’'uso
dell’automazione.

e Compilare il fascicolo tecnico ed adempiere agli eventuali obblighi derivanti dalle normative vigenti.

1. Safety rules

Warning: Any repairing, fitting or adjustment made from people not qualified is strictly forbidden and in order to avoid any possible
accident, all necessary precautions must been taken (ex: switch off the power supply as well as disconnect batteries).

Warning: Daspi is not responsible for possible damages or injuries to people, objects or animals caused by any unauthorized
modification of product.

Warning: Do not install this product into an explosive place

Keep scrupulously this booklet and include it into the main user manual in a suitable place well known by all the interested
people.

2. Model
The control panel MACH®6 has been designed for driving 1 operator for sliding gates mod. BIG FOOT and it has an electric clutch.
Daspi is not responsible for any different use of control panel MACH6

3. List of main components

TR1 | Transformer: main tension 230 Vac — secondary | JP1 | Terminal for power supply connection 230 Vac 50Hz
tension 24 Vac

F1 Net protection’s fuse 5A JP2 | Terminals for operator and flashing light connection
F2 Controls protection’s fuse 2A JP3 | Terminals for electronic and safety devices connection
SW1 | Dip-switches for control panel programming J1 Terminal for receiver card

Leds showing control panel entrances connections (switching on after power supply has been connected)

DL1 | Switching on by START shows that operator is working properly. When flashing it means anomaly on the operator.

DL2 | Always switched on, it switches off by STOP DL2 | Always switched on, it switches off by STOP
DL3 | Always switched off, it switches on by START DL3 | Always switched off, it switches on by START
DL4 | Always switched on, it switches off by control DL4 | Always switched on, it switches off by control safety device “COSTA”

safety device “COSTA”

Check again the connections and the devices if the above led don'’t correspond.

4. Control panel programming and adjusting
The programming of dip switches must be made with control panel switched off

SwW1 ON OFF
1 It cancels control START during opening (residential system) Control START always active. if set during opening it stops
the operator
2 It sets automatic shutting of gates with time adjustable by Automatic shutting not working.
trimmer R2
3 Photocells working in opening. With an obstacle the gate stops; | Photocells working only in closing. With an obstacle the gate
it starts again opening after the obstacle has been removed. stops and re-open
4 It sets a flashing of 2 sec. before any movement. Flashing before any movement deactivated
Adjusting of trimmers: R1 electric clutch — R2 Break — R3 Working time
R1 - POWER R2 - BREAK R3 - WORK
Maximum and minimum pushing power of motor. It must | It counts the time of It counts the working time either in opening and
be checked periodically and adjusted following to the break after opening and | closing. Time must be always adjusted 2-3
actual norms... before closing. seconds more than real movement time of gate

5. Terminals descriptions

Join with a bridge the N.C. (normally closed) entrances you don’t used

If you are using more contacts N.C. on same entrance, they must be connected in set.

If you are using more contacts N.O. on same entrance, they must be connected in parallel

1 — Entrances 1 and 2 for power supply 230 |14 Entrance for safety face device. During opening it stops the
2 —o Vac 50 Hz 13 movement and re-starts closing for 10 cm.

3 — Entrance 3 for earth connection Contact N.C.

4 Entrance for flashing light 220 Vac max. |14 —o Entrance START. If set during opening it stops the movement; if set
5 :E 25 Watt 15 —o during closing invert the movement. Contact N.O.

6 Motor exit. 14 Entrance STOP. If set it stops any movement and cancel the
7 @ 6 Common — 7 Open — 8 Close 16 :%] automatic shutting.

8 Capacitor to terminals 7-8 Contact N.C.

9 Entrance for limit switches close 17 —o | Exit 24 Vac for external devices as well as extra photocells
10 Contact N.C. 18 —0

9 Entrance for limit switches open 19 —© | Entrance for antenna: 19 hot pole — 20 copper cable

1 Contact N.C. 20 —¢

14 Entrance for photocells. During closing they stop the gate and re-start opening.

12 Contact N.C.




6. Testing

To be made with gate in the middle position and only after installing the safety devices required from actual rules in order to

reduce any risk.

e  Check all motor connections remembering that first operation made by the control panel is an opening. If gate closes invert

connections 7-8

e Check the limit switches function moving manually the spring and paying attention that corresponding led switches off otherwise

invert connections 10-11

e Check whether all safety devices installed are working properly in order to reduce any risk.
o All people in charge of the automation must be trained about the safety devices, controls and dangerousness of system
e  Fill up technical booklet and carry out the obligations required from actual rules and norms

1. Normas de seguridad generales

ATENCION: Esta prohibido efectuar mantenimiento o reparaciones de las instrumentaciones por parte de personal sin califica y en el
caso no hayan sido tomadas todas las precauciones para evitar accidentes: alimentacion eléctrica desconectada (incluidas posibles

baterias de emergencia).

ATENCION: Con cualquiera utilizacién no prevista por este manual de instrucciones y/o con cada modificaciones arbitraria del
producto o de sus componentes, DASPI queda exonerada de toda responsabilidad por dafios o lesiones a cosas, personas o

animales.

ATENCION: Este producto no es adapto por ser instalado en una atmésfera explosiva.
Conserve este manual en buen estado junto a la documentacion técnica de la instalacion en un lugar idoneo y conocido por
todos los interesados para que sea siempre disponble por el futuro.

2. Producto

El cuadro de maniobra MACH®6 ha sido disefiado para mandar s6lo un motor para puertas correderas mod. BIG FOOT y tiene en
dotacién un embrague electronico. DASPI no se asume ninguna responsabiliad en caso de empleo del cuadro de maniobra MACH6

para un uso diferente.

3. Componentes principales

TR1 |Transformador: JP1 |Bornes para el colegamento al sistema 230 Vca 50 Hz
tension primaria 230Vac — segundaria 24Vac
F1 Fusible de proteccién del sistema 5A JP2 |Bornes para el colegamento del motor y de la lampara destellante
F2 Fusible de proteccién de las funciones 2A JP3 |Bornes para el colegamento de los dispositivos de mando y de seguridad

SW1 |Dip-switch para la programacion del cuadro  |J1 Enchufe para receptor

Indicadores luminosos de los engresos del cuadro (vericables despué de haber alimentado el cuadro)

funcionamento del motor

DL1 |[Se enciende al mando de START y indica el correcto funcionamiento del motor, si relampaguea indica una anomalia en el

DL2 |[Siempre encendido se apaga con mando STOP  |DL5 |[Siempre encendido se apaga con mando de fotocélula

DL3 [Siempre encendido se apaga con mando START |DL6 |[Siempre encendido se apaga con mando FINAL DE CARRERA
ABRE

DL4 |[Siempre encendido se apaga con mando COSTA |DL7 |[Siempre encendido se apaga con mando FINAL DE CARRERA
CIERRE

En caso de que no corresponda cuanto escrito antes verifique las conexiones y la eficiencia de los dispositivos

4. Programacion y regulacion del cuadro

La programacion de los DIP SWITCH SW1 tiene que ser efectuada siempre con el cuadro apagado (no alimentado)

maniobra, en cuanto lo remueva vuelve a abrir

SW1 ON OFF
1 Desactiva el mando START durante las maniobras de abre (uso El mando de START esta activo en abre también vy
residencial) manda el paro del motor
2 Activa el cierre automatico de la puerta después del tiempo eligido  |Al final de la maniobra de abre la puerta se queda parada
por medio del trimmer R2 en espera de un de un nuevo mando de START
3 Fotocélula activa en abre, en presencia de un obstaculo para la Fotocélula activa sélo en cierre, en presencia de un

obstaculo para la maniobra y vuelve a abrir

4 |Activa un pre-relampagueo de 2 segundos antes de las maniobras |Ningun pre-relampagueo

Regulacion de los trimmer R1 Embrague electronico — R2 Tiempo de pausa — R3 Tiempo de trabajo

R1 - POWER R2 - BREAK R3 - WORK
Regulacion de la puerta maxima de empuje del motor que Regulacién del tiempo de [Regulacion del tiempo méaximo de trabajo
tiene que ser controlada periodicamente para garantizar pausa después del del motor en cierre y en abre tiene que estar
seguridad en el utilizo de la automacion y tiene que estar en  |completo abre y antes del |siempre sobre los 2-3 segundos del tiempo
conformidad con las leyes vigentes, tiene que ejecutar la cierre automatico que necesita para cumplir las maniobras
medicion del empuje con la puerta en movimiento

5. Descripcion de los bornes
Realize un puente entre los engresos N.C. cuando no los utilize

Cuando utilize mas contactos N.C. en el mismo borne los ponga en serie, cuando utilize mas contactos N.A. en el mismo borne los

pongas en paralelo.

1 —o Bornes 1y 2 engreso alimentacién 14 Engreso banda de seguridad activa en abre para la maniobra y
2 —° desde sistema 230Vca 50Hz 13 vuelve a cerrar por 10 cm.

3 — Borne 3 conexion a tierra Conexion N.C.

4 Salida para lampara destellante 22o0Vca |14 — Engreso butén START cuando apretado, durante el abre, para la
5 :E max 25Watt 15 —o maniobra; durante el cierre invierte el movimiento. Conexion N.A.




6 Salida motor. Borne 6 comun, borne 7 14 Engreso butéon STOP cuando apretado para cualquiera maniobra y
7 @ abre, borne 8 cierra. Conecte el 16 :%] anula el cierre automatico.

8 condensador a los bornes 7-8 Conexion N.C.

9 Engreso para finales de carrera en 17 —o | Salida 24Vac para la alimentacion de los dispositivos exteriores

10 cierre. Conexion N.C. 18 —0 | como las fotocélulas.

9 Engreso para finales de carrera en abre. |19 —© | Engreso antena conecte al borne 19 el polo caliente de la antena y
1 Conexion N.C. 20 — | al borne 20 la parte en cobre.

14 Engreso para fotocélulas activas en cierre para las maniobras y vuelve a abrir

12 Conexion N.C.

6. Prueba

Se tiene que ejecutar con la puerta a midad carrera y sélo después de haber instalado todos los dispositivos de seguridad
conformes a las leyes vigentes para reducir todos los riesgos

[ ]
invierta las conexiones de los bornes 7-8
Verifique el correcto funcionamiento de los finales de carrera

Verifique la correcta conexion del motor, la primera maniobra que el cuadro ejecute tiene que ser una apertura, en caso contrario

accionando manualmente la muella y controlando que se apague el

indicador luminoso correspondiente, en caso contrario invierta las conexiones de los bornes 10-11

Instruir el personal encargados del uso de la automatizacion
utilizacion.
[ ]

1. MpaBuna 6ezonacHocTn

Verifique el correcto funcionamiento de todos los dispositivos de seguridad para reducir todos los riesgos

sobre sus mandos, dispositivos de seguridad, y peligrosidad por su

Compilar la entrega técnica y cumplir con los eventuales 6bligos de las leyes vigentes.

BHumanue: J1i06oV peMOHT, yCTaHOBKa UMK PerynupoBka He KBanuguLMpOBaHHLIM NePCOHANoM CTPOro 3anpeLLleHsl, Bo u3bexaHue
BO3MOXHbIX HECHACTHbIX CIly4aeB HEOGXOAVMMO MPUHSITbL Mepbl MPELOCTOPOXHOCTY (Takue Kak: OTKIMIOUEHWE ITIEKTPOIHEPTUM, B TOM

yucrie 6atapen).

BHumaHue: komnaHust DASPI He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 32 BO3MOXHbIe TPpaBMbl U Bpe[, HAHECEHHbIE NI0AAM, BELLaM Unm

XXMBOTHbIM B Clly4ae MCcnosib30BaHUA O60py,CI,OBaHM$| He Nno Ha3Ha

YeHuo u/nnm HeaBTOPM30BaHHOW MogMdmKaLuun.

Bﬂumaﬂue:_He yCTaHaBnusanTte 060py,D,OBaHVIe BO B3pbIBOOMNACHbIX MeCTax.
TwaTenbHO XpaHuTe 3TY UHCTPYKUUNIO BMeCTe C TeXHU4YeCKUMU AOKYMeHTaMU B MecTaxX AOCTYNHbIX 3auHTepeCOBaHHbIM

nuuam.

2. Mopgenb

Bnok ynpaBnexnns MACHG6 paspaboTaH ons ynpaenenusi 1 gpuratenem Ans CABWXHbIX BopoT Mmogenu BIG FOOT n nmeet
ANEKTPOHHYIO perynuposky ycunus. Komnanusa Daspi He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a Apyroe ncnonb3osaHne 6noka MACH6

3. OcCHOBHbIe 3NeMEeHTbI

TR1 | TpaHcdopmaTop: ocHoBHasi obmoTka 230B ~ — JP1 | Knemma nogkntoyeHus nutatoLlero Hanpspkenmsa 230B ~ 50 My
BTOpMYHas obmoTka 24B ~

F1 CeTeBoli npegoxpaHutens 5A JP2 | Knemma nogkntoveHuns aBuratens u curHanbHOW namnbl

F2 BbixogHoum npegoxpanutens 2A JP3 | Knemma nogknioyeHus akceccyapoB U yCTPONCTB 6e30nacHOCTH

SW1 | Dip-nepekntoyatenu Belbopa pexuma paboTbl J1 Knemma nogknoyeHus npuemMHmnka

UHpaukaTopbl, CUrHanumsuvpymruwme noaknr4eHuns K 6110Ky ynp

aBneHus (paboTaloT nocrne noga4v NUTaHus)

ycTponcTea 6esonacHoctn “COSTA”

DL1 | loput nocne nogauun komaHabl START, coobliaeT o HopmanbHOM pexuMe paboTel. MuraHme o3HayaeT HEMCNPaBHOCTb

DL2 | Bcerga ropuT, BblkntoyaeTcsa komaHgomn “STOP” DL5 | Bcerga ropwr, BbiknioyaeTcs npu cpabatbiBaHum hOTOINEMEHTOB

DL3 | Bcerga BbIKIIOYEH, 3aXXUraeTcst KOMaHAomn DL6 | Bcerga ropwT, BbikntovaeTcs npu cpabaTtbiBaHNM KOHLEBOIO
“START” Bblkntovatens OTKPbITb

DL4 | Bceraa ropuT, Bbikntovaetcs npu cpabatoiBannn | DL7 | Bceraa roput, BeikntovaeTcs npu cpabaTtbiBaHUM KOHLLEBOTO

BbikntoyaTens SAKPbITb

Ecnu cocTosiHMe MHAMKaTOPOB HE COOTBETCTBYET, MPOBEPLTE NOAKMOYEHNE U NPUBOPLI.

4. HacTpoiiku 1 perynvupoBKu 610ka ynpaBneHus

YctaHoBka DIP-nepekntodartenen gomkHa NpoM3BoAnMTCs Ha 00eCTOYEHHONM nnaTe.

swi ON OFF
1 Komanaa START BO BpeMsi OTKpbIBaHWSI HE BOCTIPMHUMAETCA Komanga START Bcerga pabotaeT, BO BpeMsi OTKpbIBaHMUS
(obLuee ncnonb3oBaHve) OCTaHaBMNMBaeT NpuBOL
2 BkritoueH pexnMm aBToMaTU4eCcKoro 3akpbiBaHUs, BpeMst ABTOMaTUYECKOE 3aKpbIBAHUE OTKIMHOYEHO
perynupyeTcsi HacTpoukon R2
doToanemeHTbl paboTaloT nNpu oTKpbIBaHUK. [Npun PoToanemeHTbl paboTaloT TONbLKO NpY 3akpbiBaHuu. Mpu
3 | cpabatbiBaHMKM BOpOTa OCTaHaBMMBAKOTCS, NOCne nponagaHus | cpabaTtbiBaHUM BOpOTa OCTaHABMUBAKOTCA Y OTKPbIBAKOTCA.
NpPensaTCTBUS NPOAOKAT OTKPbIBATHCSH
4 | BknroyeHuve curHanbHOM namMnel 3a 2 cek. nepef ABWKEHVEM CuvrHanbHOM Namnbl 3aropaeTcsi BMECTE C ABUXKEHNEM
HacTtpoiuiku: R1 ycunue — R2 3apgepxka — R3 pabouyee Bpems
R1 - POWER R2 - BREAK R3 - WORK

MakcumansHoe n MMHUMarnbHoe ycunue asuratens.
.D.OJ'I)KHO nepuoan4yeckn npoBepAaTcd Ha CooTBeTCTBME
HOMaM.

3aKpb

Bpems 3agepxku nepes
aBTOMaTUYECKUM

Bpemsi paboTbl Npy OTKPbIBAHUM U 3aKPbIBAHUW.
JomkHo 6bITb Ha 2-3 cek. BonbLue, Yem Bpems
peanbHOro ABMXeHNs BOpoT

IBAHNEM.




5. Knemmbl nogknroveHus

CoeauHuTe nepeMbi4kon Bce KOHTaKTbl N.C. (HOpManbHO 3aMKHYTbI€) K KOTOPbIM HeT ApYrux NoAKnio4YeHUn
MopkntoueHne 6onee oaHoro yctporcTea ¢ N.C. KOHTakTaMu JOMKHO OCYLLECTBNSTLCA NOCneaoBaTernbHO
MogkntoveHue 6onee ogHoro yctponcTtea ¢ N.O. kOHTakTamMm JOMKHO OCYLLECTBNASATLCS NapanienbHo

1 —o Bxoabl 1 1 2 anga nutarowero 14 Bxopg ons kpomku 6e3onacHocTu. Mpu OTKpbIBaHUM OCTaHABMMBAaET
2 —o HanpskeHusa 230B 50y 13 OBWXXEHWE 1 3aKkpbiBaeT BopoTa Ha 10 cm.

3 —° Bxop 3 — 3azemneHve KonTtakt N.C.

4 Bbixoa nogkntoYeHnsa curHanbHoOm 14 o MogkntoveHune kHonkn START. Mpu oTKpbIBaHUM OCTaHaBNMBaET

5 m namnbl 220B ~ makc. Harpy3ka 25BT 15 —o OBVXeHUe, Npu 3akpbiBaHun UHBepTUpYeT ABmxeHue. KoHtakt N.O.
6 MogkntoveHne anekTpogsuraTensi. 14 MogkntoveHune kHonkn STOP. OctaHoBka Ntoboro nepemMelleHms

7 @ 6 O6wmii — 7 OTKpbITb — 8 3aKpbITb 16 :%] KonTtakt N.C.

8 KoHgeHcatop K knemmam 7-8

9 Knemma KoHUEeBOro BbiKoYaTens 17 —o | Bbixog 24B~ ansi BHELLHNX YCTPOWCTB, TakuUX Kak (hOTO3NEMEHTHI.
10 3akpblTo. KoHTtakTt N.C. 18 —o0

9 Knemma KoHLeBOro BbiKno4aTens 19 —© | lNogkntodeHne aHTeHHbl: 19 curHanbHbIn kabenb —20 3KpaHHbIN

11 oTKpbITO. KoHTakT N.C. 20 —© | kabernb

14 MogkntoveHune oToanemeHToB. PaboTatoT npu 3akpbiBaHWM, Npy cpabaTbiBaHMM OCTAHABNMBAKOT U 3aTEM OTKPbIBAKOT
12 BopoTta. KoHTtakt N.C.

6. TepBbIN 3anyck (TecTUpoBaHue)

AOMKeH NPOU3BOAUTCS U3 CPeaHEro NoNoXeHUsA BOPOT U TONbKO Nocne YCTAaHOBKM YCTPOUCTB 6e30nacHOCTM TpebyeMbix

HacToALWMMMN NpaBUnamMm Bo U3bexxaHue nGoro pmucka.

e [IpoBepbTe BCe NOACOEAMHEHNS ABUraTens, NOMHUTE, YTO NEPBOE ABWXKEHWE NPUBOS AeNaeT Ha OTKpbIBaHWe BopoT. Ecnu
BOPOTa 3aKpbIBaOTCS, NOMEHSIATE MECTAMMW KOHTaKTbI 7-8

e [poBepbTe paboTy KOHLUEBbLIX BbIKMOYATENEN, NepeMeLLas NpYXnHy 1 Habnogas 3a COOTBETCTBYOLUM BbIKITIOYEHUEM
WHOVKATOPOB, ECMN HET COOTBETCTBUSI, MOMEHANTE MecTamu KoHTakTbl 10-11

e [lpoBepbTe YCTaHOBKY BCEX YCTPOMCTB 6€30MacHOCTM 1 UX paboTocnocoBHOCTL, YTOOb! N3bexaTb Ntoboro pucka.

e  Bbl AOMKHbI 06Y4NTH BCEX NML, UCMONbL3YIOLLMX aBTOMATHKY, YNpaBeHNto CUCTEMON, paboTe yCTponcTB 6e30MacHOCTM U
npovHdopMupoBaTb 060 BCEX ONACHOCTSIX, CBA3AHHBIX C UCMOSb30BaHWEM aBTOMATUKM.

e CobepuTe TEXHUYECKUE UHCTPYKLMM U COXPAHUTE UX.

1. Normes de sécurité générale

ATTENTION: Il est interdit toute opération de montage, réparation ou réglage de I'appareil de la part de personnel non qualifié et si
n’ont pas étéé prises toutes les précautions nécessaires pour éviter de possibles accidents: alimentation électrique débranchée (y
compris d’éventuelles batteries tampon).

ATTENTION: Toute utilisation pas prévue dans ce Manuel instructions et/ou chaque modification arbitraire apportée & ce produit ou a
ses éléments, souléve DASPI de toute responsabilité qui dérive de conséquent dommages ou lésions a choses, personnes ou
animaux.

ATTENTION: Ce produit n’est pas indiqué pour étre installé en atmosphére explosive.

Conserver scrupuleusement ce Manuel en I’ incluant au Manuel technique de I’installation dans un lieu approprié et connu a
toutes les personnes intéressées pour le rendre disponible en futur.

2. Type de produit
La centrale électronique MACHG6 a été étudiée pour commander un seul moteur pour coulissants mod. BIG FOOT et elle est pourvue
d’'un embrayage électronique. DASPI n’ endosse aucune responsabilité pour un emploi différent a celui prévu de la platine MACHS6.

3. Description des éléments principaux

TR1 | Transformateur: JP1 | Bornes pour connexion au réseau 230 Vca 50 Hz
tension primarie 230 Vac — secondaire 24 Vac
F1 Fusible de protection réseau 5° JP2 | Bornes pour connexion moteur et lampe clignotante
F2 Fusible de protection commandes 2° JP3 | Bornes pour connexion dispositifs de commande, sécurité
SW1 | Dip-switch pour la programmation de la centrale | J1 Connecteur pour platine radio

Led de signalisation de I’état des entrées de la platine (vérifiables aprés avoir alimenté la centrale)

DL1 | S’allume ala commande de START et signale le correct fonctionnement du moteur, si clignote indique une anomalie dans le
fonctionnement du moteur.

DL2 | Toujours allumé s’éteint & la commande de STOP | DL5 | Toujours allumé, s’éteint & la commande FOTOCELLULE
DL3 | Toujours éteint s’allume a la commande de DL6 | Toujours allumé s’éteint a la commande de FIN DE COURSE
START OUVERTURE
DL4 | Toujours allumé, s’éteint a la commande COSTA | DL7 | Toujours allumé s’éteint a la commande de FIN DE COURSE
FERMETURE

Si ¢eci ne devait pas correspondre, vérifier les connexions et létat de fonctionnement des différents dispositifs connectés.

4. Programmation et réglage de la platine
La programmation des DIP SWITCH SW1 doit étre toujours faite a centrale éteinte (non alimentée)

SW1 ON OFF

1 Désactive la commande de START pendant les manceuvres La commande de START est active méme en ouverture et
d’ouverture (emploi de copropriété) commande l'arrét du moteur.

2 Insére la refermeture automatique du portail apres le temps A la fin de la manceuvre d’ouverture le portail reste arrété en
sélectionnable par le trimmer R2. attente d’'une nouvelle commande de START
Photocellule active en ouverture, en présence d’'obstacle arréte | Photocellule active seulement en fermeture, en présence

3 la manceuvre, dés que l'obstacle a été enlevé repart en d’un obstacle arréte la manceuvre et repart en ouverture
ouverture.

4 Insére un pré-clignotement de 2 secondes avant des Aucun pré-clignotement
manceuvres




Réglage des trimmers R1 Embrayage électronique - R2 Temps de pause - R3 Temps de travail

R1-POWER

R2 - BREAK

R3 - WORK

Réglage de la force maximum de poussée du mateur qui
doit étre contrdlée périodiquement pour garantir sécurité
en I'emploi de 'automation et doit répondre a tout ce qui
est prévu dans les normes en vigueur, le mesurage de la
poussée doit étre fait sur le vantail mobile du portail

Réglage du temps de
pause aprées la compléte
ouverture et avant la
fermeture automatique

Réglage du temps maximum de travail du
moteur soit en fermeture soit en ouverture doit
étre toujours maintenu au-dessus de 2-3
secondes du temps effectivement nécessaire
pour faire les manceuvres.

5. Description des bornes
Faire des ponts sur les entrées normalement fermées N.C., si non utilisées

Si on utilise plusieurs contacts N.C. sur la méme borne, ceux-ci vont connectés en série, si au contraire on utilise plusieurs contacts
N.A. sur la méme borne, ceux-ci vont connectés en paralléle.

1 —o Bornes 1 et 2 entrée alimentation de 14 Entrée cote de sécurité active en ouverture, arréte la manceuvre et
2 —o réseau 230Vca 50Hz 13 repart en fermeture pour 10 cm.
3 — Borne 3 mise a terre Contact N.C.
4 Sortie pour lampe clignotante 220 Vca 14 o Entrée bouton START si appuyé€, pendant 'ouverture arréte la
5 :E max 25Watt 15 —o manceuvre; pendant fermeture inverse le mouvement. Contact N.A.
6 Sortie moteur. Borne 6 commun, 14 Entrée bouton STOP, si appuyé arréte n’importe quelle manceuvre
7 @ borne 7 ouvre, borne 8 ferme. 16 :%] et annule la refermeture automatique.
8 Connecter le condensateur aux bornes Contact N.C.
7-8
9 Entrée pour fin de course en fermeture. |17 —o | Sortie 24Vac pour alimenter dispositifs extérieurs comme les
10 Contact N.C. 18 ——o | photocellules.
9 Entrée pour fin de course en ouverture. |19 —=© | Entrée antenne, connecter a la borne 19 le pdle chaud de I'antenne
1 Contact N.C. 20 —° | et alaborne 20 la chaussette de protection
14 Entrée pour photocellules actives en fermeture, arréte la manceuvre et repart en ouverture.
12 Contatto N.C.
6. Essai

A faire avec portail a moitié de sa course et seulement aprés avoir installé tous les dispositifs de sécuritéprévus par les

normes en vigueur pour réduire au minimum chaque risque

o Veérifier la correcte connexion du moteur en tenant compte que la premiére manceuvre que la platine fait une fois alimentée est
une ouverture, si cela n’arrive pas, inverser les connexions aux bornes 7-8

e Vérifier le correct fonctionnement des fins de course en mouvant manuellement le levier et en contrdlant que le led correspondant
s’éteigne, au contraire inverser les connexions aux bornes 10-11

o Vérifier le correct fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité installés pour réduire au minimum chaque risque éventuel.

e Apprendre au personnel préposé a I'emploi de 'automation les commandes relatives, dispositifs de sécurité et périls qui dérivent
de I'utilisation de I'automation.

o Remplir le livret technique et satisfaire les obligations éventuelles des normes en vigueur.




