i 1 L'absence de prise en L'absence de prise en compte) - _
H § T RON F ranQaJ S c € NORMES CONI,:ORMES (\VERTISSEMENT compte de ceg mbole ATTENTION de ce symbole peut entrainer 7. REGLAGES DES MICRO-INTERRUPTEURS
DIN18650-1:2005 fUt entrainer eigravle_zts des blessures ou des
EN 12978:2003 hlessures, voire la mort. dommages a I'¢quipement. ATTENTION
H R 94 D 1 1 EN 16005:2012 Une attention particuliére Réglage requis pour étre en MARCHEE E E E E E E E
- n el . - . : R doit étre portée larsque ce conformité avec la norme 12 3465678
Guided'utilisation (original)| S cEd e smboe st afche )
44 205 12 414283-001
Yt = Réglage par défaut
1. DESCRIPTION 2. DIMENSIONS : oo — — :
Fonction interrupteurs Description Choix de réglages possibles
" La détection d'un objet immobile par le détecteur HR94D1C1 -i est limitée
— 4 Couvercle ®10 fq_Toﬁoaigcgbla . 75 mm (2,96 Temporisation au laps de temps fixé par la temporisation sur présence. La temporisation est 2 o
(" Accessoires ) - g - " : " sur présence ¥ 30s réinitialisée |;;u,isl replrise en ::a§ dg détgction d'un;(])ouvem;nt quellqu'il Soit. S 30s 60s ©o
mm mm 15 mm 20 mm| 5mm 1 2 églez la minuterie de présence sur 30 secondes ou plus pour 1 2 1 2 1 2 1 2
\ ra— \ (1,38") | (L57") (0,59") (0.79")] .(0,20") se conformer & la norme EN16005
- - En utilisant plus de deux capteurs & proximité I'un de l'autre,
4 = A — — i N F . Fré YA BE sélectionnez des réglages de fréquence différents pour chaque N EE BEE CEE DEE
Gabarit de montage B R M & requence capteur afin d'éviter les interférences.
o 3 4 (A + B + C + D = 4 capteurs maximum) 3 4 3 4 3 4 3 4
T =
. . I | £
Micro-interrupteurs ] 3 Mode d . . - i A
Connecteur Trous de montage 7 t ode de Réglez sur Neige pour éviter d'éventuelles erreurs d'activation de la porte E ) E &
Potentiométre Instruction I I I détection ¢ Normal en présence de neige, de feuilles ou de détritus dans la zone de fermeture »r Normal Neige ELN
(Volume - sensibilitg) |~ dinstallation 30 mm 5 | deporte. 5 s Tk
210 mm (8,27") (1,18
@ . . e . W N.C. E (Lecteur)
N . \ La logique de sortie est définie par cet interrupteur.
Céble S Sortie wN.C. En position N.C., I'opto coupleur passera a I'état de non-détection.
3. VOYANTS A DEL 6 N.O. E
WW Vert Standby 6
Témoin 3 DE'\ﬁaSque de zone Vis de montage Rouge Détection | infi fl faibl d - Emett Récept
emoin a stecti ity A Un signal infrarouge présentant une réflexion faible est indiqué par une Emetteur  Récepteur metteur ecepteur
(2 unités) Ora?/ge La zone de dEtZCt:jO,n est située trop prés de la porte DEL ge signalisatign FgougeNerte clignotant lentement. wep < o <] =t
/| | Vert/Rouge Erreur interne du détecteur Diagnostics ¢ Normal Pour ignorer cette erreur de réflexion faible, réglez ce micro-interrupteur | »< Normal \ Réfl. faible ¢ DEL
clignotant en alternance de réflexion 7 sur « Réflexion faible » (MARCHE). 7 p
Spot IR
, , Pour se conformer a la normale EN16005 régler sur « Normal » pat SpotIR
4. PRECAUTIONS DE MONTAGE 5. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES REG En i de coneion & g urie g commande G o e e o
. N . . . N & - d'entrée de , reglez sur « ». En cas de connexion a une unite de =
Hauteur de montage de Veillez a ce qu'il n'y ait aucun | Si le capteur est exposé a de fortes &%Eggerggieélteection g?tzgtli)olngitive ar infraroude test a partir - commandg de porte avec entrée de TEST, réglez sur « MARCHE ». *ARRETE Sans TEST > Sane TEST
3'm (9,8 pi) ou moins objet en mouvement dans la | pluies, installez une protection u - il g de I'unité de FARRET Voir [11. Chronogramme des événements]. (ARRED)
zone de détection. contre les intempéries Hotron. Hauteur d'installation |3 [m] (9,8 [pi]) max. commande 8 . ) MARCHE 0
. Tension d'alimentation | AC/CC 12 a 24 [V] £10% Fils rouge et noir (non polaires) de porte Pour se conformer a la norme EN16005, réglez sur « MARCHE » = (MARCHB)(,,
— Consommation CA 12 V-1,8 [VA] (max.) CA 24 V-2,8 [VA] (max.)
électrique CC 12 V-100 [mA] (max.) CC 24 V-60 [mA] (max.) ] i
. 3m (9,8 pi) lﬁ?ﬁ.ge maintien 05senv. 8. REGLAGE DE LA PROFONDEUR ET DE LA LARGEUR DE LA ZONE DE DETECTION
Temps de réponse 01s~02s Réglage de la profondeur de la zone de détection Réglage de la largeur de la zone de détection
- Temporisation sur présence| Micro-interrupteurs n°1, n°2 (2, 30, 60, o secondes)
S o , N o Collecteur ouvert 7,5 [mA] (Max) Charge de résistance ] VUE LATERALE/ZONE DE DETECTION VUE DE FACE/ZONE DE DETECTION
Si pO_SSIb'E, assurgz-vous que Veillez a Ce quaucune La I}Jmlere dU S_0|el| doit étre Micro-interrupteur| Lecteur normalement (normalement fermé)
la neige ou la pluie ne condensation ne se forme sur | reflétée au minimum au sol. n°6:N.C. ouvert en détection
s'accumulent pas au sol. le capteur. Sortie Micro-interrupteur] Lecteur normalement
/‘&Z n°6:N.O. ouvert en détection (fermé en détection)
Optt | NPN) Tension : C t .55 [VCC] : )
£ pto coupleur (NPN) Cgﬂ?m d-ogscrﬂﬂtémag,ﬁ [m,g] mal . 25m 20m 15m 1,0m 05m Om 25m 20m 15m 1,0m 05m Om Réglage du > @ @
asi ’ 82" 66 49 33 16 0 82" 66 49 33 16 0 -+
100 max. (Charge de résistance) g k , , g : : g g g I e o masque de zone = B Ny
Entrée test Non-Test CC12 & 24 V / Test : Ouvert ‘6 [mA] Max. @ 24 [VCC] 0 * d -
7 LARGE ETROIT
N TR Température de N R 0,5m
AXSNNNY fonctionnement -20 2 +60 [Deg.C], (-4 a 140 Deg.F) MAX. 16 T MIN. 20 15 10 05 05 10 15 20 20 15 10 05 05 10 15 20
Humidité d'exploitation | Inférieure a 80% Réglage [5 degrés] 10m Réglage [0 degrés] | 6,6 49 33 16 16" 33 49 6,6 0 6,6' 49 33 16 1,6' 3,3 49 66
33
Ugilisez des_réglages de T ? IZpsﬁiveau de performance C pour la détection de présence 15m / l 0'153:' M R
Ef’ftgﬁ?scesi?dféfsegegﬁgfi%‘ﬁéﬁses Catégorie conformément & la norme EN 1SO 13849-1:2008 49 1 om Y
uns des autres. Poids 0,190 kg, (0,42 Ib) - zéoem | 33 7 //// AR
) Céble:2,5m (8,2 pi) Vis de montage (2 x) M : - L5m A
i ¥ N Accessoires Gabarit de montage ~ Guide d'utilisation 25m i /” ‘\\\ 2‘89 ’//” ‘\\\ Lo
ZA R Attention : Les spécifications peuvent étre modifiées sans préavis. 8.2 | A ég] ,’/ HHH \
- 30m 25m 77777 VO RRN
6. INFORMATIONS DE MONTAGE ET DE CABLAGE 08 - AT oz | AT L
Zone max. NN N 01 LS
AVERTISSEMENT 4 P . § . \ } Ar iV \
Le percage peut provoguer un choc Electrique. . » Le corps du capteur peut étre pivoté de 0° & 5° (3 crans)
Faites attention aux cables dissimulés a I'intérieur de la protection du moteur de la porte. — - N ) _
artention €S ZOnes de détection illustrées ci-dessus représentent la position réelle des rayons infrarouges. La zone de détection réelle observée dépendra
- . . e s has . . de I'environnement de l'installation du capteur, de I'objet détecté et des réglages du capteur. Assurez-vous que la zone de détection est conforme
@ Percez les trous de montage ® Retlrez_[e couvercle a l'aide @ Fixez l'unité a l'aide des vis de montage fournies. 3 EN16005
(3,5 mm @) et de céblage (10 mm @). d'une piéce.
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9. MISE SOUS TENSION

AVANT TOUTE MISE SOUS TENSION, LIRE LES PRESENTES INSTRUCTIONS ET EN RESPECTER LES PRESCRIPTIONS :

A la mise sous tension, le détecteur mesure les paramétres optiques d'ambiance et les mémorise.
C'est une étape nécessaire au bon fonctionnement de la détection de présence.
@O DEBARRASSER LE PERIMETRE DE TOUT OBJET INUTILE.

<0

\/

@-1 Raccordement a une unité de commande @-2 Raccordement z‘? une unité de commande de porte | ® Logez les connecteurs dans I'espace prévu. ® METTRE SOUS TENSION.
de portz capable de tester le capteur e POUVANE pas festere capteur e ® ELOIGNEZ-VOUS immédiatement DE LA ZONE DE DETECTION.
Rouge = o i55%w| (sans polaity Rouge = “f%;i[v] (sans polarttd) @ NE PENETREZ PAS DANS LA ZONE DE DETECTION pendant 10 SECONDES, tant que la « procédure d'apprentissage »
oir Wm0 +10% Noir +10% 4 i 4
e — Colleced] o — cotecter] _pour la détection de présence est en cours. ) ‘ _ o o )
(. g :} Emetteur | 0T & Bleu() wm :,1 et | 50T Si le capteur ne localise aucun objet en mouvement pendant la « procédure d'apprentissage », le capteur ne pourra pas procéder a la détection de présence.

Gris == :}Test-P :IEntre'e st Gris == o— ne pas connecter . B

— E Marron o FTestn OFF 5 Marron == o— ne pas connecter arenmoy | VeUillez METTRE LE CAPTEUR HORS TENSION dans les cas suivants.

[EN16005 JIGIN . P VEUILLEZ ENSUITE REMETTRE LE CAPTEUR SOUS TENSION.

1. Lorsque I'état du sol change, par exemple parce qu'un tapis de laine ou de caoutchouc y a été placé.

® Reéglez les paramétres de capteur désirés tel @ Placez le couvercle sur le capteur et nettoyez le capteur. 2. Lors du réglage du périmétre ou de la sensibilité.
que décrit dans les sections 7 et 8.

=) Section 7. Réglages des micro-interrupteurs ]
on

=) Section 8. Réglage de la largeur et de la profondeur de la zone de détecti




10. VERIFICATION DU FONCTIONNEMENT
1. A l'issue du montage, du réglage des paramétres et de la mise sous tension,

effectuez un essai en marchant sous I'appareil pour vérifier la zone de détection.— (]|

2. Si le fonctionnement de la porte n'est pas satisfaisant, revérifier les positions

réglées aux micro-interrupteurs et la configuration du périmétre de détection.
3. Apres avoir revérifié, si un probléme persiste, réglez la sensibilité.
» Remontez le dispositif (dans le sens des aiguilles d'une montre)

pour augmenter la sensibilité. ) o
» Abaissez le dispositif (dans le sens contraire des aiguilles d'une montre)
pour diminuer la sensibiliteé.

=

%;_‘ @ Haut

Sensibilité

L ©

ATTENTION | a zone de détection étant variable selon les vétements portés, la composition du sol et le réglage de la sensibilité,
veuillez vous assurer que la zone de détection est sécurisée apres réglage, conformément a la norme EN16005.

11. CHRONOGRAMME DES EVENEMENTS

' ’ i i
ALIMENTATION PAS DE DETECTION PAS DE DETECTION en PAS DE
COUPEE DETECTION DETECTION réponse au TEST DETECTION
Micro-interrupteur o — Jaune e Jaune == Jaune - Jaune == Jaune - Jaune
n°6 : N.C. x?v._ Bleu (K- Bleu x?~s._ Bleu (K_ Bleu x?w._ Bleu CK— Bleu
Micro-interrupteur - ==_Jaune .- == Jaune = Jaune i~ === Jaune == Jaune .= Jaune
- ( ( (
n°6:N.O. X = Bleu Xe Bleu >< (K— Bleu ><x’""'— Bleu (K— Bleu Xse Bleu
| REPONSE de TEST |
) T1 ) T2
et NON-TEST TEST [ NON-TEST |

Gris Capteur

=

Marron

hed

Avec une alimentation de 12 CC a 24V,

le courant passe de gris a marron.

Gris  Capteur

«X

Marron
Coupez le courant
en condition de test.

Gris Capteur

] =

Marron

&

T1: 8~14[mSec] App.

T2: 9~15 [mSec]App.

12. ERREUR D'AUTO-DIAGNOSTIC

Si le capteur présente une erreur lors de l'auto-test, la DEL vert/rouge clignotera en alternance.
Le cycle de clignotement est différent selon les types d'erreur comme le montre le tableau ci-dessous.

13. DEPANNAGE

Problemes Cause possible Solution
Connecteur du détecteur

. Serrez le connecteur ou rebranchez-le
Le capteur ne fonctionne pas

Alimentation électrique Vérifiez que I'alimentation est bien connectée.

Le détecteur est couvert de poussiére ou de

gouttes de pluie, etc Nettoyez le capteur (n’utilisez pas de dissolvant ou d’alcool pour nettoyer le capteur).

Le capteur détecte par

intermittence Sensibilité trop basse Augmentez la sensibilité

Le périmétre de détection est mal orienté Modifiez le parametre de détection en changeant I'angle du capteur et/ou les réglages de la largeur du périmétre

Sensibilité trop haute Baissez la sensibilité.

Un autre capteur est situé trop prés

Le capteur détecte le mouvement de la porte
I'y a un tapis textile au sol dans le périmétre
de détection.

Périmétre de détection trop loin devant

la porte, le dispositif détecte les passants

Changez la fréquence de chaque capteur.

Si le voyant DEL est orange, réglez I'angle de profondeur du périmétre loin de la porte

Le capteur détecte sans Réactivez le capteur puis attendez pendant 10 secondes.

raison évidente

Réglez le périmétre de détection, rapprochez-le de la porte

L'état de la zone couverte par le périmetre
de détection évolue.

-Poussiéreux / Sale

-Neige

L'état dans lequel se trouve la zone couverte par le périmetre de détection peut se modifier, suite a une accumulation
importante de poussiéres ou saletés, a de fortes chutes de neige ou a des traces de pas laissées dans la neige fraiche,
ce qui peut parfois entrainer un dysfonctionnement. Réglez la « temporisation sur présence » sur un délai court.
Voir Partie 7.

Clignotement rapide | Veuillez remettre le capteur en place (référez-vous a la section 12)

Erreur interne
(La DEL vert/rouge clignote en alternance)

La porte est restée ouverte méme
si aucun objet ne se trouve dans la
zone de détection.

Erreur de réflexion faible ou déconnexion de la ligne de test
(Référez-vous aux sections 7 et 12)

14. DECLARATION CE DE CONFORMITE HR94D1-C1

Compilateur de fichiers techniques (Communauté européenne)
David Morgan
Hotron Ireland Ltd
26 Dublin Street, Carlow, Irlande
Tél.: +353-(0)59-9140345  Télécopie : +353-(0)59-9140543

Clignotement lent

Description du produit :
Le détecteur HR94D1-C1 est congu pour contrdler la vitre latérale de la porte automatique.
Technologie utilisée : technologie par infrarouges actifs

Normes harmonisées utilisées :
EN ISO 13849-1:2008

Autres normes techniques utilisées :
DIN 18650-1:2005,
EN16005:2012

Déclaration faite par Lieu de déclaration Date
Honda Electron Co., LTD.
’ 9 novembre 2012
e e 1-23-19 Asahi-Cho, Machida-City, v
e Directeur général. Honda Electron Tokyo, Japon

Directives de type CE ci-dessus Certifié par :
TUV NORD CERT GmbH
30519 Hannover, Allemagne
N° d'identification : 0044

Directives appliquées :
DIRECTIVE 2006/42/CE
DIN 18650-1:2005 Portes automatiques pour piétons Partie 1 : Prescriptions générales Chapitre 5.7.4
EN12978:2003 Portes et portails industriels, commerciaux et de garage — dispositif de sécurité pour les portes et portails électriques — Exigences et méthodes d'essai.
ENG62061:2005 Sécurité fonctionnelle de systemes électriques/électroniques/programmables liés & la sécurité électronique.
EN 1SO 13849-1:2008 Sécurité des machines - Parties des systémes de commande relatives a la sécurité.
EN 16005:2012
Examen CE de type 44 205 12 414283-001

<Clause de non-responsabilité> Le fabricant ne peut étre tenu pour responsable de ce qui suit.

1. Mauvaise interprétation des instructions d'installation, erreur de raccordement, négligence, modification des détecteurs et installation inappropriée.

2. Dommage provoqué par un transport inapproprié.

3. Accidents ou dommages provoqués par un incendie, une pollution, une tension anormale, un tremblement de terre, un orage, du vent, des inondations
et d'autres cas de force majeure.

4. Pertes des bénéfices d'exploitation, interruptions d'activités, pertes d'informations d'entreprise et autres pertes financiéres provoquées par I'utilisation
du détecteur ou une défaillance du détecteur.

5. Montant de compensation supérieur au prix de vente dans tous les cas.

DEL Cause Solution Réponse au TEST| | Réponse ‘}ie, Sortie sur Pétat
Erreur | Veuillez remettre en place le Micro- = Jaune
interne | capteur. interrupteur QK
n°6 : N.O. =—Bleu
B Clignotement lent (Vert/Rouge . Réglez la sensibilité au -
g ( _,.,_g ) Niveau de | maximum et réactivez le capteur. ) Micro- o e JAUNE
Vert * * | réflexion | Si l'erreur persiste, réglez le Aucune reponse interrupteur| €1
Rouge * * [~ faible mg\?-lnterrupteur n°7 sur n°6: N.C. 2 e Blel
« ».
M Clignotement lent (Rouge/Rouge/Vert)| Déconnexion | Veuillez vous assurer que
Vert Eail de ligne |la ligne de test est bien
Rouge detest [connectée.

-

Fabricant
HOTRON CO.,LTD.

K

1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku, Tokyo, Japon
Téléphone : +81-(0)3-5330-9221

Télécopie : +81-(0)3-5330-9222

URL : http://www.hotron.com

/\
HOTRON HOTRON CO.LTD.
\/

SALES Europe
Hotron Ireland Ltd.

26 Dublin Street (2nd Floor), Carlow, Irlande

Téléphone : +353-(0)59-9140345
Télécopie : +353-(0)59-9140543
URL : http://www.hotron.com
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