KONFORMITAT MIT NORMEN Nichtbeachten dieses Wenn dieses Symbol vom ) _ _
HMHTRON PBEISE) C€ s T wasnun Jichbeachten i c AT o Geses Syl o 7. DIP-SCHALTER-EINSTELLUNGEN
. ernsthaften Verletzungen dies Verletzungen oder Schaden . . . R ]
H R 100_‘ I E::: 1(25?)(7)35822 4 oder Tod fithren an den Geraten 2ur Folge haben acrrung  Einstellungsmodus: Stellen Sie den Einstellungsmodus DIP-Schalter )7 EIN, um
P Dieses Symbol verweist auf EN16005 Einstellung erforderlich gemaR
EC type examination 44 205 12 Qm | EN16005] EN16005

Betriebsanleitung (Original) " e

alle anderen DIP-Schalter-Einstellungen zu &ndern. Dadurch wird das Relais
aktiviert, und die Tir 6ffnet sich. Sobald alle weiteren DIP-Schalter konfiguriert
J wurden, muss der DIP-Schalter (Y) 7 auf OFF (AUS) gestellt werden.
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eine geféahrliche Situation.

¢ = Grundeinstellung DIP-Schalter @ DIP-Schalter @
1. BESCHREIBUNG - - - ——
Funktion | DIP-Schalter @ Beschreibung Einstellmdglichkeiten
1 Abdeckung 75 i = Standard Moniggeabtand Der Sensor erkennt ein unbewegtes Objekt fiir die Présenz-Timer-
25mm - Lsmm - 35mm Lomm 335 4 - Voreinstellung an den inneren 3 Reihen.
[ (098")_(059) (137 (039) (130m Préasenz EB 9 EE A EB EE EE
T o ~ ,32") . Y¢ 30s 2s v 30s 60s oo
[ 1] Zubehor T | I Timer Stellen Sie den Prasenz-Timer auf 30 s oder mehr ein,
r L R 12 gemaRk EN16005 12 1 2 12 12
l f/ Tiefeneinstellung ry ry :
& Hebelarm 2 Die Anzahl der Erfassungsreihen kann auf 5, 4, 3, 2 eingestellt werden, 5 Reihen EIN 4 Reihen EIN 3 Reihen EIN 2 Reihen EIN
uRere 2 Reihen S nzahl der je nach den Anforderungen des Erfassungsbereichs.
AuRere 2 Reih & Anzahl d h den Anford des Erf: b h
Montageschablone ‘ £ Erfassungs- *R5 R4EE 1 RSEE RZEE 1
Potentiometer " g reihen 3 4 /
(Empfindlichkeitsregler) DIP-Schalter (¥) l - [ \ 3 4 // 3 4 // 3 4
Anschluss DIP-Schalter (X) EV — Wenn mehr als zwei Sensoren in unmittelbarer Nahe zueinander
™~ . Frequenz A installiert sind, wahlen Sie zwei verschiedene Frequenzeinstellungen fiir A B c D
= Installations- 55 die beiden Sensoren aus, um Interferenzen zu vermeiden. 56 56 56 G

anweisung

Tiefeneinstellung
Hebelarm

® EE _ Die Tirlernfunktion ermdglicht, dass die erste Erfassungsreihe auf den
3. LED-ANZEIGEN TurschlieBbereich ausgerichtet werden kann, ohne dass Urbewegungen

(Innere 3 Reihen) o f/(@ OORi @ Griin Standby Tirlern- ¥ AUS 5 erfasst wer<\j/\e}n s Torlormfunki chaltet 1 o i ¥ AUS E
- - . : funktion enn die Trlernfunktion eingeschaltet ist, steht die
| Kabel Grin blinkt Turlernfunktion (wenn DIP-Schalter () 7 EIN) 7 B Emprindichkeitseinstellung der inneren Erfassungsreihe nur auf 7
Rot Erkennung Maximum, wenn die duReren Erfassungsreihen aktiviert sind
Orange Erfassungsreihe ,,ROW1” (,ROW2”, wenn - : : N N _ indli i
prosgeled * poorie | o Sookl] S Turknfunkion EIN) erfastce Tubewecngen peroen | e Lol AR S o
(Rot & Grin) (Innere 3 Reihen) (AuBere 2 Reihen) Montageschrauben || | Orange blinkt (schnell)  Zeigt eine Anderung der DIP-Schalter-Einstellungen an Empfindlich ¥ Normal E P 9 ’ ¥ Normal 5 S CGOCDIGCECC I S -.__‘
Erkennungsfenster 2 Stk Orange blinkt (langsam)  Einstellungsmodus ist eingeschaltet (wenn DIP-Schalter ) 7 EIN) mphindfich- 8 w Kann nur ausgewahlt werden, wenn die ,,Tiirlernfunktion” EEGOCEEEECH COMBNOCO
(2Stk) o : ) keit ben) eingeschaltet i 8 8
Griin/Rot blinkt (schnell)  Fehler interner Sensor (oben) eingeschaltet ist
Griin/Rot blinkt (langsam) Das vom Boden reflektierte Infrarotsignal ist sehr schwach - - - - -
Funktion |DIP-Schalter @ Beschreibung Einstellméglichkeiten
4. VORSICHTSMARNAHMEN BEI DER MONTAGE 5. TECHNISCHE DATEN Bef der Einstellung ON (Ein), werden Fusganger, die sich vom Sensor 7 7 P
. ort bewegen, nicht erfasst.
Montagehthe von3m | Montage innerhalb von 50 | Stellen Sie sicher, dass sich | Stellen Sie sicher, dass kein | [Modellname HR100-CT Richtungs- ¢ AUS E Um die Sicherheit fur FuBganger zu gewéhrleisten, erkennen Y¢ AUS 5 . . EIN E .
(9,84 FuR) oder tiefer mm vom Boden der keine beweglichen Objekte | kondensiertes Wasser auf Erkennungsmethode Aktive Infrarot-Reflexion erkennung die erste und die zweite Erfassungsreihe FuBganger W %
Abdeckung des Tirmotors | im Erfassungsbereich den Sensor gelangt : = 1 unabhdngig von ihrer Bewegungsrichtung, wenn die 1 1 |’ »
__— befinden Installationshohe 3,0 [m] Max_ ., Tirlernfunktion” eingeschaltet ist.
— Tk Versorgungsspannung | AC/DC 12 bis 24 [V] +10 % 50/60 Hz A ® (Sicherhei A AKGiVi
3.0 ——— A Energieverbrauch AC12V-21[VA](Max)  AC24V-21[VA] (Max) Relais- ﬁ:]%hlAluSAgt;Inagufdlagramm] fur vollstandige Angaben 2u (&) Ausgeng HNO. E O:?c?:ggpler)( el oo, E mlejz%gg?sches( Retlxlsirungy
© '8:;0 Max 50 mm | DC 12V -110 [mA] (Max)  DC 24V - 60 [mA] (Max) Ausgangs- ¥ N.O. EE
' 4 Ausgabe-Haltezeit Ca.05s modus 2 3 N.C. E (K— | N.C. E /"—
_ Reaktionszeit 01s~02s 2 - / 3 b ///
" - AuRere 2 Reihen| 1 [Sekunden] —
Wenn der Sensor starkem | Sorgen Sie nach Méglichkeit| Sorgen Sie fiir eine Verwenden Sie Présenz-Timer Innere 3 Reihen [2's,30's, 60 s oder o Priifeingang Bei Anschluss an eine Tirsteuerung ohne TEST-Eingang: Einstellung | v Hoch Mit TEST
Regen ausgesetzt ist, dafiir, dass sich Schnee und | minimale Reflexion des | unterschiedliche . — - Einstellung High” (Hoch). Bei Anschluss an eine Tirsteuerung mit TEST-Eingang: Ohne TEST | o o | o  Ohne TEST
'“ﬁall'%g Sl'f eine Hotron| Regen nicht auf dem Boden | Sonnenlichts auf dem Frequenzeinstellungen fur Offener Kollektor: 7,5 [mA] (Max) Widerstandslast von der ¥ Hoch E Einstellung ,,.Low” (Niedrig) Siehe [11. Ablaufdiagramm]. - g—
Wetterabdeckung sammeln kénnen Boden i benachbarte Sensoren ROW 1.2 Optokoppler (NPN) Tiirsteuerung 7] el " (Niecrig) Niedrig E (Hoch)g
o % Ausgang ) Spannung ; 55 [VDC] Max. Strom : 50 [mA] Max EN16005 Einstellung gemaR EN16005 auf ,,Low” (Niedrig
: . : . aus 4 Ov
i f Dunkel 1 A] Max. (Wi | . . B . .
unkelstrom : 100 [nA] Max. (Widerstandslast) Ein schwaches reflektiertes Infrarotsignal wird durch eine langsam .
N ROW 2345 |FormA Relais DC 50 [V] O,1[A] Widerstandslast . blinkende rot/griine LED angezeigt. Sender  Empfanger sener, - EmRngery
R N ;’V\ N\ Priifeingang 6 [MA] Max. @ 24 [V DC] (l;\,ieaﬂﬁ)(;ls%ns_ ¢ Normal 5 Wenn Sie diesen niedrigen Reflexionsstatus ignorieren wollen, stellen Sie |+ Normal Niedrige Ref. ol
¥§§“‘* 7 _VY_ X Betriebstemperatur 20 bis +60 [Grad C] g : den DIP-Schalter auf ,,Niedrige Reflexion” (EIN) ein. : N . N - )
Fir zine maxlilmale Effektivitat der Eingangsbereichserfassung installieren Sie den HR100-CT aufen und innen Luftfeuchtigkeit in Betrieb | Unter 80% Einstellung ,,Normal”, gema@ EN16005 e o
wie dargestellt. IP-Rate 1P54 (Mit Sockel)
: H ; - - - X N Stellen Sie die Schnee-Einstellung ein, wenn die Mdglichkeit einer
Seitenansicht Planansicht ® Kategorie 2, Leistungsniveau D nach EN 1SO 13849-1:2008 Uberwach- + Normal 5 falschen Traktivierung aufgrund von Schneeflocken, fliegenden Bl&ttern | % Normal 5
= Gewicht 0,25 [ka] ungsmodus oder Abfall im TirschlieRbereich besteht.
. “"w "’ B — | Farbe Schwarz, Silber 6 6
Bewegliches Turblatt . =3 Bewegliches Turblatt . Kabel , Montageschraube 2 Stk.,
ewegliches TUrbla ewegliches TUrbla Zubehor 9 Auf ON stellen, um alle weiteren DIP-Schalter

Hinweis: Die Spezifikation kann ohne vorherige Ankiindigung geandert werden. CHTUNG  sensor ein Erkennungssignal aus, und die LED blinkt
modus orange (langsam). Sobald alle weiteren DIP-Schalter 7
konfiguriert wurden, schalten Sie wieder aus

Montageschablone, Installationsanweisung N : . - ait
Einstellungs- Y AUS B A einzustellen. Bei der Einstellung ON (Ein) gibt der Y AUS 5 EIN E
A 7

6. INFORMATIONEN ZU MONTAGE UND VERKABELUNG

WARMUNG e konnen Sromseige e _‘ 8.ERFASSUNGSBEREICH UND TIEFENEINSTELLUNG
Achten Sie auf versteckte Kabel unter der Abdeckung des Ttrmotors. Erfassungsbereich Tiefeneinstellung: Innere 3 Reihen Erfassungsbereich Breiteneinstellung Erfassungsbereich Tiefeneinstellung: AuRere 2 Reihen
@ Bringen Sie die Montageschablone an, so dass @ Bohren Sie Locher zur Montage @ Wenn Sie den Sensorkorper von seinem Sockel | @ Befestigen Sie den Sensor mit den Hebelarm - - E‘?bil?{m
ihre Unterkante biindig mit der Unterkante der (3,5 mme) und Verkabelung (10 mme). abnehmen miissen, heben Sie den Sensorkérper vom | mitgelieferten Montageschrauben Einstellung Bereichsmaske Bereichsmaske o zung ih
Turmotorabdeckung ist. Sockel ab und kippen ihn zum Abnehmen nach vorn, wie innere (Innere 3 Reihen) (AuRere 2 Reihen) duBere 2 Reihen
in der Abbildung gezeigt. 3 Reihen
° o = =er W=
15 10 [mlll 054 15 10 [m][ 054 Mit / Mit 30 2.0 10 mifl 20 10 mll,
1 ® ® ®® i (_‘—‘—‘—‘—‘ﬁ _
* 50mm 0 Grad] Einstellung) [-8 Grad] Einstellung Sockel o =" o Sockel +10 Grad] Einstellung [0 Grad] Einstellung
/,/}/[3/ 10 Lia 10 JL / 1.0 B 1.0
e L e Breite LI
£ ?J Tur g E ATir P s
L 2,0 N B ll\ ¢ 2,0 2,0
(®-1 Verkabelung zu einer Tirsteuerung, die den Sensor testen kann (®-2  Verkabelung zu einer Tursteuerung, die den Sensor nicht testen kann F 2.2 [- g 22 . * Schmal—3 A IOy 2,2 2,2
AR —Schmal — :
Rot == °— Ac/DC12 | Strom Rot = 0— ACIDC12 St[)olm_ bi 4 //1 I (I— Breit —— /%/
bis 24 [V] (beliebige Polung) Sch - bis24[v] | (beliebige CHAV-TtH 30 LFEF LR 30 AHH B 3.0 3.0
Sensorkabel Schwarz e o— +10% Sensorkabel chwarz o— £10% Polung) ' ' 20 10 0 10 20 :
Weil — o ,NO. R2,3,4,5 Weil — o-,NO R2,3,4,5
@ <::‘ Griin - o-/COM Ausgang @ <::‘ Griin - o_/COM Ausgang 10 [m 05 0 10 [m 05 0 210 ‘ l‘,O [m1A 2‘0 ‘ 1i0 ‘[m] 0
Stellen Sie die DIP- Gelb(+) == :] KO"Ekmj R1.2 Stellen Sie die DIP- Gelb(+) == :j Kollektoj R12 [0 Grad] Einstellung 8 Grad] Einstellun 1,0 [+10 Grad] Einstellung [0 Grad] Einstellung ),
Schalter-Einstellung () 4 Blau(-) mmm Sender _| Ausgang Schalter-Einstellung (¥) 4 Blau(-) = Sender _| Ausgang ) %
.,Tfesilnpgt’(’n(ilgfitS;ngang) Hoch E Grau(+) == :}Teﬂ.p :I . ,Test input” (Testeingang) ~ Hoch E Grau(+) == o— nichtanschlieRen 1.0 ; Lo OhEel 2,0 OhEel i Lo //’ a
auf ,,Low” (r Prifeingang auf ,,High” (hoch . . ,5 ! 7 /‘/j/
Vgl. Abschnitt 7 — DIP- Niedrig ® Braun(-) mmm Test-N Vgl.Ab%chn(itﬂ—)DlP- Niedrig i ® Braun(-) ®=mm o— nicht anschliefen 7 - Socke ) Socke A
Schalter-Einstellungen 4 Ei ur ur ) . \d’://
o - Schalter-Einstellungen bo bo ; = | 30[m] 20 XEL o
© Verstauen Sie die Anschlisse in den dafiir (@ Bringen Sie die Abdeckung wieder an. 2,2 — 2.2 2.2 arne 2.2
vorgesehenen Bereichen.ﬁ A
4 AH

Hebelarm Hebelarme verschieben. abhangig von der Umgebung der Sensorinstallation, dem erkannten Objekt und den Sensoreinstellungen. Bitte stellen Sie sicher, dass die Einstellung des
Erfassungsbereichs gem&R EN16005 erfolgt.

ACHTUNG Achten Sie darauf, dass Sie beim Wiederanbringen der : _3'0 — 3.0 g _ _ — _ _ _ _
Tiefeneinstellung Abdeckung nicht versehentlich die Tiefeneinstellungs- c ACHTUNG Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatsachliche Position der Infrarotstrahlen. Der tatséchlich beobachtete Erfassungsbereich variiert




9. STROM EINSCHALTEN UND EINSTELLUNG DER ,,TURLERNFUNKTION” 12. TUR-WARTUNGSARBEITEN 13. SELBSTDIAGNOSEFEHLER

§£Eerl/§t§;:fhunliltlt(t7ign[’)’Ii;fsétglster- E @ 7 g%g:l:tg;;fhunliltlt(gigns|iF§-ts?hl\ilter-Einstellungen E @ 7 Wenn Sie Turwartungsarbeiten durchfiihren, wahrend der Sensor der Technische Probleme des HR100-CT-Sensors werden durch das Blinken einer griinen/roten LED angezeigt.
Einstellungen Tirsteuerung fur einen Sensortest unter Strom steht, versichern Sie Die Blinkfrequenz kennzeichnet die Art des Problems wie unten angeftihrt
Bei Stromzufuhr AN, leuchtet die durchgehend grine Bei Stromzufuhr AN, signalisiert — ) - i i B - sich, dass die DIP-Schalter wie folgt eingestellt sind. :
LED auf und zeigt damit an, dass der Sensor sich im die rote LED, dass durchein Die griine LED blinkt fiir 37 s, wihrend der ,, Tiirlernprozess Turlernprozess abgeschlossen, Denken Sie daran. die DIP-Schalter wieder auf ihre Blinkfrequenz LED Ursache
Standby-Modus befindet und zur Erfassung bereit ist %ﬁ@gﬁgﬂéﬁgal aersrlaiilta"fli%e ausgefiihrt wird. Tir offnet/schlieft Sensor in Standby-Modus 'mursprungliche Einstellung zuriickzusetzen, nachdem die Tiir-
= g = = Wartungsarbeiten abgeschlossen sind. Griin ] [we] [ [w] [m Ersetzen Sie den Sensor.
® Durchgehend griine LED ® Durchgehend rote LED -8 Grun blinkende LED -8 Grin blinkende LED | @ Durchgehend griine LED DIP-Schalt ® DIP-Schalt @ Schnell
< -Schalter -Schalter
— e e g S 2 e OO0 EOOE Rot [ e _[wl
z p:
o s [ (S| (S| S1z3asevrs Brziases SR I
. [ E— [S— [S— [S— v Uberprufen Sie, ob der Empfindlichieits-
o () () o () 2 Niedrige Grin Potentiometer auf sein Maximum eingestellt ist,
| o ] ] ] 5@; Ret. I Langsam * * und aktivieren Sie den Sensor erneu.
[E— Siehe [7. DIP-Schalter-Einstell 1 Rot * * * Wenn der Fehler weiterhin auftritt, stellen Sie
- iehe [7. DIP-Schalter-Einstellungen]. ) N o,
Prasenzerkennung: Es dauert nach dem Einschalten des Prasenzerkennung: Wihrend des ,, Tiirlernprozesses™ schalten die &uferen 4 Erfassunigsreihen des HR100-CT- DIP-Schalter (¥) 5 auf . Niedrige Reflexion”
Sensors ca. 10 Sekunden, bis die Prasenzerkennung fir Sensors 10 Sekunden nach der Stromzufuhr von Bewegungserkennung auf Prasenzerkennung um. Nach Abschluss
alle Erfassim sreihen ein' eleitet wird des ,,Tiirlernprozesses” schaltet die innere Erfassungsreihe der ,, Tiirlernfunktion” von Bewegungserkennung auf
! 9 9 : ACHTUNG prisenzerkennung um.
Wenn jemand vor Ablauf der 10 Sekunden den X . . . . u 14. FEHLERSUCHE
Erfassungsbereich betritt, ist die Prasenzerkennung, 5 Ausfall und Wiederherstellung der ,, Tiirlernfunktion”: Wenn eine Person den Erfassungsbereich wahrend des
D Y L Tiirlernprozesses” betritt, wird der Prozess méglicherweise nicht erfolgreich beendet. In diesem Fall fihrt der _ Aol P
Sekunden naChdem.dle Pers.on den Erfassungsbereich Sensor den ,, Tiirlernprozess” anhand von drei Turaktivierungen durch Personen durch, um ein exaktes Bild der Problem LED-Status Mog“che Ur_sac_he . Lt?sung
verlassen hat, funktionsbereit. offenen und geschlossenen Position der Tiir zu erhalten. Die Tiir &ffnet sich nicht Der Sensorstecker ist nicht richtig verbunden Stecker festziehen oder erneut anschliefen.
Pinvieisy Wenn die Tiirlernfunktion eingeschaltet ist, steht die Empfindlichkeitseinstellung der inneren Erfassungsreihe nur auf wenn eine Person den AUS Falsche Netzspannung Sensor korrekt mit Strom versorgen. (AC/DC 12-24 V)
Maximum, wenn die duBeren Erfassungsreihen aktiviert sind Erfassungsbereich betritt Falsche Sensorverkabelung Sensorverkabelung genau prafen
Allgemeine Vorsichtsmanahmen: Objekt bewegt sich im Erfassungsbereich Das bewegliche Objekt aus dem Erfassungsbereich entfernen.
Schalten Sie die Stromversorgung des Sensors bei der Durchfiihrung der folgenden Arbeiten aus. Die Tir sffnet und schliet sich Tur 6ffnet sich Empfindlichkeit zu hoch fir die Installationsumgebung | Sensorempfindlichkeit geringer einstellen
ie Tur 6ffnet und schlieBt sic - : - — — -
3% Wenn die Bodenbedingungen gedndert werden, beispielsweise durch Platzieren einer Matte auf dem Boden. ohne erkennbaren Grund Staub, Frost oder Wassertrépfchen auf der Sensorlinse | Sensorlinse reinigen und wenn nétig Wetterschutz anbringen
% Wenn das Muster des Erfassungsbereichs oder die Sensor-Empfindlichkeit angepasst wird. (,,wie von Geisterhand™) Tir schlie@t sich | Der Erfassungsbereich Uberschneidet sich mit dem Unterschiedliche Frequenzeinstellungen fir die einzelnen
GRUN Bereich eines anderen Sensors Sensoren sicherstellen.
10. UBERPRUFUNG DES BETRIEBS Erfassung von Schneeflocken, Insekten, Blattern usw. DIP-Schalter (Y) 6 Uberwachungsmodus auf ,,Schnee” stellen
Fiihren Sie nach der vollstindigen Installation einen ,,Gehtest” im Sensorerfassungsbereich durch, um seine Lage zu Empfindlichkeit Wenn Tir sich schliefit oder Orange Erfjassungsrell'le ’;ROW% (-ROW2" wenn i . Erkennungstiefe fir die inneren 3 Reihen weiter entfernt von der Tir einstellen.
. . . . . . L ) . N offnet, LED ORANGE L Tirlernfunktion” AN) ist zu nahe an der Tur fokussiert.
priifen. Befindet sich der Erfassungsbereich nicht an der gewiinschten Stelle, stellen Sie ihn, wie in Abschnitt 8 erlautert,
neu ein, oder erhéhen Sie die Anzahl der Erfassungsreihen durch Nutzung der DIP-Schalter ® 3und 4. Ist der Der Erfassungsbereich wird gedndert, wahrend der Sensor wieder einschalten oder Présenz-Timer auf 30 oder 60 Sekunden
Erfassungsbereich noch immer nicht wie gewiinscht, konnen Sie die Sensorempfindlichkeit durch Drehen des Présenz-Timer auf Unendlich (o) eingestellt ist einstellen
Potentiometers im Uhrzeigersinn erhéhen. Erfasst der Sensor etwas, obwohl sich nichts im Erfassungsbereich befindet, Rot Falsche Sensorverkabelung Sensorverkabelung genau priifen

kann die Sensorempfindlichkeit durch Drehen des Potentiometers gegen den Uhrzeigersinn verringert werden Hochreflektierende Objekte aus dem Erfassungsbereich entfernen oder

Sattigung des reflektierten Signals Sensorempfindlichkeit geringer einstellen

11. ABLAUFDIAGRAMM SCHNELLES
| 1L ABLAUFDIAGRAMM [ P ol P Sensr erezen

Ausgang @ Reihe 1,2 / Test Eingang GRUN/ROT
' LANGSAMES Reflexion des tibertragenen Infrarot-Signals vom Sensorempfindlichkeit erhéhen err I_DIP—SchaIter®5 ~Reflexionsdiagnose”
y BLINKEN Boden ist zu niedri von ,,Normal” auf ,,Low Ref.” (Niedrige Ref.) stellen
N . A, . GRUN/ROT 9
A Inl Yy S s Inl ) " Inl OR'(?a'l\r‘lgsEar?wl)mkt Einstellungsmodus (DIP-Schalter (Y) 7 auf AN) DIP-Schalter (Y) 7 ,,Einstellungsmodus” ausschalten (OFF)
DIP-Schalts 54321 54321 54321 54321 54321 - _Ei P
chatter ® NICHT RLPkt?ggii\l:ga Eagsctr?!\:ﬁgggnnicht P?g;?;fgtgl{s Einstellungsmodus, DIP-Schalter (Y) 7 nicht an (ON) DIP-Schalter (Y) 7 ,,Einstellmodus” anschalten (ON)
[Ausgang (A Einstellung ] STROM AUS ERFASSUNG ERFASSUNG NICHT-ERFASSUNG
NO e Gelb e Gelb K— Gelb < Gelb K— Gelb x Gelb 15. HR100-CT EG-KONFORMITATSERKLARUNG
e 7. e Blau "5 amm Blau c = Blau "5 e Blau (4 e Blau 7. Blau Wir, Hotron, erklaren hiermit, dass dieser Sensor alle einschldgigen EHSRs aus Anhang | der Maschinenrichtlinie erfullt und
dass die entsprechende Konformitétspriifung durchgefiihrt wurde.
= Gelb - Gelb - Gelb = Gelb e Gelb - Gelb
NG g X, K X K X! K : . . :
" ammm Blau = Blau 7. Blau - Blau 7. anmm Blau = Blau Zusammenstellung der technischen Datei (EG) Beschreibung des Produkts:
2 David Morgan HR100-CT Kombinierter Bewegungs- und Présenzsensor fiir die Aktivierung und Sicherung automatischer Tiren.
ERFkASSUI\#G als Hotron Ireland Ltd. Als Technologie wird die Aktive Infrarottechnik verwendet
TEST-REAKTION _lR:eéaS_lyon au 26 Dublin Street, Carlow, Irland . ] " " ]
Tel: +353-(0)59-9140345  Fax: +353-(0)59-9140543 Verwendete harmonisierte Normen: Sonstige technische Normen:
T1 T2 EN ISO 13849-1:2008 EN 16005:2012, DIN 18650-1:2005
Prifeingang V
DIP-Schalter ® Angegebener EC-Typ zertifiziert von: Erklarung von Ort der Erklarung Datum
— - Hoch TEST NICHT-TEST TEST TUV NORD CERT GmbH Kaoru Musya Honda Electron Co., LTD. 31. Mai 2011
Priifeingang Einstellung 30519 Hannover, Deutschland General Manager Honda Electron 1-23-19 Asahi-Cho, Machida-City,
Niedrig E NICHT-TEST TEST NICHT-TEST Kennung: 0044 Tokio, Japan
Erfallte Richilinien:
4 Gray ~ _Semsor Gray ~ Sensor Gray ~ Sensor RICHTLINIE 2006/42/EC
pa— DIN 18650-1:2005 Elektrische FuBgangertiren Teil 1: Produktanforderungen Kapitel 5.7.4
— — — EN12978:2003 Tiren und Tore - Schutzeinrichtungen fir kraftbetatigte Ttiren und Tore - Anforderungen und Priifverfahren
- «X - EN62061:2005 Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer, elektronischer und programmierbarer elektronischer Steuerungssysteme
EN ISO 13849-1:2008 Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen
Braun S%rrgmluss- Braun — EN 16005:2012, EC type examination 44 205 12 414283-001
T1:10+1 [mSec] A Versorgung DC 12 bis 24 V, Stromfluss von Grau i - K K .
T2 1141 {ﬂsgﬁ} | nach Braun Ynterbrechung bei <Haftungsausschluss> Der Hersteller Gbernimmt keine Haftung fur die folgenden Punkte. )
1. Falsche Interpretation der Installationsanweisung, falscher Anschluss, Nichtbeachtung der Anleitungen, Anderungen an den Sensoren und unsachgeméRe Installation.
Ausoan Reihe 2,3, 4,5 2. Schéaden durch unsachge_méBen Transport. )
gang J 3. Unfélle oder Schaden, die durch Brand, Verschmutzung, zu hohe Spannung, Erdbeben, Gewitter, Hochwasser und andere Katastrophen verursacht werden.
4. Entgangene Unternehmensgewinne, Unterbrechungen der Geschéftsablaufe, VVerlust von Geschéftsdaten und andere finanzielle Verluste, die durch die VVerwendung
(] oder Fehlfunktionen des Sensors verursacht werden.
s G 5. Entschédigung Uber die Hohe des Kaufpreises hinaus in allen Fallen.
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