VOus vous exposez a des Vous exposez a des risques de
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GUlde d Ut|||5at|0n Attention spéciale requise si ce symbole est affiché. 12345678 12345678

J Micro-interrupteur (X) Micro-interrupteur (Y)

¥t = Réglage par défaut
1. DESCRIPTION 2. DIMENSIONS — - - -
Description Choix de réglages possibles

Fonction  |Micro-interrupteur (X)

HOT RN : T —. f  Enignorntc symbole,vous) 7. REGLAGES DES MICRO-INTERRUPTEURS

178 mm (7,00") Le ciapte_ur dét_ec[tje un objet statiolnn%ire durant la période pré-réglée
y Minuterie sur la minuterie de présence sur les 3 rangs intérieurs.
( f N \
Accessoires 75 mm (2.957) de présence %30 SEE 2s 430 3 60's o
12 12 12 12

1
S,iIVQ(US instadllez pIiJs deddefux capteu:js_f?, protximité I'Hn de I'aL{tre,
. sélectionnez des reglages de fréquence différents pour chaque capteur
Fréquence A EE pour éviter les interférences. A EE B EE ¢ QE e EE
3 4 3 4 3 4 4 3 4

|
[

Gabarit de fixation

61 mm(2,40")

37,5mm

Micro-interrupteurs Connecteur 265 mm (10,43") (1477 Nombre de Le nombre de rangs de détection peut étre fixé a 5, 4, 3, 2 en fonction 5 rangs sur MARCHE 4 rangs sur MARCHE 3 rangs sur MARCHE 2 rangs sur MARCHE
Réglage de profondeur Ey rangs de ﬁRSEE des exigences de fa zone de détection.
’ Bras de levier (Intérieur 3 détection de %R5 55 | Ra E B | rR3 EE
2855 ) Vis de montage !_nstructic_)n profondeur 56 / //
% S (2 pieces) d'installation ﬂ o ! H 5 6 /i 5 6 5 6
> Réglez sur Snow1, Snow2 ou Snow3 en cas d'activation erronée de la

@ Mode de porte due au soufflage de neige, de feuilles ou de détritus dans la zone .
Cable_ détection #eNormal EE de fermeture de la porte. ¥ Normal Snowl Snow2 Snow3 T
[2.5m (8,2 pieds)] 3. VOYANTS DEL 78 Snowl(faible) / Snow2(Moyen) / Snow3 (élevé) 78 78 7 8 7 8
—— .

Vert Standby. Fonction Micro-interrupteur@ Description Choix de réglages possibles
L Vert clignotant Apprentissage de I'entrée de porte (lorsque le micro-interrupteur @ - - —
Potentiométre stre d 5 est réglé sur MARCHE.) Nombre de rangs La zone de détection du coté gauche & partir de la direction 6 rangs sur MARCHE 4 rangs sur MARCHE 2 rangs sur MARCHE
(Volume - sensibilité) Fenétre de Rouge ENn cours de détection. de détection de approchante peut étre paramétrée sur 6, 4 ou 2 rangs. ‘ ‘
detection Orange Le rang de détection « RANG1 » (« RANG2 » lorsque rofondeur 3 < R6 ¥R6 R4 R2 R2
Vovant DEL I' « Apprentissage du mouvement de la porte » est sur P 1 2 T2 1 2 ‘! T2 12
i Bouton de réglage de largeur . MARCHE) détecte unmouvement de porte. gauche B 2
Orange clignotant Indique une modification des paramétrages du micro-interrupteur Nombre de rangs La zone de détection du coté droit  partir de la direction approchante 6 rangs sur MARCHE 4 rangs sur MARCHE 2 rangs sur MARCHE
ou du volume de sensibilité. de détection d eut étre paramétrée sur 6, 4 ou 2 rangs
Vert / Rouge clignotant Erreur de capteur interne. € detection ae | P p , 9s. ~R6 M R4
profondeur & wR6[ || L] R2 R2
droite 3 4 3 4 3 4 3 4 3 4

4, PRECAUTIONS DE FIXATION

5 CARACTERISTI UES TECHNIOUES Réglage de % 20 Réglez sur la hauteur d'installation requise. 5
0m . RN . 20m s5m 30m 35m
. ) e ! : ! :
Q Q hauteur (6,6 pieds)~ 2555 Réglez la sensibilité apres le paramétrage de la hauteur de (6,6 pieds) ~E E (82 piecs) ~ EE (98 pieck) ~EE (11,5 pieds) ~ E
6

ol |

Hauteur de montage Hauteur de montage de| Veillez ace quiil n'y ait | Veillez a ce qu'aucune * i i ) CEEI Mmontage. Voir [10. VERIFICATION DU L : . - °
hom (151 pieds)gau 56 (107 4 partirgdu boel pas d'okﬂet y o | condensatios q aucune Nom du modeéle HR400 d'installation m (8,2 pieds) 5~ ¢ FONCTIONNEMENT] concernant la norme de sensibilité | 25m(82pieds) 5 6 30m(98piecs) 5 6 35m(115pieds) 5 6 4,0m (13,1 pieds)
plus. du capot du moteur de porte. | Mouvement " dans  la | forme sur le capteur. Mode de détection Réflexion diinfrarouges actifs correspondant a la hauteur de montage.
_ on dalh - oo d - % 50/ Dans la position ON, les piétons qui s'éloignent du capteur ne seront pas (‘ (‘
on i = Tension d'alimentation | CA/CC de 12 224 [V] £10 % 50/60 Hz aiiiit;n de ¢ OFF E OEteCtes: A des fins de sécurité des piétons, lorsque le processus d YOFF E ¥ ¥
o 5 Hauteur dinstallation : « Apprentissage du mouvement de la porte » est activé, les “ ﬂ
= (13,1 pieds)) Max 50 mm (1,97") uteur dinstafla 4,0[m] (13,1 [pieds]) MAX 7 ‘w 1% et 2°™ rangs de détection détecteront des piétons 7
. indépendamment de leur direction.
_— Consommation CA12V-25[VA] (max)  CAde24V-2,5[VA] (max.) L'« Apprentissage du mouvement de la porte » permet au 1 rang de

électrique CC 12 V-140 [mA] (max.) CC 24 V-65 [mA] (max.) Initialisation détection d’étre ciblé a l'intérieur de la zone de fermeture de la porte Porte
Si le capteur est exposé & Si possible, assurez-vous | La réflexion sur le sol | Utiliser différents réglages — de la position sans détecter les mouvements de porte. )
des intempéries excessives, | que la neige ou la pluie ne | de la lumiére du soleil | de fréquence pour les | [Temps.demaintien | ay000 5 de la porte ¥ OFF [-orsque le processus d'« Apprentissage du mouvgment de ON
il convient de l'installer avec | s'accumulent pas au sol. doit étre réduite a son capteurs a proximité. en sortie p 8 Laé e%ﬁ%ﬁ’ eﬁ}eggtl\és, ';2;‘{?}%? ¢ 3325'?(','%3&“ llesra?gngg 8
un cgche I-_thron. mglmum. Temps de réponse 01s extérieurs de détection sont activés.

Minuterie de présence |2s,305s, 60 s ou «

Sortie Relais Forme 1C CC 50 [V], 0.1 [A] Résistance de charge < <

. 8. MISE SOUS TENSION ET PARAMETRAGE DE L' « APPRENTISSAGE DE L'ENTREE DE PORTE »
N Température de -20 2 +60 [Deg.C], (-4 2 140 Deg.F)
AL TSN foncthlo-n?ement — — \ il : « Apprentissage de I'entrée de porte » sur ARRET s | & Apprentissage de I'entrée de porte » sur MARCHE @8

Pour une efficacité maximum de la détection du passage de porte, installez le HRAO0 & Fextérieur et a lntérieur comme|  [Humidité d'exploitation| Inferieure a 80 % Cf. Partie 7, Positions de réglage des micro-interrupteurs. Cf. Partie 7, Positions de réglage des micro-interrupteurs.

indiqué ci-apres. ‘ . -
o, Taux IP P54 (Avec Base 5 ; ; Apres la mise sous tension (MARCHE), le i Aalisati Une fois Te processus
Ve de coté Vue en plan ( ) Apres la mise sous tension (MARCHE), le voyant DEL voyant LED rouge indique une sortie de relais Le voyant DEIT vert clignote durantl37 s,pendant la réalisation '« Apprentissage de 'entrée de
- vert s'allume en continu pour indiquer que le capteur est du processus d'« Apprentissage de I'entrée de porte ». La porte o
Poids 0,64 [1b.] (0,29[kg]) en mode stand-by et prét a détecter de porte ouverte pour commencer le processus| I se fi porte » terminé, le capteur est
y etp . d'« Apprentissage de I'entrée de porte », souvre / se Terme. en mode stand-by.
Couleur Noir, Argent voyant DEL rouge ¢ t DEL vert '&. Voyant DEL vert voyant DEL vert
@ Voyant DEL vert o Vovan! ug -4 voyan ver VoY o Voyan 3
gﬂeou:re;?em dupattant = most;??em du batant Accessoires Céble {2,5[m]. (SvZHJi‘?dS])} Modele de montagne, alll}/mé en continu <_allume e_»n continu (_!- clignotant — * Gignotant <« _»allume en cordinu
P Instructions d'installation - S ‘ : ‘ : ‘ :
Attention : Les spécifications peuvent étre modifiées sans préavis. i e
[ — [ — [—
| — [ —] | C— | —
| C—) [ —] | C— | —
= [ {— (—— (E—
6. INFORMATIONS DE FIXATION ET DE CABLAGE ()
AVERTISSEMENT Le percage peut provoguer un choc électrique. Détection de présence : Il faut 10 secondes aprés la mise Détection de présence : Durant le processus d'« Apprentissage de I'entrée de porte », les 4 rangs de détection
Faites attention aux cables dissimulés a I'intérieur du capot du moteur de la porte. sous tension du capteur pour que la détection de présence extérieurs du HR400 passent du mode détection de mouvement en mode détection de présence au bout de 10 s aprés
@ Fixez le modéle de mont; v rtie inférieure parallél ® Orifices de pergage pour le montage [3,5 mm (0,14") 2] et le [ @ Retirez le capot de I'unité soit active sur tous les rangs de détection. /TN fa mise en M«ARCHE' _Le rang d'e getection iqtérieur de Apprentifsage de I'e_ntrée e prrte , passe de la détectiop C!e
Ala méemeeposf;tiis qse Ig reab%ida iﬁ?é?iﬁfduecapit Z‘a %%?eiredg cablage [10 mmp(O ggg,) BF" g€ 13, ' p : Si quelquun marche dans la zone de détection avant que mouvement & la détection de présence une fois que le processus d'« Apprentissage de I'entrée de porte » est terminé.
la porte. 10 s ne se soient écoulées, tous les rangs de détection du Echec d'apprentissage de I'entrée de porte et récupération : Si une personne pénétre dans la zone de détection
HR400 passent de la détection de mouvement a la durant le processus d'« Apprentissage de I'entrée de porte », il se peut qu'il ne soit pas mené a bien. Dans ce cas,
o o | 0y N~ | T . détection de présence au bout de 5 s aprés le départ des le capteur d_éclenchgra le processus (,i'<f Apprentissage de I'entrée de porte » lors de I'activation de la porte par une
\ 2 personnes ou des objets en mouvement. personne afin de créer une image précise de I'ouverture et de la fermeture de la porte.
) 50 mm (1,97") l w Lorsque le processus d'« Apprentissage de I'entrée de porte » est activé, le niveau de sensibilité du rang de
y / détection intérieur n'est au maximum que lorsque les rangs extérieurs de détection sont activés.
Attention :
Mettez le capteur hors tension dans les cas suivants.
@ Fixez I'unité avec 2 vis de montage. | ® Branchez le cable. ® Mettez les connecteurs dans le logement. | @ Remettez en place le capot. % Lorsque I'état du sol change parce qu'on y a placé un tapis, etc.
#%¢ Lors du réajustement du modele de zone de détection ou de la sensibilité du capteur.
Connecteur : Cable de §
? % de Punité. branchement Rouge & Noir (électricité) ATTENTION
F 1 Tel e e p—
= = — Blanc (Commun) s s '
= o)
: Jaune (N.O) i - ; o T
Vert (N.C) Si vous modifiez les réglages du micro-interrupteur ou du volume de sensibilité, le capteur sera réinitialisé. Durant cette réinitialisation, le voyant DEL
clignote en orange. Eloignez-vous de la zone de détection. Aprés la réinitialisation, le capteur se met dans la méme position que lorsqu'on met le
dispositif sous tension.
Dans ce cas, ce produit sert de capteur supplémentaire : Réglez la zone de détection du 1*' rang en partant de la porte.




9. REGLAGE DE LA PROFONDEUR ET DE LA LARGEUR DE LA ZONE DE DETECTION

Zone de détection

Juste sous le capteur

Exemple de zone de
détection maximum
(la plus a I'extérieur)

Unité : mm (pouces")

Zone de détection la plus a I'extérieur | Zone de détection la plus a l'intérieur
H W1 W2 L1 L2 w1 W2 L1 L2

2000 2590 2450 1860 100 2180 2360 1130 -500
(78,7") | (102,07 | (94,5") | (732") | (3.9") | (85.8") | (92,9") | (44,4") | (-19,7")
2200 2850 2700 2050 100 2400 2600 1250 -550
(86,6" | (112,2") | (106,37 | (80,7") | (39" | (94,5™ | (102,4" | (49.2") | (-21,7")
2500 3230 3060 2330 100 2720 2950 1420 -620
(98,4™ | (127,2") | (120,5") | (9L,7") | (39" | (107,1" | (116,1") | (55,9") | (-24,4")
3000 3880 3680 2790 100 3270 3540 1700 -750
(118,1")| (152,8") | (144,9") | (109,8") | (3,9") | (128,7")| (139,4") | (66,9") | (-29,5")
3500 4530 4290 3260 100 3810 4130 1980 -870
(137,8") | (178.4") | (168,9") | (128,4™) | (3,9") | (150,0") | (162,6") | (78,0") | (-34,3")
4000 5180 4900 3720 100 4360 4720 2260 -1000
(157,5") | (203,9") | (192,9") | (146,5") | (3,9") | (171,7")| (185,8") | (89,0") | (-39.4")
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!ji ATTENTION

Les zones de détection illustrées ci-dessus représentent la position réelle des faisceaux infrarouges. La zone de détection réelle observée dépendra de I'environnement
d'installation du capteur, du ou des objets détectés et des paramétrages de ce capteur.

10. VERIFICATION DU FONCTIONNEMENT

Une fois l'installation terminée, faites un test en marchant dans la zone de détection du capteur. Si la zone de
détection ne correspond pas a la zone prévue, réglez la zone de détection décrite en section 9 ou augmentez les
rangs de détection a l'aide des micro-interrupteurs X 5 & 6,(Y) 1 & 2 ou(Y) 3 & 4.

Si la zone de détection ne correspond toujours pas a la zone prévue, il convient alors d'augmenter la sensibilité du
capteur en tournant le potentiometre dans le sens des aiguilles d'une montre. Si le capteur détecte quelque chose
alors qu'il n'y a rien dans la zone de détection, il convient de diminuer sa sensibilité en tournant le potentiométre
dans le sens contraire des aiguilles d'une montre.

Le réglage de la norme du volume de sensibilité dépend de la hauteur de montage.
2 Norme de
Réglage de hauteur réglage
2,0m (6,6 pieds) ~2,5m 4
8,2 pieds
(8.2 pieds) . ) (H% BL)
2,5m (8,2 pieds) ~30m 5 JrRéglage par défaut
(9,8 pieds) 6 1
3,0 m (9,8 pieds) ~3,5m 6
(11,5 pieds) M ———— 5 { 3,2
3,5m (11,5 pieds) ~ 4,0 m| E Sensibilité
(13,1 pieds) =

11. AUTOCONTROLE

Lorsque le capteur présente une erreur interne, la porte reste ouverte, et le voyant DEL Vert/Rouge clignote alternativement.

Les voyants DEL d'onde de sortie de relais (si elle

n'est pas normale) clignotent en vert et rouge.

Ll2s

60s 125y
N

FABRICATION*’\ i
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12. DEPANNAGE

Probléme

Etat de la DEL

Cause possible

Solution

La porte ne s'ouvre pas
lorsqu'une personne pénetre dans
la zone de détection.

OFF

Le capteur n'est pas correctement connecté.

Serrez ou rebranchez le connecteur.

Tension d'alimentation inappropriée.

Appliquez la bonne tension au capteur. (CA/CC 12-24 V)

Erreur de cablage du capteur.

Vérifiez bien le cablage du capteur.

La porte s'ouvre et se ferme sans
raison apparente
(images fantdmes).

Ouverture de porte,
ROUGE

Fermeture de

Objet en mouvement dans la zone de détection.

Retirez I'objet en mouvement de la zone de détection.

Sensibilité trop élevée pour I'environnement
d'installation.

Réduisez la sensibilité du capteur.

Poussiére, givre ou goutte d'eau sur la lentille du
capteur.

Nettoyez la lentille du capteur et posez un cache si nécessaire.

Le modele de détection est trop éloigné de la porte,

Réglez le modéle de détection.

porte, VERT il détecte les passants.
La zone de détection chevauche celle d'un autre capteur. Veillez a un réglage de fréquence différent pour chaque capteur.
Détection de chutes de neige, d'insectes, de feuilles etc. | Réglez le modele de détection.
L | e s Le rang de détection « RANG1 » (« RANG2 » lorsque
fe?ﬁgueDéLpt)Or;:,?‘gVée ou'se ORANGE le processus d'apprentissage du mouvement de la porte | Réglez la profondeur de détection des rangs a partir de la porte.
' ' est activé) est orienté trop prés de la porte.
La zone de détection a changé, alors que le Remettez le capteur sous tension ou modifiez le paramétrage du minuteur de
paramet.rz'ig'e de la minuterie illimitée de présence présence sur 30 ou 60 secondes.
oo est utilisé.
ROUGE Erreur de cablage du capteur. Vérifiez bien le cablage du capteur.
La porte s'ouvre et reste en
position ouverte. Saturation de signal réfléchi Retirez les objets trés réfléchissants de la zone de détection,
9 ' ou diminuez la sensibilité du capteur.
CLIGNOTANT .
VERT/ROUGE Erreur de capteur interne. Remplacez le capteur.

< Clause de non-responsabilité > Le fabricant ne peut étre tenu pour responsable de ce qui suit.
1. Mauvaise interprétation des instructions de fixation, erreur de raccordement, négligence, modification du capteur et installation inappropriée.
2. Dommages provoqués par un transport inapproprié.
3. Accidents ou dommages provoqués par un incendie, la pollution, une tension anormale, un tremblement de terre, un orage, le vent, des inondations et d'autres cas de

force majeure.

4. Pertes des bénéfices d'exploitation, interruptions d'activité, pertes de données d'entreprise et autres pertes financiéres provoquées par I'utilisation du capteur ou une

défaillance du capteur.

5. Montant de compensation supérieur au prix de vente dans tous les cas.

N

Fabricant
HOTRON CO.,LTD.

fiorRoN HOTRON CO.LTD.
v

1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku, Tokyo, Japon
Téléphone : +81-(0)3-5330-9221
Télécopie : +81-(0)3-5330-9222
URL: http://www.hotron.com
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